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MANUAL DE INSTALACAO
MANUAL DE INSTALACION

KDZ

Leia 0 manual antes de instalar.
Lea el manual antes de instalar.

Guarde este manual para futuras consultas.
. Guarde este manual para futuras consultas.

O uso correto do automatizador prolonga sua vida util e evita acidentes.
El uso correcto del automatizador prolonga su vida ttil y evita accidentes.

GAREN .

PODE CONFIAR


https://docs.garen.com.br/manuais/ing_manual_kdz.pdf

v)

AGRADECEMOS POR ADQUIRIR UM PRODUTO
COM QUALIDADE GAREN!

A Garen trabalha constantemente desenvolvendo solu¢des em automacéo, portdes e controle de acesso de modo a oferecer
para vocé produtos de alta qualidade, garantindo seguranca e comodidade.

iGRACIAS POR COMPRAR UN PRODUCTO DE CALIDAD GAREN!

Garen trabaja constantemente desarrollando soluciones en automatizacion, puertas y control de acceso para ofrecerle
productos de alta calidad, garantizando seguridad y comodidad.

DADOS TECNICOS

DATOS TECNICOS

APLICACAO
APLICACION

CICLOS HORA PORTAO (3M)
MANOBRAS POR HORA (3M)

PESO MAXIMO PORTAO (Kg)
PESO MAXIMO DE LA PUERTA (Kg)

TEMPO DE ABERTURA (Portao 3Mt)
TEMPO DE APERTURA (Portdn 3Mt)

REDUCAO
REDUCCION

VELOCIDADE NOMINAL
VELOCIDAD NOMINAL

INTENSIDADE DE USO
INTENSIDAD DE USO

CCREMALHEIRA RECOMENDADA
CREMALLERA RECOMENDADA
CAPACITOR

MODELO

POTENCIA NOMINAL
POTENCIA NOMINAL

PROTETOR TERMICO
PROTECTOR TERMICO

CENTRAL
SETUP / CONFIG

CONSUMO
CCONSUMO/CICLO

TORQUEN.m
ROTAGAO
ROTACION

MATERIAL COROA
MATERIAL DE LA CORONA

NUMERO DE ENTRADA

MODULO ENGRENAGEM SAIDA
MODULO DE ENGRANAJE DE SALIDA

ESTATOR

BOBINA DO Automatizador
BOBINA DEL Automatizador

DIAMETRO DO ROTOR
DIAMETRO DEL ROTOR

ALIMENTAGAO
ALIMENTACION

TEMPERATURA DE TRABALHO
TEMPERATURA DE TRABAJO

LUBRIFICACAO
LUBRICACION

MOLA (@ DO FIO E ALTURA)
MUELLE (@ DEL ALAMBRE Y ALTURA)

CORRENTE DO Automatizador
CORRIENTE DEL Automatizador

CLASSE
CLASE

P

PESO DO EQUIPAMENTO (Kg)
PESO DEL EQUIPO (Kg)

KDZ FIT RAMP

Residencial

40 Ciclos

600kg

10.55eg

231

15,78m/min
Baixo
Bajo

Residencial, Light ou
Standard

30uF(127v)
12uF(220V)

/4
310,1w(127v)
415,8w(220v)
150°
Fit Ramp
Nao / No

0,31kwh (127V)
0,42kwh (220V)

0,0020kwh (127V)
0,0023kwh (220V)

24,86 N.m (127v)

KDZ FIT SPEED
/a4

Residencial

45 Ciclos

500kg

7seg

302

18,36m/min
Baixo
Bajo

Residencial, Light ou
Standard

40uF(127v)
15uF(220v)

1/4
448,31W(127v)
422,40W(220v)

150°
Fit Ramp
Nao / No

0,45kwh (127V)
0,49kwh (220V)

0,0025kwh (127V)
0,0023Kwh (220V)

KDZFIT
CONNECT %

Residencial

40 Ciclos

600kg

10.55eg

231

15,78m/min
Baixo
Bajo

Residencial, Light ou
Standard

30uF(127v)
12uF(220V)

1/4
310,1w(127v)
415,8w(220v)

150°
Fit Connect
Sim /s

0,31kwh (127V)
0,42kwh (220V)

0,0020kwh (127V)
0,0023kwh (220V)

24,86 N.m (127v)

KDZ FIT
CONNECT Koz El/_:ssm KDZ1/3 KDZ SPEED1/3
SPEED %
Comercial Comercial
45 Ciclos 40 Ciclos 40 Ciclos 45 Ciclos
500 Kg 600kg 700Kg 600Kg
7seg 10.55eg 10,5 seq. 7seg
302 231 252 302
18m/min 15,92 m/min 209 m/min 23,35 m/min
Baixo. Baixo Médio Médio
Bajo Bajo Medio Medio
Classic, Light ou Residencial, Light ou
Standard Standard Max Max
40uF(127v) 30uF(127v) 40UF(127v) 40uF(127v)
15UF(220v) 12uF(220V) 12UF(220v) 15UF(220v)
174 14 13 1”3
463W (127V) 332,70 (127V) 370W (220V) 430w(127v)
502W (220V) 426,80W (220V) 574W (127V) 460w(220v)
150°C 150% 150°C 150°
Fit Connect Fit Ramp Wave Connect Wave Connect
Sim / si Néo / No Sim/si Sim/ Si
0,46Kwh (127V) 0,33kwh (127V) 0,37Kwh(220V) 0,43kwh (127v)
0,50Kwh (220V) 0,43Kwh (220V) 0,64Kwh(127V) 0,47kwh(220v)

0,0027kw (127V)
0,0025Kw (220V)

0,0020kwh (127V)
0,0026Kwh(220V)

32,20N.m (127v)

0,0021Kwh (220V)
0,0032Kwh (127V)

0,0019kwh(127v)
0,0022kmh(220v)

42,5N.m (127v)

25,01 N.m(220V) 2879Nm (127 25,01 N.m (220V) 3821Nm 26,97 N.m(220v) 166 Nm 43,1 N.m (220v)
1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM e R, 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM
Nylon Nylon Nylon Nylon Nylon Nylon Nylon
1 1 1 2 1 2 2
4 4 4 4 4 4 4
Q18 Qs Q18 Q18 Qs Q30 Q30
Jr—— Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio

Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio
69,0mm o 69,0mm @ 69,0mm @ 69,0mm o 69,0mm @ 69,0mm @ 69,0mm @
127v/220V - 127v/220V - 127v/220v - 127v/220V - 127v/220V - 127v/220v - 127v/220V -
-5°Ca55°C -5°Ca 55°C -5°Ca 55°C -5°Ca55°C -5°Ca 55°C 5°Cas55°C -5°Ca 55°C

Graxa Graxa Graxa Graxa Graxa Graxa Graxa

Grasa Grasa Grasa Grasa Grasa Grasa Grasa
Mowwn  pwm  MemwS o Momwl  Zioem Moo
3,05A (127) 3,88A (127V) 3,05A (127V) 4,02A (127V) 31A(127V) 48A(127V) 37A(127V)
2,46A (220V) 2,227 (220V) 2,46A (220V) 2,50A (220V) 2,4A (220V) 2,9A (220V) 2,3A(220V)

I | | | | | |
2 2 2 2 2 2 2
46Kg 46Kg 46Kg 46Kg 46Kg 53Kg 54Kg
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KDZ FIT

DESCRICAO TECNICA KDZ FIT TURBO KDZ FIT 8
b ; CONNECT1/3 CONNECT1/3 KDZTSIFIT1/3 CONNECT KDZ SPEED1/2 KDZ TSI PRO ¥z
SPEED1/2
APLICACAO T — P idenciale Comer- | fesdeni I Residencal Comercial, Residencial, Comercial.  Residencial, Comercial
APLICACION Comercial Comercial cial Leve PSS P R e e Condominio
CICLOS HORA PORTAO ( 3M) . . .
MANOBRAS POR HORA (3M) 45 Ciclos 40 Ciclos 50 Ciclos 50 Ciclos 55 Ciclos 55 Ciclos 70 Ciclos
PESO MAXIMO PORTAO (Kg)
e AR 600 Kg 700Kg 500Kg 900 Kg 800Kg 800Kg 900 Kg
TEMPO DE ABERTURA (Portao 3Mt)
TEMPO DE APERTURA (Porton 3MT) 7seg 105 seg. 4,0seg. 105 seg. 7 seg 7seg 4,0seg.
REDUCAO . i . . . : %
FEsTC N 302 252 231 231 302 302 231
VELOCIDADE NOMINAL . . . .
VELOCIDAD NOMINAL 23,35 m/min 20.9 m/min 33 m/min 17m/min. 22,41 m/min 22,41 m/min 50 m/min
INTENSIDADE DE USO Médio Médio Médio Médio Médio Médio Alto
INTENSIDAD DE USO Medio Medio Medio Medio Medio Medio
CREMALHEIRA RECOMENDADA
CREVALLERA RECOMENDADA Max Max Residencial Standard ou Max Standard ou Max Standard ou Max Max
EEETER 35uF(127v) 40uF(127v) Nao se aplica 40uF(127v) 40UF(127v) 40uF(127v) Nao se aplica
15uF(220v) 12uF(220v) No se aplica 15uF(220v) 15UF(220v) 15uF(220v) No se aplica
MODELO 13 1”3 /4 112 12 172 12
POTENCIA NOMINAL 235w(127v) 370W (220V) 781W (220V) 428w(127v) 428w(127v) 428w(127v) 1.210W (220V)
POTENCIA NOMINAL 420w(220v) 574W (127V) 604W (127V) 555w(220v) 55w(220v) 5w(220v) 661W (127V)
isg;g%’; %m’ccoo 150° 150°C 150° 150°C 150°C 150°C 150°C
CENTRAL Fit Connect Fit Connect TSiFit Wave Connect Fit Connect Wave Connect TSi Pro Max
SETUP / CONFIG Sim / 51 Sim /s Sim /s Sim /51 Sim /s Sim / 51 Sim /51
CONSUMO 0,21kwh (127v) 0,37Kwh (220V) 0,78 Kwh (220V) 0,43Kwh (127V) 0,43kwh (127v) 0,43kwh (127v) 1,36Kwh (220V)
0,42kwh (220v) 0,64Kwh (127V) 0,60 Kwh (127V) 0,68Kwh (220V) 0,47kwh (220v) 047kwh (220v) 1,21Kwh (127V)
CONSUMO/CICLO 0,0012kwh (127v) 0,0021Kwh (220V) 0,0021kwh (220V) 0,0019Kwh (127V) 0,0019kwh (127V) 0,0019kwh (127V) 0,0062Kwh (220V)
0,0019kmh (220v) 0,0032Kwh(127V) 0,0017Kwh(127V) 0,0045Kwh (220V) 0,0022kwh (220V) 0,0022kwh (220V) 0,0054Kwh (127V)
TORQUE N.m 1730 Nm 16,6 N.m 138N.m 464N.m 305N.m 30,5N.m 21,15N.m
ROTACAO Até 5200 RPM Até 5200 RPM
ROTACION 1740 RPM 1740 RPM st 5200 REM 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM Hasta 5200 RPM
MATERIAL COROA
B N e Nylon Nylon Nylon Nylon Nylon Nylon Nylon
NUMERO DE ENTRADA 2 2 1 1 2 2 1
MODULO ENGRENAGEM SAIDA
MODULO DE ENGRANAJE DE SALIDA 0 4 4 & 4 4 4
ESTATOR Q30 Q18 Q40 Q40 Q40 Q40
BOBINA DO Automatizador Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio
'BOBINA DEL Automatizador Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio
DIAMETRO DO ROTOR
DIAMETRO DEL ROTOR 69,0mm @ 69,0 mm @ 69,0mm @ 69,0mm @ 69,0 mm @ 69,0mm @ 69,0mm @
ALIMENTACAO 127V/220V - 127V/220V - 127V/220V - 127V/220V - 127V/220V - 127V/220V - 127V/220V -
ALIMENTACION 50H2/60Hz 50H2/60Hz 50H2/60Hz 50Hz/60Hz
TEMPERATURA DE TRABALHO . . . . oC 2 557 . . oC 2 55 oC 2 5% o o
TEMPERATURA DE TRABAJO -5°Ca 55°C 5°Ca55°C 5°Ca55°C 5°Ca55°C 5°Ca55°C 5°Ca55°C 5°Ca55°C
LUBRIFICACAO Graxa Graxa Graxa vermelha Graxa Graxa Graxa Graxa
LUBRICACION Grasa Grasa Grasarroja Grasa Grasa Grasa Grasa
MOLA (@ DO FIO E ALTURA) "2,5x21mm 25x21mm Nao se aplica Nao se aplica 25x21mm 25x21mm Nao se aplica
MUELLE (& DEL ALAMBRE Y ALTURA) 2,0x21mm" 20x21mm No se aplica Nose aplica 20x21mm 2,0x21mm Nose aplica
‘CORRENTE DO Automatizador 1,85A (127V) 4,8A (127V) 3,6A (220V) 5,06A (127V) 5,06A (127V) 5,06A (127V) 5,2A(127V)
CORRIENTE DEL Automatizador 2,36A (220V) 2,9A (220V) 52A(127V) 3,08A (220V) 3,08A (220V) 3,08A (220) 6,2A (220V)
CLASSE
s | | | | [ | |
P 24 24 2 24 24 24 24
PESO DO EQUIPAMENTO (Kg)
PESO DEL EQUIPO (Kg) 53Kg 53Kg 52Kg 63Kg 63Kg 63Kg 63Kg

Apesar de todos os esforcos enviados para assegurar exatidao, as especificacdes deste produto estao sujeitos a alteracao
sem prévio aviso e poderao diferir do produto que vocé possui. Os tempos de cada equipamento sao tedricos de projeto,
aferidos em condicdes ideais de instalacdo Podem variar em funcéo do peso do portéao e condi¢des de deslocamento.

A pesar de todos los esfuerzos realizados para garantizar la precision, las especificaciones de este producto estdn sujetas a cambios sin previo aviso
y pueden diferir del producto que usted posee. Los tiempos de cada equipo son teéricos del proyecto, medidos en condiciones ideales de instalacion.
Pueden variar segtn el peso de la puertay las condiciones de desplazamiento.

DIMENSOES
DIMENSIONES
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INICIANDO A INSTALAGCAO
EMPEZANDO LA INSTALACION

1.Verifique se o piso em que o equipamento sera sobreposto é resistente o suficiente
para que o mesmo possa ser parafusado nivelado e que ndo tenha acimulo de dgua.
Caso o local de fixagao do equipamento nédo esteja adequado, devera ser confeccio-
nada uma base de concreto de acordo com as exigéncias ao lado (fig 1):
Compruebe que la superficie donde se procederd a fijar el mecanismo, sea lo suficientemente resistente
y nivelado para poder ser fijado al piso. De no contar con una superficie firme, se deberd fabricar una
base de concreto, tomando como referencia al lado (fig 1):

~

=

Portao
Deslizante
2.A altura (h) da base de concreto devera ser de 100 mm sobre o piso e 200 ‘ 1 4
mm abaixo do piso assim proporcionando um excelente apoio ao equipa- 4+ Fig.2

mento. Esta base de concreto devera estar a 20 mm de distancia a da folha
do portao (fig. 2). ‘

La altura (h), hace referencia a la altura de la base, que se eleva sobre el piso, minimo
100mm y 400mm de profundidad, proporcionando un cimiento firme. La base deberd
estar a 20mm de la hoja dei portdn (fig.2).

100

Piso

200

3.Insira o equipamento sobre a base de concreto e apoie a cremalheira sobre a engrenagem de saida e encoste-a na folha

do portéo.
Sittie el mecanismo sobre la base y verifique que el mecanismo se encuentre alineado con el portdn, posicione la cara frontal del pifién del meca-

nismo, lo mds cercano posible del portén (5mm).

4.Faca a marcacao dos furos da base do equipamento e fure-os de acordo com a medida das buchas de fixacao que
acompanham o kit instalagéo.
Marque el lugar donde realizard los agujeros para efectuar la fijacién, (utilice el conjunto de fijacién que acompana el kit).

I —— PARAFUSO SEXT. 5/16" x 75mm R. SOBERBA
TORNILLO HEXAGONAL 5/16” x 75mm R. SUPERBA

——BUCHA NYLON 5-12
I BUJE DE NAILON 5-12

—— BASE
BASE
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INSTALANDO A CREMALHEIRA
INSTALANDO LA CREMALLERA

Ap0s ter apoiado a cremalheira na engrenagem de saida e encostando-a na folha do portao verifique se had uma folga de
2mm entre os dentes (fig.3)

Cierre el portén manualmente y posicione la cremallera por encima del pinén del automatizador, dejando una luz de 2mm, entre los dientes de la
cremalleray el pindn (fig.3).

Fixe-a na folha do portdo com parafusos ou com solda cada 40mm
Abra el portén 40cm y vuelva a fijar la cremallera con otro tornillo o soldadura, realice este proceso cada 40cm en la totalidad del recorrido.

T

A(2:
(2:3) FOLGA DE ENGRENAMENTO 2MM
ESPACIO ENTRE DIENTE Y PINON 2MM

TAMANHO DA CREMALHEIRA

TAMANO DE LA CREMALLERA

1.Ha casos em que o comprimento da cremalheira ficard maior que o com- |
primento do portao, nesse caso tera que ser confeccionado uma mao ‘
francesa para uma melhor fixagdo do mesmo como ilustra a (fig. 4).
En algunos casos, es necesario que la cremallera sobrepase el largo del portén, por tal
motivo, se tendrd que fijar el sobrante con una planchuela o dngulo, realizando una
ménsula para proporcionarle firmeza (fig.4)

MAO FRANCESA. ‘
Soporte tipo ménsula

Fig. 4

2.A cremalheira terd que ter uma sobra de dentes com relagao a engrenagem de saida, pode verificar este caso com o por-
tao totalmente aberto ou fechado (fig. 5). Se ndo ha esta sobra vocé podera ter alguns transtornos como exemplo o ndo
engrenamento do conjunto.

La cremallera debe tener dientes sobre el engranaje de salida, puede verificar esto con la puerta completamente abierta o cerrada (fig. 5). Si no
queda sobra, puede tener algunos inconvenientes como ejemplo de que el equipo no estd enganchado.

SOBRA NO ENGRENAMENTO, SEM SOBRA DE ENGRENAMENTO,
O CONJUNTO ESTA CORRENDO 0 CONJUNTO ESTA ERRADO
Sobrante en pifion, Sin sobrante en el pifion,
El conjunto ests correcto El conjunto esta incorrecto
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FIXACAO DOS iMAS DE FIM DE CURSO
FIJACION DE LOS IMANES DE FIN DE CARRERA

Verifique se a parte azul do iméa esta posicionada para o lado de cima (Fig.6). Com o portédo fechado, posicione o iméa de
frente para o REED e o fixe com parafusos na cremalheira, siga 0 mesmo procedimento com o portdo aberto.
Compruebe que la cara azul del imdn se encuentren hacia arriba, con el portén cerrado, posicione el imdn en la cremallera, enfrentando al REED. Fije
el cajon con el imdn, en esa posicién. Realice el mismo procedimiento con el imdn de apertura.

Distancia entre ima e tampa do

Portio deslizante automatizador = de 10mm (ideal) a
Portén corredizo 15mm (maximo).
= P / Distancia entre el imdn y la tapa del
Instalagao correta dos imas . - Ny
A L automatizador = 10 mm (ideal) a 15 mm
Instalacién correcta del imdn P
(mdximo).
. MAX.15mm
Cremalheira
Cremalera
o Piso
=) Suelo
Gaveta ima
Gajén deim e
fig.6 §
Ll

Aplicagées

Este tipo de automatizador é utilizado em portdes deslizantes convencionais, que pode ser de até 900kg dependendo do
modelo do equipamento.

Aplicaciones

Este tipo de automatizador es utilizado en portones corredizos convencionales, que puede ser de hasta 900kg, de acuerdo con el modelo del
equipamiento.

ESQUEMA DE LIGAGCAO EMISSOR/RECEPTOR
ESQUEMA DE CONEXION EMISOR/RECEPTOR

Distancia maxima de 15m (INTERNO) e 7m (EXTERNO)
Distancia mdxima de 15m (INTERIOR) y 7m (EXTERIOR) sy - - - - - - - - - - - - - - - ----=-=-= ~

\
))) ((c R - b
o '
‘,(/lea’:‘:rg“’ ,1\‘2e vde (+) Rojo  12Vdc (). | X LED APAGADO: Sem obstculo e alinhado !
Amarelo Co%alixorél)é T;::Zo /(\:l:iaut’!: (r’e?e) | LEDAPAGADO: i obstcosy alneado !
Laranja NA (sem obstéculo) | Naranja NA (sin obstdculo) | |
Verde NF (sem obstaculo) | Verde  NF (sin obstdculo) \ |
N e e e e e e e o _ /
VERMELHO/R0JO Fio 0,50mm?/Cable 0,50mm? onTErveve | (REDE
MARROM/MARRON = (127/220Vac
LARANJA/NARAN/A NA  Entrada de emergéncia na central do automatizador de portao

AMARELO/AMARILLO (= Entrada de emergencia a la central de controf de automatizacion de puertas
AZUL PWM/AZUL PWM

VERDENVERDE (NF

Instalar a fotocélula com os fios voltados para baixo, caso contrario o

Instale la fotocélula
protegido de a intermps

() Manual -KDZ 6



- eNC4q
INSTRUCOES IMPORTANTES DE SEGURANCA v Jo
INSTRUCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

Este equipamento é de uso exclusivo para automacao de portoes.
Este equipamiento es de uso exclusivo para la automatizacién de portones.
- Para manutencdo do equipamento, é obrigatério o uso de pecas originais, caso as pecas trocadas
nao sejam originais, a empresa nao se responsabiliza pelos danos ou acidentes causados, isentando- EITTNETIITED

ORI(INAL

se de todos os problemas gerados.
Para el mantenimiento, se recomienda el uso de piezas originales, en el caso que las piezas fueran remplazadas por no

originales, laempresa no se responsabiliza por daios o accidentes causados, eximiéndose de problemas que estos causen.

- De acordo com a norma de instalacoes elétricas (NBR 5410), é obrigatério o uso de
dispositivo de desligamento total de rede elétrica (disjuntor), sendo um dispositivo por fase incorporado

a fixacdo da instalacdo do automatizador.
De acuerdo con la normativa vigente, de instalaciones eléctricas, se recomienda el uso de un disyuntor o llave térmica bipolar,

trabajando de forma independiente de la red eléctrica y en forma exclusiva para el mecanismo.

QA

- Ofio verde deve estar permanentemente conectado ao aterramento do prédio, ndo passando por nenhum dispositivo

de desligamento.
El cable a tierra debe estar permanentemente conectado a la puesta a tierra del edificio, no pasando por ningtn dispositivo eléctrico del hogar.

- Este aparelho nao se destina a utilizagao por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais

reduzidas, ou por pessoas com falta de experiéncia e conhecimento (inclusive criancas), a menos que
tenham recebido instrugdes referentes a utilizacdo do aparelho ou estejam sob a supervisdo de uma
pessoa responsdvel pela sua seguranca. Recomenda-se que as criangas sejam vigiadas para assegurar que
elas nao estejam brincando com o aparelho.
Este aparato no debe ser utilizado por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o por personas sin
experienciay conocimiento (incluso nifios), a menos que recibido instrucciones bdsicas del funcionamiento o se encuentren bajo
la supervision de una persona responsable por su seguridad. Se recomienda que los nifios sean vigilados y que no estén jugando
con el sistema automadtico.

- Parainstalagdo dos automatizadores em dreas externas (ao ar livre), é obrigatério o uso de cabo de ligagédo
de 1,0mm de policloroplene atendendo a norma (60245 IEC 57). OBS.: CABO NAO INCLUSO NO KIT DO

AUTOMATIZADOR.
Para instalar automatizadores en dreas externas (al aire libre), es obligatorio utilizar un cable de conexion de policloropleno de

FOTOCELULAS 1,0 mm de acuerdo con la norma (60245 IEC 57). NOTA: CABLE NO INCLUIDO EN EL KIT DEL AUTOMATIZADOR.

- Paraainstalacdo dos automatizadores e devida seguranga do usuario é obrigatério o uso de sensor anti-esmagamento

(fotocélula modelo PWM).
Para la instalacion de automatizadores, se recomienda para la seguridad del usuario, el uso de sensor anti-aplastamiento (fotocélula infrarroja),

para prevenir accidentes cuando el portén esta cerrando.

L JE

PERIGO: Para uma possivel operacao de manutencao desligue o equipamento da alimentacéo elétrica.
PELIGRO: Para una posible operacion de mantenimiento desconecte el equipamiento de la alimentacion eléctrica.

1 - Antes de instalar a unidade, remova todos os cabos ou correntes desnecessérios e desative todos os equipamentos,
como fechaduras, ndo necessarios para o funcionamento automatizadore;
Antes deinstalar la unidad, retire todos los cables o cadenas innecesarios y desactive todos los equipos, como cerraduras, que no sean necesarios
para el funcionamiento automatizadore;
2 - ATENCAO! Porta automatica - A porta pode funcionar de forma inesperada, portanto, néo deixe que nada fique no
caminho da porta;
JATENCION! Puerta automdtica: la puerta puede funcionar inesperadamente, asi que no permita que nada se interponga en su camino;
3 - Apdsainstalagao, certifique-se de que partes da porta nao se estendem ao longo de passeios publicos ou caminhos;
Después de la instalacidn, aseglirese de que partes de la puerta no se extiendan a lo largo de aceras o caminos publicos;
4 - Tenha cuidado quando utilizar o desbloqueio manual desde uma porta aberta pode cair rapidamente devido as

molas fracas ou quebradas, ou estar fora de equilibrio;
Tenga cuidado al utilizar el desbloqueo manual, ya que una puerta abierta puede caer rapidamente debido a resortes débiles o rotos, o estar

desequilibrada;
5- A unidade ndo deve ser utilizada com uma porta com porta integrada (a menos que a unidade ndo pode ser operada
com a porta integrada aberta)
La unidad no debe usarse con una puerta con puerta integrada (a menos que la unidad no pueda operarse con la puerta integrada abierta)
- Cheque cada més que a unidade quando inverter os contatos de porta a 40 mm de altura de objetos colocados no chéo.

Ajuste se necessario e volte a verificar, desde que um ajuste incorreto pode representar um risco.
Controlar mensualmente el equipo al invertir los contactos de la puerta a una altura de 40 mm respecto a objetos colocados en el suelo. Ajustelo
sies necesario y vuelva a comprobarlo, ya que un ajuste incorrecto puede suponer un riesgo.

- Apds ainstalacédo, garantir que o mecanismo é ajustado adequadamente e que a unidade inverte os contatos de porta

quando colocado um objeto elevado 40 milimetros no chéo.
Después de la instalacion, asegrese de que el mecanismo esté correctamente ajustado y que la unidad invierta los contactos de la puerta al
colocar un objeto elevado a 40 milimetros en el suelo.
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INSTRUGCAO DE APLICACAO DAS ETIQUETAS
INSTRUCCIONES PARA APLICAR ETIQUETAS

E obrigatério a colocacao e permanéncia das etiquetas conforme ilustra a figura.
Es obligatorio la colocacion de las etiquetas de seguridad e indicaciones, tomando como referencia la figura a continuacién.

Etiqueta 1 Etiqueta 2 _

erth e n ot
~ s
RECOMENDACOES AO TECNICO INSTALADOR
RECOMENDACIONES AL TECNICO INSTALADOR
Ferramentas para instalagdo e manutengao do equipamento:
Herramientas para instalacién y mantenimiento del equipamiento:
Chave fixa Nivel Maquina de solda|  Arco de serra Trena Chave defenda | GhavePhillips | ajicate universal | Alicate de corte Lixadeira Esquadro
Llave fija Nivel Mdquina de soldar | Arco de sierra Cinta métrica Destornillador s Lijadora Escuadra
Q N\ \ N .
R . 1 A
a ~
Q

Verificacao de faixa: Temperatura de trabalho _go o
Comprobar el rango: Temperatura de trabajo ‘I» /Y 5°C /ﬂ/ 55°C

Verifique se a estrutura do portao esta devidamente sélida e apropriada para a instalacédo do equipamento e também se
durante seu percurso o portao ndo apresente nenhum tipo de atrito.

Verifique si la estructura del portén estd debidamente sélida y apropiada para la instalacién del equipamiento y también si durante su recorrido el
portén no presenta ningun tipo de friccién.

Teste a abertura e o fechamento do seu portédo. Forcando a abertura ou o fechamento em uma das laterais do portéo, o
mesmo nao podera torcer. Caso torca excessivamente, efetuar reparos antes de continuar a instalagao. Tanto para abrir
quanto para fechar, o esfor¢o exigido deve ser igual para ambos os movimentos.

Pruebe la aperturay el cierre de su portén. Forzando la apertura o el cierre en uno de los laterales del portén, el mismo no podrd torcerse. Si se tuerce
excesivamente, efectuar reparaciones antes de continuar la instalacion. Tanto para abrir como para cerrar, el esfuerzo exigido debe ser igual para
ambos los movimientos.

AR ER AR AR ER TR
AT

Uso obrigatério da FOTOCELULA na instalagdo do automatizador.
Uso obligatorio de la FOTOCELULA en la instalacién del automatizador.

Gj Manual - KDZ



MANUAL DO USUARIO
MANUAL DEL USUARIO

Recomendagdes ao usuario
Recomendaciones al usuario

- Nao permitam que criangas brinquem com controles fixos. Mantenha o controle remoto fora do
alcance das criangas.
No permitan que nifios jueguen con controles fijos. Mantenga el control remoto fuera del alcance de los nifos.

- Tenha cuidado com o portdo em movimento e mantenha as pessoas a uma distancia segura até
que o equipamento tenha concluido todo o seu percurso.
Tenga cuidado con el portén en movimiento y mantenga las personas a una distancia segura hasta que el
equipamiento finalice su recorrido.

- Para efetuar a manutencdao o usuério devera utilizar-se de pessoal qualificado. Examine
frequentemente ainstalacao, em especial cabos, molas e partes que se movam em geral; verifique
se ha sinais de desgastes em qualquer parte que seja algum tipo de dano ou desbalanceamento.
N&o use caso seja necessario algum tipo de reparo ou ajuste por menor que seja, ja que um
portao incorretamente balanceado ou com algum defeito de instalagdo pode causar ferimentos.
Examine con frecuencia la instalacién, principalmente en las partes que tienen movimiento, cableado eléctrico
y cremalleras, si nota algin desperfecto, no intente repararlo por pequeio que sea, ya que un portén mal
equilibrado con algtin defecto de instalacién, puede causar lesiones graves. .Para la reparacién y mantenimiento del
automatizadores, el usuario deberd comunicarse con un instalador calificado para realizar el trabajo, asegtrese de
que las piezas que se utilizan, sean las originales.

SISTEMA DE DESTRAVAMENTO
SISTEMA DE DESBLOQUEO

Caso falte energia, este equipamento possui um sistema de destravamento por chave codificada ou por chave exclusiva
(dependendo do modelo) que permite ao usuario utilizd-lo manualmente, como ilustra a figura abaixo:

En el caso que falte energia, este equipamiento posee un sistema de desbloqueo por llave codificada o por llave exclusiva (segun el modelo) que
permite al usuario utilizarlo manualmente, como ilustra la figura abajo:

Chavelocalizada na caixa da central Chave codficada Chave exclusiva
Llave ubicada en la caja de la central Llave codificada Llave exclusiva

& &

e

Insira a chave no tambor e Gire a alavanca para o

gire-a no sentido horério. lado de fora.
Pongallallave en el cilindroy Gire la palanca para el lado
girela en el sentido horario. de fuera.
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MANUAL - CENTRAL FIT RAMP

Versao: 2.3
Version: 2.3

CARACTERISTICAS

CARACTERISTICAS

REDE - Entrada de alimentagao 127/220 V;

BR/AZ/PT - AUTOMATIZADOR - Fios do automatizador;

CAP/CAP - Entrada para capacitor do automatizador;

Jumpers de programacao (PAUSA - FORCA - FREIO - RAMPA ABERTURA — RAMPA FECHAMENTO);
BOT - Entrada de botoeira: BOT (abre/para/fecha);

Jumpers de selecédo de fungéao (BV/DZ - JP1);

BOTOES de programacao (TX-) e (CURSO+);

LED de indicacao de programacéao;

. Antena;

0. Médulo Receptor 433,92MHz - N&o perde calibracao (heterédino);

JVENGUAWN S
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1. Fim de Curso - FCA/FCF - Conectores 3 e 5 vias para o Fim de curso de abertura e fechamento do
automatizador;

2. Entrada para fotocélula - Dispositivo de seguranca;

3. Entrada OP.8F - Mddulo opcional 8 funcdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e alarme);

4. Fontede alimentacao 15V/1A;

5. Fusivel de protecdo -5A;

6. Entrada paragravador - NAO USAR - uso exclusivo da fabrica.

1. RED - Entrada de alimentacion 127/220 V;

2. BR/AZ/PT - AUTOMATIZADOR - Cables del automatizador;

3. CAP/CAP - Entrada para el capacitor del automatizador;

4. Jumpers de programacion (PAUSA - FUERZA - FRENO - RAMPA DE APERTURA - RAMPA DE CIERRE);

5. BOT - Entrada de pulsador: BOT (abre/detiene/cierra);

6. Jumpers de seleccioén de funcién (BV/DZ - JP1);

7. BOTONES de programacion (TX-) y (CURSO+);

8. LEDdeindicacién de programacion;

9. Antena;

10. Mddulo receptor 433,92 MHz - No pierde calibracion (heterodino);

11. Fin de carrera - FCA/FCF - Conectores de 3 y 5 pines para el fin de carrera de apertura y cierre del automatizador;
12. Entrada para fotocélula - Dispositivo de seguridad;

13. Entrada OP.8F — Mddulo opcional de 8 funciones (Cerradura, Luz de garaje, Sefializador y alarma);

14. Fuente de alimentacidn 15V/1A;

15. Fusible de proteccion — 5A;

16. Entrada para grabador — NO USAR - Uso exclusivo de fdbrica.

CARACTERISTICAS
CARACTERISTICAS

Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de ultima geracdo com processamento em 48Mhz;
Memoéria Interna: Com capacidade de até 512 botdes / controles programados no microcontrolador;
Principais ajustes por meio dos jumpers em conjunto com os botdes;
- PAUSA: Programa tempo para fechamento automatico;
- FORCA: Ajuste da forca do automatizador;
- FREIO: Ajuste do nivel de freio do automatizador;
- RAMPA AB: Ajuste da parada suave na abertura do automatizador;
- RAMPA FC: Ajuste da parada suave no fechamento do automatizador;
Funcgdes selecionaveis por jumpers:
- BV/DZ: Seleciona tipo de automatizador (fechado: BV/aberto: DZ);
- JP1: Selecédo do tipo de fotocélula (fechado: fotocélula PWM GAREN/aberto: fotocélula comum);
Varistor e Fusivel de Protecédo: atua em caso de descarga atmosférica e sobrecarga;
2 Botdes de programacao: Programacao independente de transmissores e curso;
Entrada para Fotocélula com Conector Polarizado: Evita ligagdes invertidas;
Protecdes nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor risco de danos ao circuito;
- LEDs de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;
- Saida para Placa 8F: Agrega as funcdes de luz de garagem, trava magnética, sinaleiro e alarme.

Microcontrolador ARM®: microcontrolador de 32 bits de ultima generacién con procesamiento a 48 MHz;
Memoria interna: Capacidad para hasta 512 botones/controles programados en el microcontrolador;
Ajustes principales mediante jumpers en conjunto con los botones:
- PAUSA: Programa el tiempo para el cierre automdtico;
- FUERZA: Ajuste de la fuerza del automatizador;
- FRENO: Ajuste del nivel de freno del automatizador;
- RAMPA AB: Ajuste de la parada suave en la apertura del automatizador;
- RAMPA FC: Ajuste de la parada suave en el cierre del automatizador;
Funciones seleccionables mediante jumpers:
- BV/DZ: Selecciona el tipo de automatizador (cerrado: BV / abierto: DZ);
- JP1: Seleccién del tipo de fotocélula (cerrado: fotocélula PWM GAREN / abierto: fotocélula comun);
- Varistory fusible de proteccion: Actua en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;
- 2 botones de programacién: Programacién independiente de transmisores y recorrido;
Entrada para fotocélula con conector polarizado: Evita conexiones invertidas;
Protecciones en las entradas de fin de carrera y pulsador: Menor riesgo de danos al circuito;
LEDs de fin de carrera: Indican el estado de los finales de carrera;
Salida para placa 8F: Agrega las funciones de luz de garaje, cerradura magnética, sefalizadory alarma.
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FUNCOES
FUNCIONES

Programacéo dos Controles Remotos
Programacion de los controles remotos

1. Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscara 3x e permanecera aceso.

2. Pressione e solte o botdo do controle remoto desejado. O LED piscara por alguns segundos.

3. EnquantooLED esté piscando, pressione novamente o botdo TX (-) da central para confirmar o cadastro.
O controle remoto sera descartado caso ndo seja feita a confirmacéo, e o LED voltard a ficar aceso.

Para sair da programacao, aguarde 10 segundos ou pressione o botdo TX (-) da central enquanto o LED
estiver aceso.

1. Presioney suelte el botén TX (-) de la central. El LED parpadeard 3 veces y permanecerd encendido.

2. Presioney suelte el boton del control remoto deseado. El LED parpadeard durante unos sequndos.

3. Mientras el LED esté parpadeando, presione nuevamente el botén TX (-) de la central para confirmar el registro.
Sino se realiza la confirmacién, el control remoto serd descartado y el LED volverd a quedar encendido.

Para salir de la programacion, espere 10 segundos o presione el botén TX (-) de la central mientras el LED esté encendido.

Procedimento para Apagar a Meméria
Procedimiento para borrar la memoria

1. Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscara 3x e permanecerd aceso;

2. Pressione novamente e mantenha pressionado o botdo TX (-) da central por 5 segundos até que o LED
comece a piscar rapidamente;

Quando o LED ficar aceso indica que a memoria foi apagada. Pressione o botdo TX (-) enquanto o LED

estiver aceso (ndo piscando) para sair do procedimento ou aguarde o LED apagar.

1. Presioney suelte el boton TX (-) de la central. EI LED parpadeard 3 veces y permanecerd encendido.

2. Presione nuevamente y mantenga presionado el botén TX (-) de la central durante 5 sequndos hasta que el LED comience a
parpadear rdpidamente.

Cuando el LED quede encendido, indica que la memoria ha sido borrada. Presione el boton TX (-) mientras el LED esté encendido

(sin parpadear) para salir del procedimiento o espere a que el LED se apague.

Programacao do Tempo de Abertura /Fechamento (leitura do curso)

Antes de gravar o curso, deve ser programado um botéao de controle remoto (veja item Programacao
dos Controles Remotos).

Programacién del tiempo de apertura/cierre (lectura del recorrido)

Antes de guardar el curso, debe programarse un botén del control remoto (consulte el apartado Programacién de los
controles remotos)

Pressione o botdo CURSO (+), o LED vai permanecer aceso. O processo de gravacao tera inicio quando
o portéo estiver fechado. Caso ele nao esteja fechado, acione o botdo programado do controle para
realizar o fechamento completo do portao (até o fim de curso de fechamento). Acione novamente o botéo
programado do controle para realizar a abertura completa do portdo (até o fim do curso de abertura). Ao
pressionar novamente o botdo programado do controle, o portdo deve realizar o fechamento completo
(ao encontrar o fim de curso o LED piscara 3 vezes demonstrando o fim da programacéo e ficarad apagado).
OBS1.: E obrigatorio fazer a programacao do curso do portao.

0BS2.: Se durante a movimentagao do portdo o botao CURSO (+) ou o botao do controle remoto forem
pressionados, a programacao é cancelada imediatamente.

Presione el botén CURSO (+), y el LED permanecerd encendido. El proceso de grabacion comenzard cuando el portén esté
cerrado. Si no estd cerrado, accione el botén programado del control remoto para realizar el cierre completo del portén (hasta
el fin de carrera de cierre). Accione nuevamente el botén programado del control remoto para realizar la apertura completa
del porton (hasta el fin de carrera de apertura). Al presionar nuevamente el botén programado del control, el portén deberd
realizar el cierre completo. Al llegar al fin de carrera, el LED parpadeard 3 veces, indicando el final de la programacién, y luego
seapagard.

NOTAT1: Es obligatorio realizar la programacion del recorrido del portén.

NOTA2: Si durante el movimiento del portdn se presiona el botén CURSO (+) o el botdn del control remoto, la programacion se
cancelard inmediatamente.
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Jumper PAUSA (Fechamento Automatico)
Jumper PAUSA (Cierre automdtico)

Ajuste de 0 (desabilitado) a 180 segundos
Ajuste de 0 (deshabilitado) a 180 segundos.

Jumper para selecionar o tempo de pausa, o tempo que o portao ficara aberto antes de comecar a fechar
automaticamente. Ao fechar o jumper, basta pressionar os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o
tempo de pausa. O tempo minimo é 0 (sem pausa) e o tempo maximo é de 180 segundos (3 minutos), cada
toque no botao varia o tempo de 5 em 5 segundos. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas,
quando chega aos limites (minimo = 0 ou méximo = 180), o LED néo pisca mais.

Padrao de fabrica: 0 (Desabilitado)

Jumper para seleccionar el tiempo de pausa, es decir, el tiempo que el portén permanecerd abierto antes de comenzar a
cerrarse automdticamente. Al cerrar el jumper, simplemente presione los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el tiempo
de pausa. El tiempo minimo es 0 (sin pausa) y el tiempo mdximo es 180 segundos (3 minutos). Cada pulsacién en el botén ajusta
el tiempo en incrementos de 5 seqgundos. Al presionar los botones, el LED parpadea una vez, pero cuando alcanza los limites
(minimo = 0 0 mdximo = 180), el LED deja de parpadear.

Configuracion de fdbrica: 0 (Deshabilitado).

Jumper FORCA

Jumper FUERZA

Ajuste de 0 (25%) a 15 (100%)
Ajuste de 0 (25%) a 15 (100%)

Jumper para selecionar a for¢a do automatizador. Sdo 15 niveis de forca de 25% a 100%. Basta fechar o
jumper e usar os botées CURSO (+) e TX (-). O botdo CURSO (+) aumenta em 5% a forca do automatizador e
0 botédo TX (-) diminui em 5% a for¢a do automatizador. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas,
quando chega aos limites (minimo 0 = 25% ou maximo 15 = 100%), o LED ficara aceso.

Padrao de fabrica: 15 (100%)

Jumper para seleccionar la fuerza del automatizador. Hay 15 niveles de fuerza, que van del 25% al 100%. Para ajustar, cierre
el jumper y use los botones CURSO (+) y TX (-). El botén CURSO (+) aumenta la fuerza del automatizador en 5%. El botén TX (-)
disminuye la fuerza del automatizador en 5%. Al presionar los botones, el LED parpadeard una vez. Sin embargo, cuando se
alcanzan los limites (minimo 0 = 25% o mdximo 15 = 100%), el LED permanecerd encendido.

Configuracién de fdbrica: 15 (100%)

Jumper FREIO
Jumper FRENO

Ajuste de 0 (desabilitado) a 15 (100%)
Ajuste de 0 (deshabilitado) a 15 (100%)

Jumper para selecionar o nivel de freio (freio DC reverso). Ao fechar o jumper, basta pressionar os botdes
CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da forca do freio. O botdo CURSO (+) aumenta em 10% a forca do
freio e o botdo TX (-) diminui em 10% a forca do freio. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas,
quando chega aos limites (minimo 0 = desabilitado ou méximo 10 = 100%), o LED néo pisca mais.

Padrao de fabrica: 1 (10%)

Jumper para seleccionar el nivel de freno (freno DC reverso). Al cerrar el jumper, basta con presionar los botones CURSO (+)
y TX (-) para seleccionar el valor de la fuerza del freno. El botén CURSO (+) aumenta la fuerza del freno en 10%. El botén TX (-)
disminuye la fuerza del freno en 10%. Al presionar los botones, el LED parpadea una vez, pero, cuando llega a los limites (minimo
0 =deshabilitado o mdximo 10 = 100%), el LED deja de parpadeatr.

Configuracién de fdbrica: 1 (10%)

Jumper RAMPA AB
Jumper RAMPA AB

AjustedeOa 15
AjustedeOa 15

Jumper para selecionar qual a porcentagem de forga sera entregue ao automatizador ao executar a rampa
de ABERTURA. Ao fechar o jumper, basta pressionar os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da
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forca da rampa. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo =0
ou méximo = 15), o LED né&o pisca mais.
Padrao de fabrica: 7

Jumper para seleccionar qué porcentaje de fuerza se entregard al automatizador al ejecutar la rampa de APERTURA. Al cerrar
el jumper, basta con presionar los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el valor de la fuerza de la rampa. Al presionar
los botones, el LED parpadea una vez, pero, cuando llega a los limites (minimo = 0 o mdximo = 15), el LED deja de parpadear.
Configuracion de fdbrica: 7

Jumper RAMPA FC
Jumper RAMPA FC

AjustedeOa15
AjustedeOa 15

Jumper para selecionar qual a porcentagem de forca serd entregue ao automatizador ao executar a rampa
de FECHAMENTO. Ao fechar o jumper, basta pressionar os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor
da forca da rampa. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo =
0 ou maximo = 15), o LED ndo pisca mais

Padréao de fabrica: 7

Jumper para seleccionar qué porcentaje de fuerza se entregard al automatizador al ejecutar la rampa de CIERRE. Al cerrar el
jumper, basta con presionar los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el valor de la fuerza de la rampa. Al presionar los
botones, el LED parpadea una vez, pero, cuando llega a los limites (minimo = 0 o mdximo = 15), el LED deja de parpadeatr.
Configuracién de fdabrica: 7

Jumper BV/DZ
Jumper BV/DZ

Jumper para selecionar o tipo de automatizador que sera utilizado, uma vez que as rampas séo diferentes
para os tipos de automatizadores (basculante e deslizante).

Comojumperaberto (DZ),asrampas de abertura e fechamento serdo do mesmo tamanho (automatizador
deslizante).

Com o jumper fechado (BV), a rampa sera maior no fechamento (automatizador basculante).

OBS.: Para a execucdo da rampa, ela deve estar ajustada com a melhor intensidade para o peso do portéo,
assim como o procedimento da programagao do tempo de abertura/fechamento (leitura do curso) deve
ser feito.

Jumper para seleccionar el tipo de automatizador que serd utilizado, ya que las rampas son diferentes para cada tipo de
automatizador (basculante y deslizante).

Con el jumper abierto (DZ), las rampas de apertura y cierre serdn del mismo tamano (automatizador corredizo).

Con el jumper cerrado (BV), la rampa serd mayor en el cierre (automatizador abatible).

NOTA: Para la correcta ejecucion de la rampa, debe ajustarse con la intensidad adecuada segtin el peso del portén. Ademds, es
necesario realizar el procedimiento de programacion del tiempo de apertura/cierre (lectura del recorrido).

Jumper JP1
Jumper JP1

Jumper para selecionar o tipo de fotocélula usada. Com o jumper aberto, utiliza-se a fotocélula normal,
com sinal negativo. Com o jumper fechado, utiliza-se a fotocélula com PWM Garen.

Jumper para seleccionar el tipo de fotocélula utilizada. Con el jumper abierto, se utiliza la fotocélula normal, con senal
negativa. Con el jumper cerrado, se utiliza la fotocélula con PWM Garen.

Entrada BOT
Entrada BOT

A entrada BOT funciona como um controle remoto e executa todas as fun¢des de movimentacao e parada
do automatizador (abre/para no meio/fecha).

La entrada BOT funciona como un control remoto y ejecuta todas las funciones de movimiento y parada del automatizador
(abre/para en medio/cierra).
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Fotocélula
Fotocélula

Se a fotocélula estiver interrompida enquanto o portdo esta aberto, impedira qualquer comando de
fechamento e este permanecera aberto até que a fotocélula ndo detecte nenhum obstaculo. Durante o
fechamento, a deteccdo de obstaculo por meio da fotocélula parara o automatizador e revertera o sentido
para a abertura automaticamente.

DICA: para verificar o sentido de fechamento, acione a fotocélula, onde somente durante o fechamento o
portao revertera o sentido. Para inverter o sentido inverta o conector do fim de curso e altere as posicoes
entre os fios PT e BR do automatizador.

Sila fotocélula estd interrumpida mientras el portdn estd abierto, impedird cualquier comando de cierre y permanecerd abierto
hasta que la fotocélula no detecte ningtin obstdculo. Durante el cierre, la deteccion de un obstdculo a través de la fotocélula
detendrd el automatizador y revertird automdticamente el sentido hacia la apertura.

CONSEJO: para verificar el sentido de cierre, active la fotocélula, ya que solo durante el cierre el porton revertird el sentido. Para
invertir el sentido, invierta el conector del fin de carrera y altere las posiciones entre los cables PT y BR del automatizador.

LEDs de fim de curso
LEDs de fin de carrera

A central conta com dois LEDs para cada automatizador para indicar o fim de curso fechado e aberto.
Quando o portao esta fechado (fim de curso fechado acionado), o LED FCF (verde) estara aceso. Quando o
portao estiver aberto (fim de curso aberto acionado), o LED FCA (vermelho) estara aceso.

La central cuenta con dos LEDs para cada automatizador para indicar el fin de carrera de cierre y apertura. Cuando el portén
estd cerrado (fin de carrera de cierre activado), el LED FCF (verde) estard encendido. Cuando el portén esté abierto (fin de carrera
de apertura activado), el LED FCA (rojo) estard encendido.

Opcional 8F—Médulo opcional 8 fungdes
Opcional 8F—Médulo opcional 8 funciones

Opcéo para o modulo com as fungdes de ventilador, alarme, aberto, trava, 3 seg., 15 seg., 30 seg. e 60 seg.

Opcién para el médulo con las funciones de ventilador, alarma, abierto, traba, 3 seg., 15 seg., 30 seg. y 60 seg.

RESET
RESET

Para voltar os valores de PAUSA, FORCA, FREIO. RAMPA AB e RAMPA FC ao padréo de fabrica, mantenha
todos os jumpers abertos e segurar o botdo TX (-) por 3 segundos, até o LED piscar 5 vezes.

Padrées de fabrica apos RESET:

PAUSA (Fechamento Automatico): 0 (Desabilitado)

FORCA: 15 (100%)

FREIO: 1 (10%)

RAMPA AB: 7

RAMPAFC:7

Para volver los valores de PAUSA, FORCA, FREIO, RAMPA AB y RAMPA FC al estdandar de fdbrica, mantenga todos los jumpers
abiertos y mantenga presionado el botdn TX (-) durante 3 seqgundos, hasta que el LED parpadee 5 veces.

Valores de fdbrica después del RESET:

PAUSA (Cierre Automdtico): 0 (Deshabilitado)

FORCA: 15 (100%)

FREIO: 1 (10%)

RAMPA AB: 7

RAMPAFC:7

OBSERVAGOES
OBSERVACIONES

Quando os jumpers PAUSA, FORCA, FREIO, RAMPA AB, ou RAMPA FC estiverem fechados, o automatizador
nao funcionara, mesmo se o controle ou a botoeira forem pressionados.

Cuando los jumpers PAUSA, FORCA, FREIO, RAMPA AB o RAMPA FC estén cerrados, el automatizador no funcionard, incluso si se
presiona el control remoto o el pulsador.
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REDE - Entrada de alimentacédo 127/220 V;

BR/AZ/PT - Automatizador - Fios do automatizador;

CAP/CAP - Entrada para capacitor do automatizador;

BOT/GND/BTA/BTF - Entrada de botoeira: BOT (abre/para/fecha);

Jumpers de selecao de funcao (Tipo de Freio - BV/DZ - JP1 - REV);

Jumpers de programacgao (PAUSA — FORCA - FREIO - RAMPA ABERTURA — RAMPA FECHAMENTO);
Antena;

Moédulo Receptor 433,92MHz — Nao perde calibracdo (heterédino);

Fim de Curso - FCA/FCF - Conectores 3 e 5 vias para o Fim de curso de abertura e fechamento do
automatizador;

Entrada para fotocélula - Dispositivo de seguranca;

Entrada OP.8F - Mddulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e alarme);
Fonte de alimentacdo 15V/1A;

Fusivel de protecdo — 5A;

LED de indicacdo de programacao;

BOTOES de programacao (TX-) e (CURSO+4);

Entrada para gravador — NAO USAR - uso exclusivo da fabrica;

Entrada SETUP® - Médulo Wi-Fi (LED de indicacao do status da conexao);
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1. RED - Entrada de alimentacion 127/220 V;

2. BR/AZ/PT - Automatizador - Cables del automatizador;

3. CAP/CAP - Entrada para condensador del automatizador;

4. BOT/GND/BTA/BTF - Entrada de botén: BOT (abrir/parat/cerrar);

5. Puentes de seleccién de funcion (Tipo de freno - BV/DZ - JP1 - REV);

6. Puentes de programacién (PAUSA - ENCENDIDO - FRENO — RAMPA DE APERTURA - RAMPA DE CIERRE);

7. Antena;

8. Mddulo Receptor 433.92MHz - No pierde calibracion (heterodino);

9. Final de Carrera - FCA/FCF - Conectores de 3 y 5 vias para el final de carrera de apertura y cierre del automatizador;
10. Entrada fotocélula - Dispositivo de seguridad;

. Entrada OP.8F - Médulo opcional con 8 funciones (Cerradura, Luz de garaje, Senal y alarma);
12. fuente de alimentacion de 15V/1A;

13. Fusible de proteccién - 5A;

14. LED de indicacién de programacion;

15. BOTONES de programacién (TX-) y (CURSO+);

16. Entrada de grabadora — NO UTILIZAR - uso exclusivo de fdbrica;

17. Entrada SETUP® - médulo Wi-Fi (LED que indica el estado de la conexién);

CARACTERISTICAS COMPLEMENTARES
CARACTERISTICAS ADICIONALES

+ Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de ultima geracdo com processamento em 48Mhz;
+ Memoria Interna: Com capacidade de até 512 botoes / controles programados no microcontrolador;
- Principais ajustes por meio dos jumpers em conjunto com os botdes;
« PAUSA: Programa tempo para fechamento automatico;
« FORCA: Ajuste da forca do automatizador;
« FREIO: Ajuste do nivel de freio do automatizador;
« RAMPA AB: Ajuste da parada suave na abertura do automatizador;
« RAMPA FC: Ajuste da parada suave no fechamento do automatizador;
- Funcoes seleciondveis por jumpers:
« T. FREIO: Seleciona tipo de freio (aberto: freio DC/fechado: freio por reverséo);
« BV/DZ: Seleciona tipo de automatizador (fechado: BV/aberto: DZ);
« REV: Habilita reversao (fechado: habilitado/aberto: desabilitado);
« JP1: Selecédo do tipo de fotocélula (fechado: fotocélula PWM/aberto: fotocélula comum);
« Varistor e Fusivel de Protecdo: atua em caso de descarga atmosférica e sobrecarga;
- 2 Botbes de programacao: Programacéo independente de transmissores e curso;
- Entrada para Fotocélula com Conector Polarizado: Evita ligagdes invertidas;
« Protecdes nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor risco de danos ao circuito;
- LEDs de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;
- Saida para Placa 8F: Agrega as funcoes de luz de garagem, trava magnética, sinaleiro e alarme.
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Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de tltima geragdo com processamento em 48Mhz;

.

Meméria Interna: Com capacidade de até 512 botées / controles programados no microcontrolador;

Principais ajustes por meio dos jumpers em conjunto com os botées;
« PAUSA: Programa tempo para fechamento automadtico;
» FORCA: Ajuste da for¢a do automatizador;
« FREIO: Ajuste do nivel de freio do automatizador;
« RAMPA AB: Ajuste da parada suave na abertura do automatizador;

« RAMPA FC: Ajuste da parada suave no fechamento do automatizador;

.

Funcées seleciondveis por jumpers:
« T. FREIO: Seleciona tipo de freio (aberto: freio DC/fechado: freio por reverséo);
« BV/DZ: Seleciona tipo de automatizador (fechado: BV/aberto: DZ);
« REV:Habilita reversdo (fechado: habilitado/aberto: desabilitado);
« JP1: Sele¢do do tipo de fotocélula (fechado: fotocélula PWM/aberto: fotocélula comum);

Varistor e Fusivel de Prote¢do: atua em caso de descarga atmosférica e sobrecarga;

2 Botées de programacgdo: Programacgdo independente de transmissores e curso;

Entrada para Fotocélula com Conector Polarizado: Evita ligagdes invertidas;

Prote¢des nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor risco de danos ao circuito;

LEDs de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;

Saida para Placa 8F: Agrega as fungées de luz de garagem, trava magnética, sinaleiro e alarme.

FUNCOES

FUNCIONES

Programacéao dos Controles Remotos

1 - Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscara 3x e permanecera aceso.

2 - Pressione e solte o botao do controle remoto desejado. O LED piscard por alguns segundos.

3 - Enquanto o LED esta piscando, pressione novamente o botdo TX (-) da central para confirmar o cadastro.
O controle remoto serd descartado caso nao seja feita a confirmacao, e o LED voltard a ficar aceso.

Para sair da programacéo, aguarde 10 segundos ou pressione o botdo TX (-) da central enquanto o LED estiver aceso.
Programacion de control remoto

1 - Presioney suelte el botén TX (-) en la unidad de control. EI LED parpadeard 3 veces y permanecerd encendido.

2 - Presione y suelte el botén del control remoto deseado. El LED parpadeard durante unos segundos.

3 - Mientras el LED parpadea, presione nuevamente el botén TX (-) en la unidad de control para confirmar el registro.

El control remoto serd descartado si no se realiza la confirmacion y el LED se encenderd nuevamente.

Para salir de la programacion esperar 10 sequndos o presionar el botén TX (-) en la central mientras el LED estd encendido.

Procedimento para Apagar a Memoria

1 - Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscara 3x e permanecerd aceso;

2 - Pressione novamente e mantenha pressionado o botéo TX (-) da central por 5 segundos até que o LED comece a piscar
rapidamente;

Quando o LED ficar aceso indica que a meméria foi apagada. Pressione o botao TX (-) enquanto o LED estiver aceso (ndo

piscando) para sair do procedimento ou aguarde o LED apagar.

Procedimiento para borrar la memoria

1-Presioney suelte el botén TX (-) en la unidad de control. El LED parpadeard 3 veces y permanecerd encendido;

2 - Presione nuevamente y mantenga presionado el botén TX (-) en la central durante 5 segundos hasta que el LED comience a parpadear
rdpidamente;

Cuando el LED permanece encendido indica que lamemoria ha sido borrada. Presione el botén TX (-) mientras el LED estd encendido (sin parpadear)
para salir del procedimiento o espere a que se apague el LED.

Programacéo do Tempo de Abertura /Fechamento (leitura do curso)

Antes de gravar o curso, deve ser programado um botéo de controle remoto (veja item Programacao dos Controles
Remotos).

Pressione o botao CURSO (+), o LED vai piscar 5x e permanecer aceso. O processo de gravagao terd inicio quando o
portao estiver fechado. Caso ele nao esteja fechado, acione o botdo programado do controle para realizar o fechamento
completo do portao (até o fim de curso de fechamento). Acione novamente o botdo programado do controle para realizar
a abertura completa do portao (até o fim do curso de abertura). Ao pressionar novamente o botdo programado do
controle, o portdo deve realizar o fechamento completo (ao encontrar o fim de curso o LED piscard 3 vezes demonstrando
o fim da programacédo e ficard apagado).

0BS.: E obrigatério fazer a programacao do curso do portéo.
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Programacion de Horarios de Apertura/Cierre (lectura del curso)

Antes de grabar el recorrido, se debe programar un botén del control remoto (ver item Programacién del Control Remoto).

Presione el botén CURSO (+), el LED parpadeard 5 veces y permanecerd encendido. El proceso de grabaciéon comenzard cuando se cierre la
puerta. Si no estd cerrada, pulsar el botén programado en el mando para cerrar completamente la cancela (hasta el final del recorrido de cierre).
Presione nuevamente el botén de control programado para abrir completamente la cancela (hasta el final de la carrera de apertura). Al presionar
nuevamente el boton programado en el control, el portén debe cerrarse completamente (al llegar al final de carrera, el LED parpadeard 3 veces
indicando el final de la programacién y permanecerd apagado).

NOTA: Es obligatorio programar el curso de puerta.

Jumper PAUSA (Fechamento Automatico)

Jumper para selecionar o tempo de pausa, o tempo que o portdo ficard aberto antes de comecar a fechar
automaticamente. Ao fechar o jumper, basta pressionar os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o tempo de pausa. O
tempo minimo é 0 (sem pausa) e o tempo maximo é de 120 segundos (2 minutos), cada toque no botéo varia o tempo de
5 em 5 segundos. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 0 ou maximo
=120), o LED ficara aceso.

Padréo de fabrica: 0 (Desabilitado)

Puente PAUSA (Cierre Automdtico)

Jumper para seleccionar el tiempo de pausa, el tiempo que la puerta estard abierta antes de comenzar a cerrarse automdticamente. Al cerrar el
jumper, simplemente presione los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el tiempo de pausa. El tiempo minimo es 0 (sin pausa) y el tiempo
mdximo es 120 segundos (2 minutos), cada pulsacién del boton varia el tiempo cada 5 sequndos. Al presionar los botones, el LED parpadea una vez,
pero cuando llega a los limites (minimo = 0 o mdximo = 120), el LED permanecerd encendido.

Valor predeterminado de fdbrica: 0 (deshabilitado)

Jumper FORCA

Ajuste de 0 (5%) a 20 (100%)

Jumper para selecionar a forca do automatizador. Sdo 20 niveis de forca de 5% a 100%. Basta fechar o jumper e usar os
botdes CURSO (+) e TX (-). O botao CURSO (+) aumenta em 5% a for¢a do automatizador e o botdo TX (-) diminui em 5% a
forca do automatizador. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo 0 = 5% ou
maximo 20 = 100%), o LED ficard aceso.

Padrao de fabrica: 20 (100%)

Puente FUERZA

Ajustede 0(5%) a20(100%)

Puente para seleccionar la fuerza del automatizador. Hay 20 niveles de fuerza del 5% al 100%. Simplemente cierre el jumper y use los botones
COURSE (+) y TX (-). El botén CURSO (+) aumenta la potencia del automatizador en un 5% y el boton TX (-) disminuye la potencia del automatizador
en un 5%. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo 0 = 5% o mdximo 20 = 100%), el LED
permanecerd encendido.

Valor predeterminado de fdbrica: 20 (100%)

Jumper FREIO (Ver item TIPO DE FREIO)

Ajuste de 0 (5%) a 20 (100%)

Jumper para selecionar o nivel de freio (forca no freio DC e tempo do freio Reversao). Ao fechar o jumper, basta pressionar
os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da for¢a do freio. O botdao CURSO (+) aumenta em 5% a forca do freio e
o botdo TX (-) diminuiem 5% a forga do freio. Ao pressionar os botées o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites
(minimo 0 = desabilitado ou méaximo 20 = 100%), o LED ficara aceso.

Padrao de fabrica: 5 (20%)

Puente de FRENO (Ver item TIPO DE FRENO)

Ajustede 0(5%) a 20 (100%)

Puente para seleccionar el nivel de freno (fuerza de freno CC y tiempo de freno inverso). Al cerrar el jumper, simplemente presione los botones
COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el valor de la fuerza de frenado. El botén COURSE (+) aumenta la fuerza de frenado en un 5% y el botén
TX (-) disminuye la fuerza de frenado en un 5%. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo 0 =
deshabilitado o mdximo 20 = 100%), el LED permanecerd encendido.

Valor predeterminado de fdbrica: 5 (20%)

Jumper RAMPA AB

AjustedeO0a15

Jumper paraselecionar qual a porcentagem de forca serd entregue ao automatizadorao executararampade ABERTURA.
Ao fechar o jumper, basta pressionar os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da forca da rampa. Ao pressionar
os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 0 ou maximo = 15), o LED ficara aceso.

Padréo de fabrica: 7

Puente RAMPA AB

AjustedeOa 15

Jumper para seleccionar qué porcentaje de fuerza se entregard al automatizador al ejecutar la rampa de APERTURA. Al cerrar el puente,
simplemente presione los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el valor de fuerza de rampa. Al presionar los botones, el LED parpadea una
vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 0 0 mdximo = 15), el LED permanecerd encendido.

Valor predeterminado de fdbrica: 7
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Jumper RAMPA FC

AjustedeO0a15

Jumper para selecionar qual a porcentagem de forca sera entregue ao automatizador ao executar a rampa de
FECHAMENTO. Ao fechar o jumper, basta pressionar os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da forga da
rampa. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 0 ou maximo = 15), o LED
ficard aceso.

Padréo de fabrica: 7

Puente RAMPA FC

AjustedeOa 15

Jumper para seleccionar qué porcentaje de fuerza se entregard al automatizador al ejecutar la rampa de CIERRE. Al cerrar el puente, simplemente
presione los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el valor de fuerza de rampa. Al presionar los botones, el LED parpadea una vez, pero cuando
llega a los limites (minimo = 0 o mdximo = 15), el LED permanecerd encendido.

Valor predeterminado de fdbrica: 7

Jumper T. FREIO

Seleciona o tipo de freio que serd utilizado.

Com o jumper aberto, o freio selecionado é por DC.

Com o jumper fechado, o freio selecionado é REVERSAO.
Puente T.FRENO

Selecciona el tipo de freno que se utilizard.

Con el jumper abierto, el freno seleccionado es DC.

Con el jumper cerrado el freno seleccionado es REVERSE.

Jumper BV/DZ

Jumper para selecionar o tipo de automatizador que serd utilizado, uma vez que as rampas sao diferentes para os tipos
de automatizadores (basculante e deslizante).

Com ojumperaberto (DZ), asrampas de abertura e fechamento serao do mesmo tamanho (automatizador deslizante).
Com o jumper fechado (BV), a rampa serda menor na abertura e maior no fechamento (automatizador basculante).
OBS.: Para a execucao da rampa, ela deve estar ajustada com a melhor intensidade para o peso do portao, assim como o
procedimento da programacgédo do tempo de abertura/fechamento (leitura do curso) deve ser feito.

Puente BV/DZ

Jumper para seleccionar el tipo de automatizador que se utilizard, ya que las rampas son diferentes para los tipos de automatizadores (levadizos
y corredizos).

Con el jumper abierto (DZ), las rampas de apertura y cierre serdn del mismo tamario (automatizador corredizo).

Con el jumper cerrado (BV), la rampa serd menor en aperturay mayor en cierre (automatizador levadizo).

NOTA: Para ejecutar la rampa se debe ajustar la misma a la mejor intensidad para el peso del portén, asi como realizar el procedimiento de
programacion del tiempo de apertura/cierre (lectura de recorrido).

Jumper JP1

Jumper para selecionar o tipo de fotocélula usada. Com o jumper aberto, utiliza-se a fotocélula normal, com sinal
negativo. Com o jumper fechado, utiliza-se a fotocélula com PWM.

Puente JP1

Jumper para seleccionar el tipo de fotocélula utilizada. Con el jumper abierto se utiliza la fotocélula normal, de signo negativo. Con el jumper
cerrado se utiliza la fotocélula con PWMG

Jumper REV (funcao REVERSAO)

Com o jumper fechado a fungao reversdo é habilitada, e a central ignora comandos enquanto o portédo esta abrindo.
Enquanto o portéo estiver fechando basta um comando para parar e reverter o automatizador para o sentido de abertura
novamente.

Com o jumper aberto a fungdo reversédo é desabilitada, a central aceita comando durante a abertura do portao e para a
movimentacao do automatizador, e um novo comando executara o fechamento. Durante o fechamento um comando
parara o automatizador e sera necessario um novo comando para o portdo abrir novamente.

Puente REV (funcién REVERSAL)

Con el jumper cerrado, la funcion de inversion estd habilitada y la central ignora los comandos durante la apertura de la cancela. Mientras la
cancela se cierra, basta con un solo comando para detener y volver a invertir el automatizador en sentido de apertura.

Con el jumper abierto, la funcion inversion queda deshabilitada, la central acepta mandos durante la apertura de la cancela y para el movimiento
del automatizador, y un nuevo mando ejecutard el cierre. Durante el cierre, un mando parard el automatizador y serd necesario un nuevo mando
para que la cancela se abra de nuevo.

Entrada BOT

A entrada BOT funciona como um controle remoto e executa todas as fun¢des de movimentacdo e parada do
automatizador (abre/para no meio/fecha).

Entrada BOT

La entrada BOT funciona como control remoto y realiza todas las funciones de movimiento y parada del automatizador (apertura/parada en
medio/cierre).
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Fotocélula

Se a fotocélula estiver interrompida enquanto o portéo esta aberto, impedira qualquer comando de fechamento e este
permanecera aberto até que a fotocélula ndo detecte nenhum obstaculo. Durante o fechamento, a deteccéo de obstaculo
por meio da fotocélula parara o automatizador e revertera o sentido para a abertura automaticamente, independente do
estado da fungdo reversao (REV).

DICA: para verificar o sentido de fechamento, acione a fotocélula, onde somente durante o fechamento o portdo
reverterd o sentido. Para inverter o sentido inverta o conector do fim de curso e altere as posi¢des entre os fios PT e BR
do automatizador.

Fotocélula

Si la fotocélula se interrumpe estando la cancela abierta impedird cualquier mando de cierre y permanecerd abierta hasta que la fotocélula no
detecte ningun obstdculo. Durante el cierre, la deteccion de obstdculos a través de la fotocélula detendrd el automatizador e invertird el sentido de
apertura automdticamente, independientemente del estado de la funcién de inversién (REV).

CONSEJO: para comprobar el sentido de cierre, active la fotocélula, donde sélo durante el cierre la cancela invertird el sentido. Para invertir la
direccion, invierta el conector del interruptor de limite y cambie las posiciones entre los cables PTy BR en el automatizador.

LEDs de fim de curso

A central conta com dois LEDs para cada automatizador para indicar o fim de curso fechado e aberto. Quando o portéo
esté fechado (fim de curso fechado acionado), o LED FCF (vermelho) estard aceso. Quando o portao estiver aberto (fim de
curso aberto acionado), o LED FCA (verde) estard aceso.

Limitar LED

La unidad de control tiene dos LED para cada automatizador para indicar los finales de carrera cerrado y abierto. Cuando la puerta esté cerrada
(final de carrera de cierre activado), el LED FCF (rojo) estard encendido. Cuando la puerta esté abierta (interruptor de limite de apertura activado),
el LED FCA (verde) estard encendido.

Opcional 8F—Maddulo opcional 8 fungdes

Opcdo para o médulo com as fungdes de ventilador, alarme, aberto, trava, 3 seg., 15 seg., 30 seg. e 60 seg.
Opcién 8F: funciones del médulo opcional 8

Opcién para el médulo con las funciones de ventilador, alarma, apertura, bloqueo, 3 seg., 15 seg., 30 seg. y 60 seg.

RESET

Para voltar os valores de PAUSA, FORCA, FREIO. RAMPA AB e RAMPA FC, basta fechar os jumpers FREIO e PAUSA e segurar
o botédo TX (-) por 5 segundos, até o LED piscar 5 vezes.

Padroes de fabrica ap6s RESET:

PAUSA (Fechamento Automatico): 0 (Desabilitado)

FORCA: 20 (100%)

FREIO: 5 (20%)

RAMPA AB: 7

RAMPAFC:7

REINICIAR

Para devolver los valores de PAUSA, ENERGIA, FRENO. RAMPA AB y RAMPA FC, simplemente cierre los jumpers de FRENO y PAUSA y mantenga
presionado el boton TX (-) durante 5 sequndos, hasta que el LED parpadee 5 veces.

Valores predeterminados de fdbrica después del RESET:

PAUSA (Cierre Automadtico): 0 (Deshabilitado)

FUERZA: 20 (100%)

FRENO: 5 (20%)

RAMPAAB: 7

RAMPAFC:7

OBSERVACOES: Quando osjumpers PAUSA, FORGA, FREIO, RAMPA AB, ou RAMPA FC estiverem fechados, o automatizador
nao funcionard, mesmo se o controle ou a botoeira forem pressionados.

OBSERVACIONES: Cuando los puentes de PAUSA, ENCENDIDO, FRENO, RAMPA AB o RAMPA FC estdn cerrados, el automatizador no funcionard,
incluso si se presiona el control o el botén.

MODULO SETUP

Confira na pagina 58
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1. AC/AC-REDE - Entrada de alimentacao 127 ou 220 V (IMPORTANTE: Verificar a posi¢do da chave seletora);
AC/AC-RED - Entrada de alimentacién de 127 0 220 V (IMPORTANTE: Verificar la posicion del selector);

2. Chave seletora - Selecao da tensdo de entrada 127V ou 220V;
Llave selector - Seleccion de voltaje de entrada 127V 0 220V;

3. U/V/W - Automatizador- Fios do automatizador;
U/V/W - Automatizador — Cables del automatizador;

4. LEDs de indicacdo TX/RX e Automatizador (Veja mais informacées no item 4.7);
LEDs de indicacién TX/RX y Automatizador (Ver mds informacién en el item 4.7);

5. Jumpers de programacéao;
Saltadores de programacién;

6. FCA/CM/FCF - Fim de curso de abertura e fechamento do automatizador;
FCA/CM/FCF - Final de carrera de apertura y cierre del automatizador;

7. Médulo Receptor 433,92 MHz - Nao perde calibracao (heterédino);
Médulo Receptor 433.92 MHz - No pierde calibracion (heterodino);

8. Entrada SETUP® - Mddulo Wi-Fi (LED de indicagao do status da conexao);
Entrada SETUP® - mddulo Wi-Fi (LED que indica el estado de la conexion);

9. BOTOEIRA - Entrada de botoeira: BOT (abre/para/fecha);,
PULSADOR - Entrada de pulsador: BOT (abrir/parar/cerrar);

10.ENCODER - Entrada de encoder e LED de indicagao de funcionamento (Veja mais informagées no item
4.5);
ENCODER - LED de indicacién de operacion y entrada del codificador (Ver mds informacion en el item 4.5);

11.Entradas TAMPER (sensor de destravamento do automatizador) E RELE TERMICO (protecao contra
excesso de temperatura do automatizador); (Veja mais informagées no item 7);
Entradas TAMPER (sensor de desbloqueo del automatizador) Y RELE TERMICO (proteccién contra temperatura excesiva del
automatizador); (Ver mds informacién en el punto 7);

12.LED deindicacao do barramento DC (+VBUS) - Indica que os capacitores de entrada estdo carregados
com até 350VDC. (Veja mais informacdes no item 4.1);
LED de indicacién del bus CC (+VBUS) - Indica que los condensadores de entrada estdn cargados hasta 350 VCC. (Ver mds
informacién en el item 4.1);

13.LED de indicacdo de programacio e BOTOES de programacéo (TX-) e (CURSO+);
LED de indicacién de programacién y BOTONES de programacién (TX-) y (CURSO+);

14.FOTO - Entrada para fotocélula (dispositivo de seguranca), e LED de indicacdo de funcionamento (Veja
mais informacdes no item 4.9);
FOTO - Entrada para fotocélula (dispositivo de seguridad) y LED indicador de funcionamiento (Ver mds informacién en
elitem 4.9);

15.Entrada OP.8F - Mddulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e alarme);
Entrada OP.8F - Médulo opcional 8 funciones (Cerradura, Luz de garaje, Serial y alarma);

16.Fusivel de protecédo - 10A;
Fusible de proteccion — 10A;

17. Antena;
Antena;

18.Conectores de gravacao dos microcontroladores (NAO USAR);
Conectores de grabacién del microcontrolador (NO UTILIZAR);

19. Fonte de alimentacao 15V/1A;
Fuente de alimentacién 15V/1A;

20.Moédulo IGBT com dissipador;
Médulo IGBT con disipador de calor;

21.Saida para cooler de refrigeracao opcional (nao incluso na central).
Salida para enfriador de refrigeracion opcional (no incluido en la central).
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2. CARACTERISTICAS COMPLEMENTARES
2. CARACTERISTICAS COMPLEMENTARIAS

- Microcontrolador ARM® 32 bits de tltima geracdo com processamento em 48Mhz;
Microcontrolador ARM® de 32 bits de tltima generacién con procesamiento de 48Mhz;

- Memobria Interna: Com capacidade de até 250 botdes / controles programados no microcontrolador;
Memoria Interna: Con capacidad para hasta 250 botones/controles programados en el microcontrolador;

- Principais ajustes por meio dos jumpers de programagdo em conjunto com os botées CURSO (+) e TX (-);
Ajustes principales a través de jumpers de programacién en conjunto con los botones COURSE (+) y TX (-);

VEL FECHA: Velocidade de Fechamento;
VEL CIERRE: Velocidad de cierre;

VEL ABRE: Velocidade de Abertura;
VEL ABIERTO: Velocidad de apertura;

RAMPA FC: Ajuste da distancia que o automatizador funciona com velocidade final antes de
chegar ao fim de curso de fechamento;

RAMPA FC: Regulacién de la distancia que el automatizador recorre en velocidad final antes de alcanzar el final de
carrera de cierre;

RAMPA AB: Ajuste da distancia que o automatizador funciona com velocidade final antes de
chegar ao fim de curso de abertura;

RAMPA AB: Regulacion de la distancia que el automatizador recorre en velocidad final antes de alcanzar el final de
carrera de apertura;

VEL FINAL: Velocidade do automatizador durante a programacdo de percurso e apds a
desaceleracéo antes da chega ao fim de curso;

VEL FINAL: Velocidad del automatizador durante la programacién de la ruta y después de la desaceleracion antes
de llegar al final del recorrido;

ACELER: Ajuste do tempo em que o automatizador sai da velocidade final e atinge a velocidade
maxima programada;

ACELER: Ajuste del tiempo en que el automatizador sale de la velocidad final y alcanza la velocidad mdxima
programada;

DESACEL: Ajuste do tempo em que o automatizador sai da velocidade maxima programada e
atinge a velocidade final;

DESACEL: Ajuste del tiempo en que el automatizador sale de la velocidad mdxima programada y alcanza la
velocidad final;

PAUSA: Programa tempo para fechamento automatico;
PAUSA: Programar tiempo para el cierre automatico;

MONO/ENC OFF: Selecéo do tipo de automatizador MONOFASICO (desabilita encoder);
MONO/ENC OFF: Seleccién del tipo de automatizador MONOFASICO (desactiva el codificador);

127: Selecdo da tensdo do automatizador monofésico 127V.
127: Seleccién de voltaje para el automatizador monofdsico de 127V.

- Varistor e Fusivel de Protecdo: atua em caso de descarga atmosférica e sobrecarga;
Varistor y Fusible de Proteccion: actta en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- 2 Botoes de programacéo: Programacao independente de controles remotos e curso;
2 botones de programacién: Programacion independiente de mandos a distancia y curso;

- Entrada para Fotocélula com Conector Polarizado: Evita ligagdes invertidas;
Entrada para Fotocélula con Conector Polarizado: Evita conexiones invertidas;

- Proteg¢des nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor risco de danos ao circuito;
Protecciones en las entradas de finales de carrera y pulsadores: menor riesgo de dano al circuito;

- LEDs de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;
LEDs de Fin de Curso: Sefala el estado de fin de curso;

- Saida para Placa 8F: Agrega as fung¢bes de luz de garagem, trava magnética, sinaleiro e alarme;
Salida para Placa 8F: Agrega las funciones de luz de garaje, cerradura magnética, baliza de sefializacién y alarma;
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3. FUNCOES
3. FUNCIONES

3.1 Programacéao dos Controles Remotos
3.1 Programacién del control remoto

1- Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscara e permanecera aceso.
2 - Pressione e solte o botao do controle remoto desejado. O LED piscara por alguns segundos.

3 - Enquanto o LED estd piscando, pressione novamente o botao TX (-) da central para confirmar o cadastro.
O controle remoto sera descartado caso este procedimento nao seja confirmado, permanecendo o LED
aceso. Para sair da programacéo, aguarde 10 segundos ou pressione o botdo TX (-) da central enquanto
o LED estiver aceso.

1- Presione y suelte el botn TX (-) en la unidad de control. EI LED parpadeard y permanecerd encendido.

2 - Presione y suelte el boton del control remoto deseado. EI LED parpadeard durante unos segundos.

3 - Mientras el LED parpadea, presione nuevamente el botén TX (-) en la unidad de control para confirmar el registro.
El mando a distancia serd descartado si no se confirma este procedimiento, quedando el LED encendido. Para salir de la
programacién esperar 10 seqgundos o presionar el botén TX (-) en la central mientras el LED estd encendido.

3.2 Apagar Controles Remotos
3.2 Borrar controles remotos

1 - Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscard e permanecerd aceso;

2 - Pressione novamente e mantenha pressionado o botéo TX (-) da central por 5 segundos até que o LED
comece a piscar rapidamente;
Assim que o procedimento terminar a central sai automaticamente da programacao.

OBS: Durante este procedimento os microcontroladores (da parte de controle e da parte do inversor)
param de comunicar e ap6s alguns segundos voltam a comunicar.

1- Presione y suelte el botén TX (-) en la unidad de control. EI LED parpadeard y permanecerd encendido;

2 - Presione nuevamente y mantenga presionado el botén TX (-) en la central durante 5 sequndos hasta que el LED comience a
parpadear rapidamente;
Una vez finalizado el procedimiento, la central sale automdticamente de la programacién.
NOTA: Durante este procedimiento, los microcontroladores (de la parte de control y de la parte del inversor) dejan de
comunicarsey luego de unos segundos comienzan a comunicarse nuevamente.

3.3 Programacao do Tempo de Abertura /Fechamento (leitura do curso)
3.3 Programacion de Tiempo de Apertura/Cierre (lectura del curso)
1 - Pressione e solte o botdo CURSO (+) da central. O LED piscara e permanecerd aceso;
2 - Pressione novamente e mantenha pressionado o botdo CURSO (+) da central por 5 segundos até que o
LED fique piscando. O portdo comecara a se movimentar automaticamente da seguinte forma:
- Caso o portao nao esteja sobre nenhum fim de curso, o portao vai até o fim de curso ABERTO para
identificar o fim de curso, depois vai até o fim de curso de FECHADO e termina o cadastro de percurso.
- Caso o portao esteja sobre o fim de curso ABERTO, o portao vai até o fim de curso de FECHADO e
termina o cadastro de percurso.

- Caso o portéo esteja sobre o fim de curso FECHADO, o portéo vai até o fim de curso de ABERTO e
termina o cadastro de percurso. Ao terminar o cadastro de percurso, o LED piscara 3 vezes.
Caso o botdo CURSO (+) ou qualquer controle remoto programado seja acionado a programacao de
percurso sera cancelada.

OBS1: Este procedimento é obrigatério, para que a central aprenda o tamanho do portéo.

0BS2: O primeiro funcionamento deve ser o de fechamento, caso contrario, deve-se inverter os fios do
automatizador “U” pelo “W” e também o conector de fim de curso.

OBS3: Caso seja alterado o modelo do automatizador (com/sem encoder) deve ser realizada novamente a
programacao do curso.
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1- Presione y suelte el botén CURSO (+) en la unidad de control. El LED parpadeard y permanecerd encendido;
2 - Presione nuevamente y mantenga presionado el botén CURSO (+) en la unidad de control durante 5 segundos hasta que el
LED comience a parpadear. La puerta comenzard a moverse automdticamente de la siguiente manera:
- Siel portén no estd en ningun interruptor de limite, el portén pasa al interruptor de limite ABIERTO para identificar el
interruptor de limite, luego pasa al interruptor de limite CERRADO y finaliza el registro de ruta.
- Siel portén estd en el final de carrera ABIERTO, el porton pasa al final de carrera CERRADO y finaliza el registro de ruta.
- Siel portén estd en el final de carrera CERRADO, el portdn pasa al final de carrera ABIERTO y finaliza el registro de ruta.
Al completar el registro de ruta, el LED parpadeard 3 veces.
Si se activa el botén CURSO (+) o cualquier mando a distancia programado, se cancelard la programacion de la ruta.
NOTAT1: Este procedimiento es obligatorio para que la central pueda conocer el tamaro del portén.
NOTA2: La primera operacidn debe ser en cierre, de lo contrario se deben sustituir los cables del automatizador “U” por “W" y
también el conector del final de carrera.
NOTA3: Si se cambia el modelo del automatizador (con/sin encoder), se debe realizar nuevamente la programacién del rumbo.

Ao programar o percurso a central automaticamente sera programada com os valores abaixo:
VELOCIDADE DE FECHAMENTO: 150Hz

VELOCIDADE DE ABERTURA: 150Hz

RAMPA FECHAMENTO: Calculada com base no percurso, velocidades e desaceleragao programados.
RAMPA ABERTURA: Calculada com base no percurso, velocidades e desaceleracdo programados.
VELOCIDADE FINAL: 30Hz

ACELERACAO: 90Hz por segundo

DESACELERACAO: 120Hz por segundo

IMPORTANTE!

Apds a programacao de percurso a central TSi FIT automaticamente calcula a rampa de acordo
com as velocidades e os valores de desaceleragdo programados. A rampa também sera recalculada
automaticamente cada vez que as velocidades (FECHA/ABRE/FINAL) ou a desaceleracdo (DESACEL)
forem alteradas. E possivel fazer o ajuste fino dasrampas de abertura e fechamento individualmente
(vejaitem 3.6 e 3.7).

Al programar la ruta, la central se programard automdticamente con los siguientes valores:

VELOCIDAD DE CIERRE: 150Hz

VELOCIDAD DE APERTURA: 150Hz

RAMPA DE CIERRE: Calculada en base al recorrido programado, velocidades y desaceleraciones.

RAMPA DE APERTURA: Calculada en base al recorrido programado, velocidades y desaceleraciones.

VELOCIDAD FINAL: 30Hz

ACELERACION: 90 Hz por segundo

DECELERACION: 120Hz por segundo

jIMPORTANTE!

Tras programar la ruta, la central TSi FIT calcula automdticamente la rampa en funcion de las velocidades y valores
de desaceleraciéon programados. La rampa también se recalculard automdticamente cada vez que se cambien las
velocidades (CIERRE/ABRIR/FIN) o la desaceleracion (DECEL). Es posible ajustar individualmente las rampas de apertura
y cierre (ver items 3.6 y 3.7).

3.4 Jumper VEL FECHA

3.4 Puente VEL CERRAR

Ajuste de 45Hz a 210Hz

Altera a velocidade de fechamento. Ao fechar o jumper, pressione os botées CURSO (+) e TX (-). O botéo
CURSO (+) aumenta 5hz, e o botao TX (-) diminui 5hz na velocidade de fechamento. Ao pressionar os botdes
o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 45 ou maximo = 210), o LED ndo pisca mais.
Padrao de fabrica: 150Hz

Ajuste de 45Hz a 210Hz

Cambia la velocidad de cierre. Al cerrar el puente, presione los botones COURSE (+) y TX (-). El botén CURSO (+) aumenta 5 hzy el
botén TX (-) disminuye la velocidad de cierre en 5 hz. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los
limites (minimo = 45 o mdximo = 210), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 150 Hz

() Manual -KDZ 26



3.5 Jumper VEL ABRE

3.5 Puente VEL ABRE

Ajuste de 45Hz a 210Hz

Altera a velocidade de abertura. Ao fechar o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-). O botao
CURSO (+) aumenta 5hz, e o botdo TX (-) diminui 5hz na velocidade de abertura. Ao pressionar os botdes o
LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 45 ou méximo = 210), o LED ndo pisca mais.
Padrao de fabrica: 150Hz

Ajuste de 45Hz a 210Hz

Cambia la velocidad de apertura. Al cerrar el puente, presione los botones COURSE (+) y TX (-). El botén CURSO (+) aumenta
la velocidad de apertura en 5hz, y el botén TX (-) disminuye la velocidad de apertura en 5hz. Al presionar los botones el LED
parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 45 o mdximo = 210), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 150 Hz

3.6 Jumper RAMPA FC

3.6 Puente RAMPA FC

Ajuste de 0 a 255

Altera a distancia do fim de curso de fechamento para o automatizador diminuir a velocidade. A central
automaticamente calcula a rampa de acordo com a velocidade e os valores de desaceleracao
programados na central. O ajuste de rampa permite o ajuste mais preciso dessa distancia. Ao fechar
o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da forca da rampa. Ao pressionar
0s botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 0 ou maximo = 255), o LED néo
pisca mais.

Padrao de fabrica: Recalculada automaticamente com base no percurso, velocidades e desaceleracao
programados.

Ajuste de 0 a 255

Cambia la distancia desde el final de carrera de cierre para que el automatizador reduzca la velocidad. La central calcula
automdticamente larampasegun los valores de velocidad y desaceleracion programados en la central. El ajuste de rampa
permite un ajuste mds preciso de esta distancia. Al cerrar el puente, presione los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar
el valor de fuerza de rampa. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 0 o
mdximo = 255), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: Recalculado automdticamente en funcién de la ruta programada, velocidades y
desaceleraciones.

3.7 Jumper RAMPA AB

3.7 Puente de RAMPA AB

Ajuste de 0 a 255

Altera a distancia do fim de curso de abertura para o automatizador diminuir a velocidade. A central
automaticamente calcula a rampa de acordo com a velocidade e os valores de desaceleracao
programados na central. O ajuste de rampa permite o ajuste mais preciso dessa distancia. Ao fechar
o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da forca da rampa. Ao pressionar
os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 0 ou méximo = 255), o LED nédo
pisca mais.

Padrao de fabrica: Recalculada automaticamente com base no percurso, velocidades e desaceleracao
programados.

Ajuste de 0 a 255

Cambia la distancia desde el final de carrera de apertura para que el automatizador disminuya la velocidad. La central calcula
automdticamente larampasegun los valores de velocidad y desaceleracién programados en la central. El ajuste de rampa
permite un ajuste mds preciso de esta distancia. Al cerrar el puente, presione los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar
el valor de fuerza de rampa. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 0 o
mdximo = 255), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: Recalculado automdticamente en funcién de la ruta programada, velocidades y
desaceleraciones.
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3.8 Jumper VEL FINAL

3.8 Saltador VEL FINAL

Ajuste de 15Hz a 60Hz

Altera a velocidade do automatizador durante a programacao de percurso e durante as rampas. Ao
fechar o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da velocidade final. Ao
pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 15 ou maximo = 60),
o LED nao pisca mais.

Padrao de fabrica: 30Hz

Ajuste de 15Hz a 60Hz

Cambia la velocidad del automatizador durante la programacion de rutas y durante las rampas. Al cerrar el jumper,
presione los botones STROKE (+) y TX (-) para seleccionar el valor de velocidad final. Al presionar los botones el LED parpadea
una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 15 0 mdximo = 60), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 30Hz

3.9 Jumper ACELER

3.9 Puente de ACELER

Ajuste de 30Hz a 120Hz por segundo

Altera o tempo em que o automatizador sai da velocidade final e atinge a velocidade maxima
programada. Ao fechar o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da
aceleracdo. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 30 ou
maximo = 120), o LED né&o pisca mais.

Padréao de fabrica: 90Hz por segundo

Ajuste de 30Hz a 120Hz por segundo

Cambia el tiempo en el que el automatizador sale de la velocidad final y alcanza la velocidad mdxima programada. Al
cerrar el jumper, presione los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el valor de aceleracién. Al presionar los botones el LED
parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 30 o mdximo = 120), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 90Hz por seqgundo

3.10 Jumper DESACEL

3.9 Puente de DESACEL

Ajuste de 60Hz a 150Hz por segundo

Altera o tempo em que o automatizador sai da velocidade maxima programada e atinge a velocidade
final. Ao fechar o jumper, pressione os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da desaceleracdo.
Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 60 ou maximo =
150), o LED nao pisca mais.

Padrao de fabrica: 120Hz por segundo

Ajuste de 60Hz a 150Hz por segundo

Cambia el tiempo en el que el automatizador sale de la velocidad mdxima programada y alcanza la velocidad final. Al
cerrar el jumper, presione los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el valor de desaceleracion. Al presionar los botones el
LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 60 o mdximo = 150), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 120Hz por segundo

3.11 Jumper PAUSA (Fechamento Automatico)

3.11 Puente de PAUSA (Cierre Automdtico)

Altera o tempo de pausa, o tempo que o portao ficara aberto antes de comecar a fechar
automaticamente. Ao fechar o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o tempo de
pausa. O tempo minimo é 0 (sem pausa) e o tempo maximo é de 180 segundos (3 minutos), cada toque no
botéo varia o tempo de 1T em 1 segundo. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega
aos limites (minimo = 0 ou maximo = 180), o LED ndo pisca mais.

Padrao de fabrica: 0 (Desabilitado)

Cambia el tiempo de pausa, el tiempo que la cancela permanecerd abierta antes de empezar a cerrarse automdticamente.
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Al cerrar el jumper, presione los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el tiempo de pausa. El tempo minimo es 0 (sin
pausa) y el tiempo mdximo es 180 segundos (3 minutos), cada pulsacién del botdn varia el tiempo cada 1 segundos. Al presionar
los botones, el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 0 o mdximo = 180), el LED ya no parpadea.
Valor predeterminado de fdbrica: 0 (deshabilitado)

3.12 Jumper MONO/ENC OFF

3.12 Puente MONO/ENC APAGADO

Seleciona o tipo de automatizador.

Jumper aberto: TRIFASICO

Jumper fechado: MONOFASICO (sem encoder)

OBS: Quando o jumper estd aberto a central ignora o estado do jumper 127

Seleccione el tipo de automatizador.

Puente abierto: TRIFASICO

Jumper cerrado: MONOFASICO (sin encoder)

NOTA: Cuando el jumper estd abierto, la central ignora el estado del jumper 127

3.13 Jumper 127

3.13 Puente 127

Seleciona a tensao de automatizador.

Jumper aberto: 220V

Jumper fechado: leccione el voltaje del automatizador.
Puente abierto: 220V

Jumper cerrado: 127V

3.14 TABELA DE SELECAO DO MODELO DO Automatizador
3.14 TABLA DE SELECCION DEL MODELO DE Automatizador

Jumper MONO/ENC OFF Jumper 127
Puente MONO/ENC APAGADO Puente 127
TRIFASICO (com encoder) Aberto )
TRIFASICO (con codificador) Abierto
MONOFASICO 220V (sem encoder) Fechado Aberto
MONOFASICO 220V (sin codificador) Cerrado Abierto
MONOFASICO 127V (sem encoder) Fechado Fechado
MONOFASICO 127V (sin codificador) Cerrado Cerrado

Caso seja alterado o modelo do automatizador (com/sem encoder) deve ser feito nova programacao do
Tempo de Abertura /Fechamento (leitura do curso). (Ver item 3)

Si se cambia el modelo del automatizador (con/sin encoder), se debe reprogramar el Tiempo de Apertura/Cierre (lectura de
rumbo). (Ver punto 3)
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4. INDICACAO DOS LEDs
4.INDICAGAO DOS LEDs

A central possui LEDs para indicar o status de funcionamento e a condicdo das entradas e das protecoes.
La central dispone de LEDs para indicar el estado de funcionamiento y condicién de las entradas y protecciones.

4.1 Led VBUS: Indica que os capacitores de entrada estdo carregados com até 350VDC. Apds desligar a
central da alimentacdo o led vai diminuindo a intensidade de acordo com a tensao armazenada nos
capacitores. ATENCAO: Para sua seguranca, apds desligar a central da alimentacdo, manuseie apenas apds
o LED VBUS apagar.

4.1LED VBUS: Indica que los capacitores de entrada estdn cargados hasta 350VDC. Después de desconectar el alimentador, el LED
disminuye su intensidad seguin el voltaje almacenado en los condensadores. ATENCION: Por su seguridad, después de desconectar
la central de la fuente de alimentacién, manipulela inicamente después de que se apague el LED VBUS.

4.2 Leds de fim de curso (FCA/FCF): Quando o portao estd fechado (fim de curso fechado acionado), o LED
FCF estara aceso. Quando o portao estiver aberto (fim de curso aberto acionado), o LED FCA estara aceso.
4.2 LED de final de carrera (FCA/FCF): Cuando el portdn esté cerrado (final de carrera de cierre activado), el LED FCF estard
encendido. Cuando la puerta esté abierta (interruptor de limite de apertura activado), el LED FCA estard encendido.

4.3 Led do Rele Térmico (protecao contra excesso de temperatura do automatizador): Enquanto o rele
térmico estiver fechado (temperatura do automatizador normal), o LED ficara aceso. Quando o rele térmico
acionar (para proteger o automatizador por alta temperatura) ou estiver desconectado, o LED ficard apagado.
4.3 LED del Relé Térmico (proteccion contra exceso de temperatura del automatizador): Mientras el relé térmico esté cerrado
(temperatura normal del automatizador), el LED permanecerd encendido. Cuando el relé térmico se activa (para proteger el
automatizador de altas temperaturas) o se desconecta, el LED se apagard.

4.4 Led do TAMPER (sensor de destravamento do automatizador): Enquanto o tamper estiver fechado
(automatizador travado), o LED ficara aceso. Quando o tamper abrir (automatizador destravado) ou estiver
desconectado, o LED ficara apagado.

4.4 LED TAMPER (sensor de desbloqueo del automatizador): Mientras el tamper esté cerrado (automatizador bloqueado), el
LED permanecerd encendido. Cuando el tamper se abre (automatizador desbloqueado) o se desconecta, el LED se apagard.

4.5 Led do ENCODER: O LED acende apenas enquanto os imas da ventoinha estiverem sobre o encoder.
4.5 LED DEL CODIFICADOR: EI LED solo se enciende mientras los imanes del ventilador estdn en el codificador.

4.6 LED STATUS: Indica a conexdao com médulo SETUP:
Apagado = desconectado;
Piscando = tentando conexao;
Aceso = conectado.

4.6 LED DE ESTADO: Indica conexién con el médulo SETUP:
Apagado = desconectado;
Parpadeando = intentando conectarse;
Encendido = conectado.

4.7 LED TX/RX: Enquanto houver comunicacao entre os microcontroladores da parte de controle e da parte
do inversor de frequéncia, ficard piscando. Se perder a comunicacao para de piscar.

4.7 LED TX/RX: Mientras haya comunicacion entre los microcontroladores de la parte de control y la parte del variador de
frecuencia, parpadeard. Si se pierde la comunicacion, deja de parpadear.

4.8 LED Automatizador: Indica o status do automatizador:

Apagado = automatizador desligado;

Aceso = automatizador ligado;

Piscando lento = temperatura do médulo IGBT acima de ~105°C;
4.8 LED DEL Automatizador: Indica el estado del automatizador:

Apagado = automatizador apagado;

Encendido = automatizador en marcha;

Parpadeo lento = temperatura del médulo IGBT superior a ~105°C;

4.9 LED FOTO: Indica o status da fotocélula: ACESO (interrompida) e APAGADO (livre).
4.9 LED FOTO: Indica el estado de la fotocélula: ON (interrumpida) y OFF (libre).
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S. OPCIONAL 8F - MODULO OPCIONAL 8 FUNGCOES
5. OPCIONAL 8F - MODULO OPCIONAL 8 FUNCIONES

Opcéo para o modulo com as funcdes de ventilador, alarme, aberto, trava, 3, 15, 30 ou 60 segundos.
Opcién para el médulo con funciones de ventilador, alarma, apertura, bloqueo, 3, 15, 30 0 60 segundos.

6. BOTOEIRA

6. BOTON

A entrada BOTOEIRA funciona como um controle remoto e executa todas as funcbes de movimentacao e
parada do automatizador.
La entrada BOTON funciona como mando a distancia y realiza todas las funciones de movimiento y parada del automatizador.

7. FOTOCELULA
7. FOTOCELULA

Se a fotocélula estiver interrompida enquanto o portdo esta aberto, impedira qualquer comando de
fechamento e este permanecerd aberto até que a fotocélula ndo detecte nenhum obstéculo. Durante o
fechamento, a deteccdo de obstaculo por meio da fotocélula parara o automatizador e revertera o sentido
para a abertura automaticamente.

DICA: para verificar o sentido de fechamento, acione a fotocélula, onde somente durante o fechamento o
portao revertera o sentido. Para inverter o sentido inverta o conector do fim de curso e altere as posi¢coes
entre os fios preto e branco do automatizador.

Si la fotocélula se interrumpe estando la cancela abierta impedird cualquier mando de cierre y permanecerd abierta hasta que
la fotocélula no detecte ningtin obstdculo. Durante el cierre, la deteccion de obstdculos a través de la fotocélula detendrd el
automatizador e invertird automdticamente el sentido de apertura.

CONSEJO: para comprobar el sentido de cierre, active la fotocélula, donde sélo durante el cierre la cancela invertird el sentido.
Para invertir la direccion, invierta el conector del interruptor de limite y cambie las posiciones entre los cables blanco y negro del
automatizador.

8. PROTECOES

8. PROTECCIONES

A central TSi FIT aciona protegdes em situagoes extremas para proteger o circuito eletrénico e o
automatizador. Sa0 4 tipos de protecdo que se estiverem acionadas NAO PERMITEM O FUNCIONAMENTO
DO Automatizador.

La central TSi FIT activa protecciones en situaciones extremas para proteger el circuito electrénico y el automatizador. Existen 4
tipos de proteccion que, si se activan, NO PERMITEN QUE EL Automatizador FUNCIONE.

Rele térmico (protecao contra excesso de temperatura do automatizador): Enquanto a temperatura
do automatizador estiver baixa o rele térmico ficard fechado (LED aceso). Quando a temperatura do
automatizador estiver alta o rele térmico abre para proteger o automatizador e aciona a protecao. (LED
apagado). Caso o conector do relé térmico estiver desconectado, a central entende que o relé térmico esta
aberto (protecao acionada).

Relé térmico (proteccion contra exceso de temperatura del automatizador): Mientras la temperatura del automatizador sea
baja, el relé térmico estard cerrado (LED encendido). Cuando la temperatura del automatizador es alta, el relé térmico se abre
para proteger el automatizador y activa la proteccién. (Llevar afuera). Si se desconecta el conector del relé térmico, la central
entiende que el relé térmico estd abierto (proteccién activada).
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TAMPER (sensor de destravamento do automatizador): Enquanto o automatizador esta travado, o
sensor indica que o tamper esta fechado (LED aceso). Quando o automatizador é destravado e colocado no
manual o tamper ficara aberto e a protecédo acionada (LED apagado).

TAMPER (sensor de desbloqueo del automatizador): Mientras el automatizador estd bloqueado, el sensor indica que el
tamper estd cerrado (LED encendido). Al desbloquear el automatizador y ponerlo en modo manual, se abrird el tamper y se
activard la proteccién (LED apagado).

TEMPERATURA: Quando o dissipador atinge ~105°C a central aciona a protecdo por temperatura para
proteger o médulo IGBT (LED Automatizador pisca lento). A protecao desliga e volta permitir funcionamento
do automatizador quando a temperatura no dissipador fica abaixo de ~80°C.

TEMPERATURA: Cuando el disipador de calor alcanza ~105°C, la unidad de control activa la proteccién de temperatura para
proteger el médulo IGBT (el LED Automatizador parpadea lentamente). La proteccién se apaga y permite que el automatizador
vuelva a funcionar cuando la temperatura del disipador cae por debajo de ~80°C.

SOBRECORRENTE: Quando a corrente excede o limite maximo permitido a central aciona a prote¢éo por
sobrecorrente para proteger o médulo IGBT.

SOBRECORRIENTE: Cuando la corriente excede el limite mdximo permitido, la unidad de control activa la proteccién contra
sobrecorriente para proteger el médulo IGBT.

9. RESET

9. REINICIAR

Paravoltar os valores de VELOCIDADE DE FECHAMENTO, VELOCIDADE DE ABERTURA, RAMPA FECHAMENTO,
RAMPA ABERTURA, VELOCIDADE FINAL, ACELERACAO, DESACELERACAO e PAUSA aos padrdes de fabrica,
basta fechar os jumpers ACELER e DESACEL e segurar o botédo TX (-) por 5 segundos, até o LED acender
por 3 segundos.

Para devolver los valores de VELOCIDAD DE CIERRE, VELOCIDAD DE APERTURA, RAMPA DE CIERRE, RAMPA DE APERTURA,
VELOCIDAD FINAL, ACELERACION, DECELERACION y PAUSA a los valores predeterminados de fdbrica, simplemente cierre los
jumpers de ACELER y DESACEL y mantenga presionado el botén TX (-) durante 5 segundos, hasta el LED se enciende durante
3 segundos.

Padroes de fabrica ap6s RESET:
Valores predeterminados de fdbrica después del RESET:

VELOCIDADE DE FECHAMENTO: 150Hz

VELOCIDAD DE CIERRE: 150Hz

VELOCIDADE DE ABERTURA: 150Hz

VELOCIDAD DE APERTURA: 150Hz

RAMPA FECHAMENTO: Recalculada com base no percurso, velocidades e desaceleragdo programados.
RAMPA DE CIERRE: Recalculada en funcién del recorrido programado, velocidades y desaceleraciones.

RAMPA ABERTURA: Recalculada com base no percurso, velocidades e desaceleracdo programados.
RAMPA DE APERTURA: Recalculada en funcién del recorrido programado, velocidades y desaceleraciones.
VELOCIDADE FINAL: 30Hz

VELOCIDAD FINAL: 30Hz

ACELERACAO: 90Hz por segundo

ACELERACION: 90 Hz por segundo

DESACELERAGAO: 120Hz por segundo

DECELERACION: 120Hz por segundo

PAUSA: 0 (desabilitado)

PAUSA: 0 (deshabilitado)

OBS: Para o reset das configuracées do MODULO SETUP veja o item 11.

NOTA: Para restablecer la configuracién del MODULO SETUP, consulte el elemento 11.
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10. CONFIG

10. CONFIG

E possivel configurar os principais recursos da central TSi FIT através do médulo CONFIG.
Es posible configurar las principales caracteristicas de la central TSi FIT a través del médulo CONFIG.

VELOCIDADE DE FECHAMENTO: 45Hz a 210Hz
VELOCIDAD DE CIERRE: 45Hz a 210Hz

VELOCIDADE DE ABERTURA: 45Hz a 210Hz
VELOCIDAD DE APERTURA: 45Hz a 210Hz

RAMPA FECHAMENTO: 0 a 255

RAMPA DE CIERRE: 0 a 255

RAMPA ABERTURA: 0 a 255

RAMPA DE APERTURA: 0 a 255

VELOCIDADE FINAL: 15Hz a 60Hz

VELOCIDAD FINAL: 15Hz a 60Hz

ACELERACAO: MIN (30Hz), MED (80Hz) e MAX (120Hz)
ACELERACION: MIN (30Hz), MED (80Hz) y MAX (120Hz)

DESACELERAGAO: MIN (60Hz), MED (110Hz) e MAX (150Hz)
DECELERACION: MIN (60Hz), MED (110Hz) y MAX (150Hz)

PAUSA: 0 a 180 segundos (1:30 minutos)
PAUSA: 0 a 180 segundos (1:30 minutos)

1. OBSERVACOES

11. OBSERVACIONES

ATENCAO!

Quando os jumpers VELOCIDADE DE FECHAMENTO, VELOCIDADE DE ABERTURA, RAMPA FECHAMENTO,
RAMPA ABERTURA, VELOCIDADE FINAL, ACELERACAO, DESACELERACAO, PAUSA estiverem fechados, o
automatizador ndo funcionard, mesmo se o controle ou a botoeira forem pressionados.

JATENCION!

Cuando los puentes de VELOCIDAD DE CIERRE, VELOCIDAD DE APERTURA, RAMPA DE CIERRE, RAMPA DE APERTURA, VELOCIDAD
FINAL, ACELERACION, DECELERACION, PAUSA estdn cerrados, el automatizador no funcionard, incluso si se presiona el control
o el botén.

CASO QUALQUER UMA DAS PROTECOES ESTIVEREM ACIONADAS o automatizador nio funcionara,
mesmo se o controle ou a botoeira forem pressionados. (Ver item 8)

SI SE ACTIVA ALGUNA DE LAS PROTECCIONES el automatizador no funcionard, aunque se presione el mando o botén. (Ver
punto 8)

Caso seja alterado o modelo do automatizador (com/sem encoder) deve ser feito nova programacao do
Tempo de Abertura /Fechamento (leitura do curso). (Ver item 3)

Si se cambia el modelo del automatizador (con/sin encoder), se debe reprogramar el Tiempo de Apertura/Cierre (lectura de
rumbo). (Ver punto 3)

MODULO SETUP

Confira na pagina 58
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0.
. Entradas TAMPER (sensor de desbloqueo del automatizador) y RELE TERMICO (proteccién contra exceso de temperatura

AC/AC-REDE - Entrada de alimentacdo 127 ou 220 V (IMPORTANTE: Verificar a posi¢ao da chave
seletora);

. Chave seletora - Selecdo da tensdo de entrada 127V ou 220V,

U/V/W - Automatizador- Fios do automatizador;
LEDs de indicacdo TX/RX e Automatizador (Veja mais informacoes no item 4.7);

. Jumpers de programacao;
. FCA/CM/FCF - Fim de curso de abertura e fechamento do automatizador;

Modulo Receptor 433,92 MHz — N&do perde calibragao (heterodino);

. Entrada SETUP® - M6dulo Wi-Fi (LED de indicacdo do status da conexao);

. Jumper Comando duplo (CMD);

. ENCODER-Entradade encodereLED deindicacao de funcionamento (Veja maisinformacoes noitem 4.5);
. Entradas TAMPER (sensor de destravamento do automatizador) e RELE TERMICO (protecdo contra

excesso de temperatura do automatizador); (Veja mais informacdes no item 7);

.LED deindicacdo do barramento DC (+VBUS) - Indica que os capacitores de entrada estdo carregados

com até 350VDC. (Veja mais informacdes no item 4.1);
LED de indicacio de programacio e BOTOES de programacio (TX-) e (CURSO+);

FOTO - Entrada para fotocélula (dispositivo de seguranca), e LED de indicacao de funcionamento (Veja
mais informagdes no item 4.9);

. Entrada OP.8F - Médulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e alarme);
. Fusivel de protecao - 10A;

17.
18.
19.
20.

Antena;

Conectores de gravagao dos microcontroladores (NAO USAR);
Fonte de alimentacao 15V/1A;

Médulo IGBT com dissipador e cooler para refrigeracao;

. Saida para cooler de refrigeracao;
22.
23.

Memoria externa para gravacao dos controles remotos;

Borne com entradas para: BTF (botoeira de fechamento), BTA (botoeira de abertura), GND (negativo),
15V (alimentacéo de periféricos), FOTO (fotocélula) e TAMPER.

AC/AC-RED - Entrada de alimentacién de 127 0 220 V (IMPORTANTE: Verificar la posicién de la llave selectora);
Llave selectora - Seleccién de voltaje de entrada 127V 0 220V;

U/V/W - Automatizador - Cables del automatizador;

LEDs de indicacién TX/RX y Automatizador (Ver mds informacién en el item 4.7);

Puentes de programacién;

FCA/CM/FCF - Final de carrera de apertura y cierre del automatizador;

Médulo Receptor 433.92 MHz - No pierde calibracién (heterodino);

Entrada SETUP® - mddulo Wi-Fi (LED que indica el estado de la conexion);

Puente de doble comando (CMD);

ENCODER - LED de indicacién de operacién y entrada del codificador (Ver mds informacion en el item 4.5);

del automatizador); (Ver mds informacién en el item 7);

. LED de indicacién del bus de CC (+VBUS): indica que los condensadores de entrada estdn cargados hasta 350 VCC. (Ver mds

informacién en el item 4.1);

. LED indicador de programacion y BOTONES de programacién (TX-) y (CURSO+);
. FOTO - Entrada para fotocélula (dispositivo de seguridad) y LED indicador de funcionamiento (Ver mds informacion en el

item 4.9);

. Entrada OP.8F — Mddulo opcional con 8 funciones (Cerradura, Luz de garaje, Sefial y alarma);
. Fusible de proteccion - 10A;

Antena;

. Conectores de grabacién del microcontrolador (NO UTILIZAR);

fuente de alimentacion de 15V/1A;

. Médulo IGBT con disipador y enfriador para refrigeracion;

. Salida para enfriador de refrigeracion;

. Memoria externa para grabar mandos a distancia;

. Terminal con entradas para: BTF (botdn de cierre), BTA (botén de apertura), GND (negativo), 15V (alimentacion de

periféricos), FOTO (fotocélula) y TAMPER.
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2. CARACTERISTICAS COMPLEMENTARES

2. CARACTERISTICAS COMPLEMENTARIAS

Microcontrolador ARM® 32 bits de ultima geracdo com processamento em 64Mhz;

Meméria Interna: Com capacidade de até 250 botdes / controles programados no microcontrolador;

Memoria Externa: Facilita a substituicdo da central sem a necessidade de reprogramar todos os controles e permite até
511 botdes programados na memoria 24(L) C16;

Principais ajustes por meio dos jumpers de programacéo em conjunto com os botées CURSO (+) e TX (-);

VEL FECHA: Velocidade de Fechamento;

VEL ABRE: Velocidade de Abertura;

RAMPA FC: Ajuste da distancia que o automatizador funciona com velocidade final antes de chegar ao fim de
curso de fechamento;

RAMPA AB: Ajuste da distancia que o automatizador funciona com velocidade final antes de chegar ao fim de
curso de abertura;

VEL FINAL: Velocidade do automatizador durante a programacéo de percurso e apds a desaceleracdo antes da
chega ao fim de curso;

ACELER: Ajuste do tempo em que o automatizador sai da velocidade final e atinge a velocidade méaxima
programada;

DESACEL: Ajuste do tempo em que o automatizador sai da velocidade méaxima programada e atinge a velocidade
final;

PAUSA: Programa tempo para fechamento automatico;

PAUSA2: Programa o tempo para fechamento automatico apés liberacdo da fotocélula (fotocélula seguidora);
MONO/ENC OFF: Selegdo do tipo de automatizador MONOFASICO (desabilita encoder);

Automatizador 127/220V: Selecdo da tensao do automatizador monofasico 127V.

TEMP. PART.: Ajuste do tempo de partida;

RESET: Volta as configuragoes de fabrica.

Varistor e Fusivel de Protecdo: atua em caso de descarga atmosférica e sobrecarga;

2 Botdes de programacao: Programacéo independente de controles remotos e curso;

Entrada para Fotocélula com Conector Polarizado: Evita ligacdes invertidas;

Protecdes nas Entradas de Fim de curso, BTA e BTF: menor risco de danos ao circuito;

LEDs de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;

Saida para Placa 8F: Agrega as funcdes de luz de garagem, trava magnética, sinaleiro e alarme;

Microcontrolador ARM® de 32 bits de ltima generacién con procesamiento de 64Mhz;
Memoria Interna: Con capacidad para hasta 250 botones/controles programados en el microcontrolador;
Memoria Externa: Facilita la sustitucion de la centralita sin necesidad de reprogramar todos los controles y permite programar hasta 511 botones
en lamemoria 24(L) C16;
Ajustes principales mediante jumpers de programacion junto con los botones CURSO (+) y TX (-);
_ VEL FECHA: Velocidad de cierre;
- VEL ABRE: Velocidad de apertura;
- RAMPA FC: Regulacion de la distancia que recorre el automatizador en velocidad final antes de alcanzar el final de carrera de cierre;
- RAMPA AB: Ajuste de la distancia que el automatizador recorre en velocidad final antes de alcanzar el final de carrera de apertura;
- VEL. FINAL: Velocidad del automatizador durante la programacion del recorrido y después de la desaceleracion antes de llegar al final del
recorrido;
_ ACELER: Ajuste del tiempo en que el automatizador sale de la velocidad final y alcanza la velocidad mdxima programada;

DESACEL: Ajuste del tiempo en que el automatizador sale de la velocidad mdxima programada y alcanza la velocidad final;

- PAUSA: Programar tiempo para el cierre automdtico;
- PAUSA2: Programa el tiempo de cierre automadtico después de soltar la fotocélula (fotocélula seguidora);
_ MONO/ENC OFF: Seleccién del tipo de automatizador MONOFASICO (desactiva el codificador);
- Automatizador 127/220V: Seleccién de voltaje para el automatizador monofdsico de 127V.
_ TEMP. PART.: Ajuste del horario de inicio;
_ RESET: Vuelve a la configuracion de fdbrica.
Varistor y Fusible de Proteccién: actia en caso de descarga atmosféricay sobrecarga;
2 Botones de programacién: Programacion independiente de mandos a distancia y rumbo;
Entrada de Fotocélula con Conector Polarizado: Evita conexiones invertidas;

Protecciones en las entradas de final de carrera, BTA y BTF: menor riesgo de daiio al circuito;
LED de fin de carrera: Seriala el estado de fin de carrera;
Salida para Tablero 8F: Agrega las funciones de luz de garaje, cerradura magnética, baliza de serial y alarma;
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3. FUNCOES

3. FUNCIONES

3.1 Programacéao dos Controles Remotos

1 - Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscara e permanecerd aceso.

2 - Pressione e solte o botdo do controle remoto desejado. O LED piscard por alguns segundos.

3 - Enquanto o LED esta piscando, pressione novamente o botao TX (-) da central para confirmar o cadastro.

O controle remoto serd descartado caso este procedimento nao seja confirmado, e o LED permanecera aceso. Para sair da
programacao, aguarde 10 segundos ou pressione o botdo TX (-) da central enquanto o LED estiver aceso.

3.1 Programacion de control remoto

1 - Presioney suelte el boton TX (-) en la unidad de control. EI LED parpadeard y permanecerd encendido.

2 - Presione y suelte el botén del control remoto deseado. El LED parpadeard durante unos segundos.

3—Mientras el LED parpadea, presione nuevamente el botén TX (-) en la unidad de control para confirmar el registro.

El control remoto serd descartado si no se confirma este procedimiento y el LED permanecerd encendido. Para salir de la programacién esperar 10
segundos o presionar el botén TX (-) en la central mientras el LED estd encendido.

3.2 Apagar Controles Remotos

1 - Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscard e permanecerd aceso;

2 - Pressione novamente e mantenha pressionado o botdo TX (-) da central por 5 segundos até que o LED comece a piscar
rapidamente;

Assim que o procedimento terminar a central sai automaticamente da programacao.

OBS: Durante este procedimento os microcontroladores (da parte de controle e da parte do inversor) param de comunicar
e apos alguns segundos voltam a comunicar.

3.2 Borrar controles remotos

1 - Presioney suelte el botén TX (-) en la unidad de control. El LED parpadeard y permanecerd encendido;

2 - Presione nuevamente y mantenga presionado el botén TX (-) en la central durante 5 segundos hasta que el LED comience a parpadear
rdpidamente;

Una vez finalizado el procedimiento, la central sale automdticamente de la programacion.

NOTA: Durante este procedimiento, los microcontroladores (de la parte de control y de la parte del inversor) dejan de comunicarse y luego de unos
segundos comienzan a comunicarse nuevamente.

3.3 Programacgao do Tempo de Abertura /[Fechamento (leitura do curso)
1 - Pressione o botdo CURSO (+), o LED vai piscar 5x e permanecer aceso.
2 - Pressione novamente e mantenha pressionado o botao CURSO (+) da central por 5 segundos até que o LED fique
piscando. O portdo comecard a se movimentar automaticamente da seguinte forma:
- Caso o portdo nao esteja sobre nenhum fim de curso, o portéo vai até o fim de curso ABERTO, depois vai até o fim de
curso de FECHADO e termina o cadastro de percurso.
- Caso o portao esteja sobre o fim de curso ABERTO, o portdo vai até o fim de curso de FECHADO, depois volta até o fim
de curso ABERTO e termina o cadastro de percurso.
- Caso o portao esteja sobre o fim de curso FECHADO, o portao vai até o fim de curso de ABERTO e termina o cadastro
de percurso. Ao terminar o cadastro de percurso, o LED piscard 3 vezes.
Caso o botao CURSO (+) ou qualquer controle remoto programado seja acionado a programacédo de percurso sera
cancelada.
OBS.1: Este procedimento é obrigatério, para que a central aprenda o tamanho do portao.
0BS.2: O primeiro funcionamento deve ser o de fechamento, caso contrério, deve-se inverter os fios do automatizador
“U" pelo “W" e também o conector de fim de curso. (O sentido também pode ser alterado através dos dispositivos SETUP
e CONFIG).
OBS.3: Caso seja alterado o modelo do automatizador (com/sem encoder) deve ser realizada novamente a programacao
do curso.
3.3 Programacion de Horarios de Apertura/Cierre (lectura del curso)
1- Presione el boton CURSO (+), el LED parpadeard 5 veces y permanecerd encendido.
2 - Presione nuevamente y mantenga presionado el botén CURSO (+) en la unidad de control durante 5 segundos hasta que el LED comience a
parpadear. La puerta comenzard a moverse automdticamente de la siguiente manera:
- Si el portén no estd en ningun final de carrera, el portén pasa al final de carrera ABIERTO, luego pasa al final de carrera CERRADO y finaliza el
registro de ruta.
- Si el porton estd en el final de carrera ABIERTO, el portdn pasa al final de carrera CERRADO, luego regresa al final de carrera ABIERTO y finaliza
el registro de ruta.
- Siel portén estd en el final de carrera CERRADO, el portén pasa al final de carrera ABIERTO y finaliza el registro de ruta. Al completar el registro
deruta, el LED parpadeard 3 veces.
Si se activa el botén CURSO (+) o cualquier mando a distancia programado, se cancelard la programacién de la ruta.
NOTA 1: Este procedimiento es obligatorio, para que la centralita pueda conocer el tamario del porton.
NOTA 2: La primera operacion debe ser en cierre, de lo contrario se deben sustituir los cables del automatizador “U” por “W"y también el conector
del final de carrera. (La direccién también se puede cambiar usando los dispositivos SETUP Y CONFIG).
NOTA 3: Si se cambia el modelo del automatizador (con/sin encoder), se debe realizar nuevamente la programacion del rumbo.
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Ao programar o percurso a central automaticamente sera programada com os valores abaixo:
VELOCIDADE DE FECHAMENTO: 150Hz

VELOCIDADE DE ABERTURA: 150Hz

RAMPA FECHAMENTO: Calculada com base no percurso, velocidades e desaceleragdo programados.
RAMPA ABERTURA: Calculada com base no percurso, velocidades e desaceleragao programados.
VELOCIDADE FINAL: 30Hz

ACELERACGAO: 90Hz por segundo

DESACELERAGAO: 120Hz por segundo

IMPORTANTE!

Apds a programacao de percurso a central TSi PRO automaticamente calcula a rampa, de acordo com as
velocidades e os valores de desaceleracdo programados. A rampa também sera recalculada automaticamente
cada vez que as velocidades (FECHA/ABRE/FINAL) ou a desaceleracao (DESACEL) forem alteradas. E possivel fazer
o ajuste fino das rampas de abertura e fechamento individualmente (vejaitem 3.6 e 3.7).

Al programar la ruta, la centralita se programard automdticamente con los siguientes valores:

VELOCIDAD DE CIERRE: 150Hz

VELOCIDAD DE APERTURA: 150Hz

RAMPA DE CIERRE: Calculada en base al recorrido programado, velocidades y desaceleraciones.

RAMPA DE APERTURA: Calculada en base al recorrido programado, velocidades y desaceleraciones.

VELOCIDAD FINAL: 30Hz

ACELERACION: 90 Hz por segundo

DECELERACION: 120Hz por segundo

jIMPORTANTE!

Después de programar la ruta, la centralita TSi PRO calcula automdticamente la rampa, en funcién de las velocidades y valores de
desaceleracion progr dos.Larampa bién se recalculard automdticamente cada vez que se cambien las velocidades (CIERRE/ABRIR/
FIN) o la desaceleracién (DECEL). Es posible ajustar individual, te las rampas de aperturay cierre (ver items 3.6 y 3.7).

3.4 Jumper VEL FECHA

Ajuste de 45Hz a 210Hz

Altera a velocidade de fechamento. Ao fechar o jumper, pressione os botées CURSO (+) e TX (-). O botdo CURSO (+)
aumenta 5hz, e o botdo TX (-) diminui 5hz na velocidade de fechamento. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez,
mas, quando chega aos limites (minimo = 45 ou méaximo = 210), o LED nao pisca mais.

Padréo de fabrica: 150Hz

3.4 Puente VEL FECHA

Ajuste de 45Hz a 210Hz

Cambia la velocidad de cierre. Al cerrar el puente, presione los botones COURSE (+) y TX (-). El botén CURSO (+) aumenta 5 hz y el botén TX (-)
disminuye la velocidad de cierre en 5 hz. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 45 o mdximo
=210), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 150Hz

3.5 Jumper VEL ABRE

Ajuste de 45Hz a 210Hz

Altera a velocidade de abertura. Ao fechar o jumper, pressione os botées CURSO (+) e TX (-). O botdo CURSO (+) aumenta
5hz, e 0 botdo TX (-) diminui 5hz na velocidade de abertura. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando
chega aos limites (minimo = 45 ou maximo = 210), o LED ndo pisca mais.

Padréo de fabrica: 150Hz

3.5 Puente VEL ABRE

Ajuste de 45Hz a 210Hz

Cambialavelocidad de apertura. Al cerrar el puente, presione los botones COURSE (+) y TX (-). El botén CURSO (+) aumenta la velocidad de apertura
en 5hz, y el boton TX (-) disminuye la velocidad de apertura en 5hz. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites
(minimo =45 o mdximo = 210), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 150Hz

3.6 Jumper RAMPA FC

Ajuste de 0 a 255

Alteraadistanciadofimde cursodefechamento paraoautomatizadordiminuiravelocidade. A centralautomaticamente
calcula a rampa de acordo com a velocidade e os valores de desaceleraciao programados na central. O ajuste de
rampa permite o ajuste mais preciso dessa distancia. Ao fechar o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-)
para selecionar o valor da forca da rampa. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites
(minimo = 0 ou méximo = 255), o LED ndo pisca mais.

Padréo de fabrica: Recalculada automaticamente com base no percurso, velocidades e desaceleragao programados.
3.6 Puente RAMPA FC

Ajustede 0a 255

Cambia la distancia desde el final de carrera de cierre para que el automatizador reduzca la velocidad. La centralita calcula automdticamente la
rampa segtin los valores de velocidad y desaceleracién programados en la centralita. El ajuste de rampa permite un ajuste mds preciso de
esta distancia. Al cerrar el puente, presione los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el valor de fuerza de rampa. Al presionar los botones el
LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 0 0o mdximo = 255), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: Recalculado automdticamente en funcion de la ruta, velocidades y desaceleraciones programadas.
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3.7 Jumper RAMPA AB

Ajuste de 0 a 255

Altera a distancia do fim de curso de abertura para o automatizador diminuir a velocidade. A central automaticamente
calcula a rampa de acordo com a velocidade e os valores de desaceleracao programados na central. O ajuste
de rampa permite o ajuste mais preciso dessa distancia. Ao fechar o jumper, pressione os botées CURSO (+) e TX (-)
para selecionar o valor da forca da rampa. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites
(minimo = 0 ou méximo = 255), o LED néo pisca mais.

Padréo de fabrica: Recalculada automaticamente com base no percurso, velocidades e desaceleragao programados.
3.7 Puente RAMPA AB

Ajustede 0 a 255

Cambialadistanciadesdeelfinal de carrerade aperturapara que el automatizador disminuya lavelocidad. La centralita calcula automdticamente
larampa segtin los valores de velocidad y desaceleracién programados en la centralita. El ajuste de rampa permite un ajuste mds preciso de
esta distancia. Al cerrar el puente, presione los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el valor de fuerza de rampa. Al presionar los botones el
LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 0 0 mdximo = 255), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: Recalculado automdticamente en funcion de la ruta programada, velocidades y desaceleraciones.

3.8 Jumper VEL FINAL

Ajuste de 15Hz a 60Hz

Altera a velocidade do automatizador durante a programacao de percurso e durante as rampas. Ao fechar o
jumper, pressione os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da velocidade final. Ao pressionar os botdes o LED
pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 15 ou maximo = 60), o LED n&o pisca mais.

Padréo de fabrica: 30Hz

3.8 Puente VEL FINAL

Ajuste de 15Hz a 60Hz

Cambia la velocidad del automatizador durante la programacion de rutas y durante las rampas. Al cerrar el jumper, presione los botones
STROKE (+) y TX (-) para seleccionar el valor de velocidad final. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los limites
(minimo = 15 o mdximo = 60), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 30Hz

3.9 Jumper ACELER

Ajuste de 30Hz a 120Hz por segundo

Altera o tempo em que o automatizador sai da velocidade final e atinge a velocidade maxima programada. Ao
fechar o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da aceleragdo. Ao pressionar os botoes o
LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 30 ou maximo = 120), o LED néo pisca mais.

Padrao de fabrica: 90Hz por segundo

3.9 Puente ACELER

Ajuste de 30 Hza 120 Hz por segundo

Cambia el tiempo en el que el automatizador sale de la velocidad finaly alcanza la velocidad mdxima programada. Al cerrar el jumper, presione
los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el valor de aceleracion. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los
limites (minimo = 30 o mdximo = 120), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 90Hz por segundo

3.10 Jumper DESACELER

Ajuste de 60Hz a 150Hz por segundo

Altera o tempo em que o automatizador sai da velocidade maxima programada e atinge a velocidade final. Ao
fechar o jumper, pressione os botdées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da desaceleracdo. Ao pressionar os botoes
o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 60 ou méaximo = 150), o LED nao pisca mais.

Padrao de fabrica: 120Hz por segundo

3.10 Puente DESACELER

Ajuste de 60 Hz a 150 Hz por segundo

Cambia el tiempo en el que el sale del régi iximo programado y alcanza la velocidad final. Al cerrar el jumper, presione
los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el valor de desaceleracién. Al presionar los botones el LED parpadea una vez, pero cuando llega a
los limites (minimo = 60 0o mdximo = 150), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 120Hz por segundo

.

3.11 Jumper PAUSA (Fechamento Automatico)

Ajuste de 0 a 180 (segundos)

Altera o tempo de pausa, o tempo que o portao ficara aberto antes de comecar a fechar automaticamente. Ao fechar
o jumper, pressione os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o tempo de pausa. O tempo minimo é 0 (sem pausa) e 0
tempo méaximo é de 180 segundos (3 minutos), cada toque no botdo varia o tempo de 1T em 1 segundo. Ao pressionar os
botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 0 ou maximo = 180), o LED néo pisca mais.
Padrao de fabrica: 0 (Desabilitado)

3.11 Puente PAUSA (Cierre Automadtico)

Ajuste de 0 a 180 (segundos)

Cambia el tiempo de pausa, el tiempo que la cancela permanecerd abierta antes de empezar a cerrarse automdticamente. Al cerrar el jumper,
presione los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el tiempo de pausa. El tiempo minimo es 0 (sin pausa) y el tiempo mdximo es 180 segundos
(3 minutos), cada pulsacién del botén varia el tiempo cada 1 segundo. Al presionar los botones, el LED parpadea una vez, pero cuando llega a los
limites (minimo = 0 0 mdximo = 180), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 0 (deshabilitado)
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3.12 Jumper PAUSA2 (Fotocélula seguidora)

Altera o tempo de pausa2, o tempo que o portao ficara aberto apés a liberagao da fotocélula, apds esse tempo o
portao fechara automaticamente. Ao fechar o jumper, pressione os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o tempo
de pausa. O tempo minimo é 0 (sem pausa) e o0 tempo maximo é de 60 segundos (1 minuto), cada toque no botao varia o
tempo de 1T em 1 segundo. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo =0 ou
maximo = 60), o LED néo pisca mais.

Padréo de fabrica: 0 (Desabilitado)

3.12 Puente PAUSA2 (Fotocélula de seguimiento)

Cambia el tiempo de pausa2, el tiempo que el portén permanecerd abierta después de soltar la fotocélula, pasado este tiempo el portén se
cerrard automdticamente. Al cerrar el jumper, presione los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar el tiempo de pausa. El tiempo minimo es 0
(sin pausa) y el tiempo mdximo es 60 segundos (1 minuto), cada pulsacion del boton varia el tiempo cada 1 segundo. Al presionar los botones el LED
parpadea una vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 0 o mdximo = 60), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 0 (deshabilitado)

3.13 Jumper MONO/ENC OFF

Seleciona o tipo de automatizador.

Jumper aberto: TRIFASICO

Jumper fechado: MONOFASICO (sem encoder)

OBS: Quando o jumper esté aberto a central ignora o estado do jumper 127
3.13 Puente MONO/ENC OFF

Seleccione el tipo de qutomatizador.

Puente abierto: TRIFASICO

Jumper cerrado: MONOFASICO (sin encoder)

NOTA: Cuando el jumper estd abierto, la central ignora el estado del jumper 127

3.14 Jumper Automatizador 127/220
Seleciona a tensao do automatizador.
Jumper aberto: 220V

Jumper fechado: 127V

3.14 Puente Automatizador 127/220
Seleccione el voltaje del automatizador.
Puente abierto: 220V

Jumper cerrado: 127V

3.15 Jumper COND

Seleciona a fun¢ao condominio (laco).
Jumper aberto: Desabilitado

Jumper fechado: Habilitado

OBS: O jumper CMD deve estar aberto.

Com a fungao condominio habilitada, a central funciona da seguinte forma:
Na funcéo lago a placa precisa de um comando de botoeira entre GND e BTA para iniciar a abertura total do portao e de
um comando entre GND e BTF para executar o fechamento.
Os comandos entre GND e BTF devem proceder da seguinte forma:
- Estado delago 1: Fechar GND com BTF - abre e mantem o portao aberto e ignora comandos de controle remoto e de
fechamento automatico (pausa).
- Estado de lago 2: Abrir GND com BTF - ira aguardar 1 segundo e iniciar o fechamento.
- Estado de lago 3: Se durante a movimentacao de fechamento for fechado GND com BTF - abre novamente.
Se 0 GND permanecer fechado com o BTF volta ao estado de lago 1.
Se durante a abertura e dentro do estado de lago 3 e o comando GND e BTF for liberado, a central ird terminar a abertura
e mudar para o estado de lago 2.

3.15 Puente COND

Seleccione la funcién de condominio (bucle).
Puente abierto: Desactivado

Jumper cerrado: Activado

NOTA: El puente CMD debe estar abierto.

Con la funcién condominio habilitada, el panel de control funciona de la siguiente manera:
En la funcién loop, la placa necesita un comando de boton entre GND y BTA para iniciar la apertura total de la cancela y un comando entre GND y
BTF para ejecutar el cierre.
Los comandos entre GND y BTF deben proceder de la siguiente manera:
- Estado de bucle 1: Cerrar GND con BTF — abre y mantiene la puerta abierta e ignora los comandos del control remoto y de cierre automdtico
(pausa).
- Estado de bucle 2: Abrir GND con BTF - esperard 1 sequndo y comenzard a cerrarse.
- Estado de bucle 3: Si GND se cierra con BTF durante el movimiento de cierre - se abre de nuevo.
Si GND permanece cerrado con el BTF, vuelve al estado del bucle 1.
Sidurante la aperturay dentro del estado del bucle 3y se libera el comando GND y BTF, el panel de control terminard de abrirse y cambiard al estado
del bucle 2.
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3.16 Jumper REV

Seleciona a fungao reverséao.
Jumper aberto: Desabilitado
Jumper fechado: Habilitado

Com a fungao reverséao habilitada, a central ignora comandos durante a abertura. Durante o fechamento apenas um
comando para e reverte o automatizador para o sentido de abertura novamente.

3.16 Puente REV

Seleccione la funcién de inversion.

Puente abierto: Desactivado

Jumper cerrado: Activado

Con la funcién de inversién habilitada, la central ignora los mandos durante la apertura. Durante el cierre, un solo mando detiene y vuelve a invertir
el automatizador en sentido de apertura.

3.17 Jumper TEMP. PART. (Tempo de Partida)

Altera o tempo de partida, fazendo que na partida do portéao (na abertura e fechamento) o automatizador inicie o
funcionamento em 60Hz. Ao fechar o jumper, pressione os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o tempo de partida.
O tempo minimo é 0 (sem tempo) e o tempo méaximo é de 900 segundos (900 milissegundos), cada toque no botao varia
o tempo de 100 em 100 milissegundos. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites
(minimo = 0 ou maximo =9), o LED néao pisca mais.

Padréo de fabrica: 0 (Desabilitado)

OBS: Esta funcdo é muito Util para portdes pesados pois permite tirar o peso da inércia em modo lento evitando
solavancos e até enrosco inicial, apés o portdo ja funcionando a central assume os valores ajustados de velocidade e
rampa.

3.17 Puente TEMP. PART. (Tiempo de Salida)

Cambia el tiempo de arranque, de manera que cuando el portén arranca (apertura y cierre) el automatizador empieza a funcionar a 60Hz. Al
cerrar el jumper, presione los botones COURSE (+) y TX (-) para seleccionar la hora de inicio. El tiempo minimo es 0 (sin tiempo) y el tiempo mdximo
es 900 segundos (900 milisegundos), cada pulsacién del boton varia el tiempo en 100 milisegundos. Al presionar los botones el LED parpadea una
vez, pero cuando llega a los limites (minimo = 0 0 mdximo = 9), el LED ya no parpadea.

Valor predeterminado de fdbrica: 0 (deshabilitado)

NOTA: Esta funcion es muy util para cancelas pesadas ya que permite eliminar el peso de la inercia en modo lento, evitando sacudidas e incluso
atascos iniciales. Una vez que la cancela ya estd en funcionamiento, la centralita asume los valores de velocidad y rampa ajustados.

3.18 Jumper RESET

Para voltar os valores de VELOCIDADE DE FECHAMENTO, VELOCIDADE DE ABERTURA, RAMPA FECHAMENTO, RAMPA
ABERTURA, VELOCIDADE FINAL, ACELERACAO, DESACELERACAO e PAUSA aos padrées de fabrica, basta fechar o jumper
RESET e segurar o botdo TX (-) por 5 segundos, até o LED piscar 5x.

Padrées de fabrica apos RESET:

VELOCIDADE DE FECHAMENTO: 150Hz

VELOCIDADE DE ABERTURA: 150Hz

RAMPA FECHAMENTO: Recalculada com base no percurso, velocidades e desaceleracao programados.

RAMPA ABERTURA: Recalculada com base no percurso, velocidades e desaceleracdo programados.

VELOCIDADE FINAL: 30Hz

ACELERAGAO: 90Hz por segundo

DESACELERAGAO: 120Hz por segundo

PAUSA: 0 (desabilitado)

OBS: Para o reset das configuragées do MODULO SETUP veja o item 11.

3.18 Puente RESET

Para devolv’er los valores dq VELOCIDAD DE CIERRE, VELOCIDAD DE APERTURA, RAMPA DE CIERRE, RAMPA DE APERTURA, VELOCIDAD FINAL,
ACELERACION, DECELERACION y PAUSA a los valores predeterminados de fdbrica, simplemente cierre el jumper RESET y mantenga presionado el
boton TX (-) durante 5 seqgundos, hasta que el LED parpadea 5 veces.

Valores predeterminados de fdbrica después del RESET:

VELOCIDAD DE CIERRE: 150Hz

VELOCIDAD DE APERTURA: 150Hz

RAMPA DE CIERRE: Recalculada en funcién del recorrido programado, velocidades y desaceleraciones.

RAMPA DE APERTURA: Recalculada en funcién del recorrido programado, velocidades y desaceleraciones.

VELOCIDAD FINAL: 30Hz

ACELERACION: 90 Hz por segundo

DECELERACION: 120Hz por segundo

PAUSA: 0 (deshabilitado) )

NOTA: Para restablecer la configuracion del MODULO SETUP, consulte el item 11.
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3.19 JumperF.A

Seleciona a funcao de retardo para trava 1 segundo.
Jumper aberto: Desabilitado

Jumper fechado: Habilitado

Com a fungao retardo para trava habilitada, quando o porao esta fechado a central primeiro aciona a trava e 1 segundo
depois aciona o automatizador. Com a fungédo desabilitada o retardo para trava é de 0,5 segundo.

3.19 Puente F.A

Seleccione la funcién de retardo de bloqueo 1 segundo.

Puente abierto: Desactivado

Jumper cerrado: Activado

Con la funcion de retardo de bloqueo habilitada, cuando se cierra la bodega, la centralita primero activa el bloqueo y 1 segundo después activa el
automatizador. Con la funcion deshabilitada, el retraso de bloqueo es de 0,5 segundos.

3.20 JumperF.B
RESERVADO PARA USO FUTURO.

3.20 Puente F.B
RESERVADO PARA USO FUTURO.

3.21 TABELA DE SELECAO DO MODELO DO Automatizador
3.21 TABLA DE SELECCION DE MODELOS DE Automatizador

Modelo Jumper MONO/ENC OFF Jumper 127
Modelo Puente MONO/ENC OFF Puente 127
TRIFASICO (com encoder) Aberto :
TRIFASICO (con codificador) Abierto
MONOFASICO 220V (sem encoder) Fechado Aberto
TRIFASICO 220V (sin codificador) Cerrado Abierto
MONOFASICO 127V (sem encoder) Fechado Fechado
MONOFASICO 127V (sin codificador) Cerrado Cerrado

Caso seja alterado o modelo do automatizador (com/sem encoder) deve ser feito nova programacao do Tempo de
Abertura/Fechamento (leitura do curso). (Ver item 3)

Si se cambia el modelo del automatizador (con/sin encoder), se debe reprogramar el Tiempo de Apertura/Cierre (lectura de rumbo). (Ver item 3)

4.INDICACAO DOS LEDS

4. INDICACION DE LEDS

A central possui LEDs para indicar o status de funcionamento e a condigao das entradas e das protecoes.
La central dispone de LEDs para indicar el estado de funcionamiento y condicion de las entradas y protecciones.

4.1 Led VBUS: Indica que os capacitores de entrada estdo carregados com até 350VDC. Apods desligar a central da
alimentacéo o led vai diminuindo a intensidade de acordo com a tens&o armazenada nos capacitores. ATENCAO: Para sua
seguranca, apods desligar a central da alimentagdo, manuseie apenas ap6s o LED VBUS apagar.

4.1 LED VBUS: Indica que los capacitores de entrada estdn cargados hasta 350VDC. Después de desconectar el alimentador, el LED disminuye su
intensidad segun el voltaje almacenado en los condensadores. ATENCION: Por su seguridad, después de desconectar la central de la fuente de
alimentacién, maniptlela inicamente después de que se apague el LED VBUS.

4.2 Leds de fim de curso (FCA/FCF): Quando o portéo esta fechado (fim de curso fechado acionado), o LED FCF estara

aceso. Quando o portao estiver aberto (fim de curso aberto acionado), o LED FCA estara aceso.
4.2 LED de final de carrera (FCA/FCF): Cuando el portén esté cerrado (final de carrera de cierre activado), el LED FCF estard encendido. Cuando la

puerta esté abierta (interruptor de limite de apertura activado), el LED FCA estard encendido.

4.3 Led do Rele Térmico (protecdo contra excesso de temperatura do automatizador): Enquanto o rele térmico
estiver fechado (temperatura do automatizador normal), o LED ficara aceso. Quando o rele térmico acionar (para proteger

o automatizador por alta temperatura) ou estiver desconectado, o LED ficara apagado.
4.3 LED del Relé Térmico (proteccién contra exceso de temperatura del automatizador): Mientras el relé térmico esté cerrado (temperatura
normal del automatizador), el LED permanecerd encendido. Cuando el relé térmico se activa (para proteger el automatizador de altas temperaturas)

o sedesconecta, el LED se apagard.

4.4Leddo TAMPER (sensor de destravamento do automatizador): Enquanto o tamper estiver fechado (automatizador
travado), o LED ficara aceso. Quando o tamper abrir (automatizador destravado) ou estiver desconectado, o LED ficara

apagado.
4.4 LED TAMPER (sensor de desbloqueo del automatizador): Mientras el tamper esté cerrado (automatizador bloqueado), el LED permanecerd

encendido. Cuando el tamper se abre (automatizador desbloqueado) o se desconecta, el LED se apagard.

() Manual -KDZ 42



4.5 Led do ENCODER: O LED acende apenas enquanto os imas da ventoinha estiverem sobre o encoder.
4.5 LED DEL CODIFICADOR: EI LED solo se enciende mientras los imanes del ventilador estdn en el codificador.

4.6 LED STATUS: Indica a conexdo com médulo SETUP/CONFIG:
Apagado = desconectado;
Piscando = tentando conexao;
Aceso = conectado.
4.6 LED DE ESTADO: Indica conexién con el médulo SETUP/CONFIG:
Apagado = desconectado;
Parpadeando = intentando conectarse;
Encendido = conectado.

4.7 LED TX/RX: Enquanto houver comunicagao entre os microcontroladores da parte de controle e da parte do inversor

de frequéncia, ficara piscando. Se perder a comunicacdo para de piscar.
4.7 LED TX/RX: Mientras haya comunicacién entre los microcontroladores de la parte de control y la parte del variador de frecuencia, parpadeard.
Si se pierde la comunicacién, deja de parpadear.

4.8 LED Automatizador: Indica o status do automatizador:
Apagado = automatizador desligado;
Aceso = automatizador ligado;
4.8 LED DEL Automatizador: Indica el estado del automatizador:
Apagado = automatizador apagado;
Encendido = automatizador en marcha;

4.9 LED FOTO: Indica o status da fotocélula: ACESO (interrompida) e APAGADO (livre).
4.9 LED FOTO: Indica el estado de la fotocélula: ON (interrumpida) y OFF (libre).

S. OPCIONAL 8F - MODULO OPCIONAL 8 FUNGOES

5. OPCIONAL 8F - MODULO OPCIONAL 8 FUNCIONES

Opcéo para o médulo com as fungdes de ventilador, alarme, aberto, trava, 3, 15, 30 ou 60 segundos.
Opcién para el médulo con funciones de ventilador, alarma, apertura, bloqueo, 3, 15, 30 0 60 segundos.

6. BOTOEIRAS
6. BOTONERAS

Botoeiras independentes para abertura e fechamento:
GND + BTF - Botoeira de Fechamento;

GND + BTA - Botoeira de Abertura.

Botones independientes para apertura y cierre:

GND + BTF - Botén de cierre;

GND + BTA - Botén de apertura.

7. FOTOCELULA

7. FOTOCELULA

Se a fotocélula estiver interrompida enquanto o portdo esta aberto, impedird qualquer comando de fechamento e
este permanecera aberto até que a fotocélula ndo detecte nenhum obstaculo. Durante o fechamento, a deteccdo de
obstéculo por meio da fotocélula parara o automatizador e reverterd o sentido para a abertura automaticamente.

DICA: para verificar o sentido de fechamento, acione a fotocélula, onde somente durante o fechamento o portdo
revertera o sentido. Para inverter o sentido inverta o conector do fim de curso e altere as posi¢oes entre os fios preto e
branco do automatizador.

Si la fotocélula se interrumpe estando la cancela abierta impedird cualquier mando de cierre y permanecerd abierta hasta que la fotocélula
no detecte ningtin obstdculo. Durante el cierre, la deteccion de obstdculos a través de la fotocélula detendrd el automatizador e invertird
automdticamente el sentido de apertura.

CONSEJO: para comprobar el sentido de cierre, active la fotocélula, donde sélo durante el cierre la cancela invertird el sentido. Para invertir la
direccidn, invierta el conector del interruptor de limite y cambie las posiciones entre los cables blanco y negro del automatizador.
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8. PROTECOES

8. PROTECCIONES

A central TSI PRO aciona prote¢des em situagdes extremas para proteger o circuito eletronico e o automatizador. Séo 4
tipos de protecao que se estiverem acionadas NAO PERMITEM O FUNCIONAMENTO DO Automatizador.

La centralita TSI PRO activa protecciones en situaciones extremas para proteger el circuito electrénico y el automatizador. Existen 4 tipos de
proteccién que, si se activan, NO PERMITEN QUE EL Automatizador FUNCIONE.

Relé térmico (protecdo contra excesso de temperatura do automatizador): Enquanto a temperatura do
automatizador estiver baixa o rele térmico ficara fechado (LED aceso). Quando a temperatura do automatizador estiver
alta o rele térmico abre para proteger o automatizador e aciona a protecgao. (LED apagado). Caso o conector do relé

térmico estiver desconectado, a central entende que o relé térmico estd aberto (protecao acionada).

Relé térmico (proteccion contra exceso de temperatura del automatizador): Mientras la temperatura del automatizador sea baja, el relé térmico
estard cerrado (LED encendido). Cuando la temperatura del automatizador es alta, el relé térmico se abre para proteger el automatizador y activa
la proteccién. (LED apagado). Si se desconecta el conector del relé térmico, la central entiende que el relé térmico estd abierto (proteccion activada).

TAMPER (sensor de destravamento do automatizador): Enquanto o automatizador esta travado, o sensor indica que
o tamper esta fechado (LED aceso). Quando o automatizador é destravado e colocado no manual o tamper ficara aberto
e a protecédo acionada (LED apagado).
TAMPER (sensor de desbloq del aut i ): Mientras el automatizador estd bloqueado, el sensor indica que el tamper estd cerrado (LED
encendido). Al desbloquear el automatizador y ponerlo en modo manual, se abrird el tamper y se activard la proteccién (LED apagado).

q

TEMPERATURA: Quando o dissipador atinge ~105°C a central aciona a protecdo por temperatura para proteger o
médulo IGBT (LED Automatizador pisca lento). A protecdo desliga e volta permitir funcionamento do automatizador

quando a temperatura no dissipador fica abaixo de ~80°C.

TEMPERATURA: Cuando el disipador de calor alcanza ~105°C, la unidad de control activa la proteccién de temperatura para proteger el médulo
IGBT (el LED Automatizador parpadea lentamente). La proteccién se apaga y permite que el automatizador vuelva a funcionar cuando la
temperatura del disipador cae por debajo de ~80°C.

SOBRECORRENTE: Quando a corrente excede o limite maximo permitido a central aciona a protegao por sobrecorrente

para proteger o médulo IGBT.
SOBRECORRIENTE: Cuando la corriente excede el limite mdximo permitido, la unidad de control activa la proteccion contra sobrecorriente para
proteger el médulo IGBT.

9. CONFIG
9. CONFIG

E possivel configurar controles remotos, programar o curso e os principais recursos da central TSI PRO através do médulo
CONFIG.

VELOCIDADE DE FECHAMENTO: 45Hz a 210Hz
VELOCIDADE DE ABERTURA: 45Hz a 210Hz

RAMPA FECHAMENTO: 0 a 255

RAMPA ABERTURA: 0 a 255

VELOCIDADE FINAL: 15Hz a 60Hz

ACELERAGAO: MIN (30Hz), MED (80Hz) e MAX (120Hz)
DESACELERAGAO: MIN (60Hz), MED (110Hz) e MAX (150Hz)
PAUSA: 0 a 180 segundos (3 minutos)

OBS.: A rampa sera recalculada automaticamente cada vez que as velocidades (FECHA/ABRE/FINAL) ou a
desaceleracao (DESACEL) forem alteradas.
Es posible configurar controles remotos, programar el recorrido y las principales funcionalidades de la central TSI PRO a través del médulo CONFIG.

VELOCIDAD DE CIERRE: 45Hz a 210Hz

VELOCIDAD DE APERTURA: 45Hz a 210Hz

RAMPA DE CIERRE: 0 a 255

RAMPA DE APERTURA: 0 a 255

VELOCIDAD FINAL: 15Hz a 60Hz

ACELERACION: MIN (30Hz), MED (80Hz) y MAX (120Hz)
DECELERACION: MIN (60Hz), MED (110Hz) y MAX (150Hz)
PAUSA: 0 a 180 segundos (3 minutos)

NOTA: La rampa se recalculard automdticamente cada vez que se cambien las velocidades (FECHA/ABRE/FINAL) o la desaceleracion
(DESACEL).
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10. OBSERVACOES
10. OBSERVACIONES

ATENGAO!

Quando os jumpers VELOCIDADE DE FECHAMENTO, VELOCIDADE DE ABERTURA, RAMPA FECHAMENTO, RAMPA
ABERTURA, VELOCIDADE FINAL, ACELERACAO, DESACELERACAO, PAUSA, PAUSA2, TEMP. PART. E RESET estiverem
fechados, o automatizador néo funcionara, mesmo se o controle ou a botoeira forem pressionados.

CASO QUALQUER UMA DAS PROTEGCOES ESTIVEREM ACIONADAS, o automatizador nao funcionara, mesmo se o
controle ou a botoeira forem pressionados. (Ver item 8)

Caso seja alterado o modelo do automatizador (com/sem encoder) deve ser feito nova programacao do Tempo de
Abertura/Fechamento (leitura do curso). (Ver item 3)

JATENCION!

Cuando la VELOCIDAD DE CIERRE, VELOCIDAD DE APERTURA, RAMPA DE CIERRE, RAMPA DE APERTURA, VELOCIDAD FINAL, ACELERACION,
DESACELERACION, PAUSA, PAUSA2, TEMP. PARTE. y RESET estdn cerrados, el automatizador no funcionard, incluso si se presiona el control o el
botén.

SISE ACTIVA ALGUNA DE LAS PROTECCIONES, e/ automatizador no funcionard, aunque se presione el mando o boton. (Ver item 8)
Si se cambia el modelo del automatizador (con/sin encoder), se debe reprogramar el Tiempo de Apertura/Cierre (lectura de rumbo). (Ver item 3)

MODULO SETUP

Confira na pagina 58
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MANUAL - CENTRAL WAVE CONNECT

Aplicacao: Monofaésico - até 1/2 HP.
Aplicacién: Monofdsico - hasta 1/2 HP.

NOVA VERSAO 1.2: INCLUI RAMPAS INDIVIDUAIS
NUEVA VERSION 1.2: INCLUYE RAMPAS INDIVIDUALES
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1. REDE - Entrada de alimentagao 127/220V;
RED - Entrada de alimentacién 127/220 V;
2. BR/AZ/PT-MOTOR - Fios do motor;
BR/AZ/PT - MOTOR - Cables del motor;
3. CAP/CAP - Entrada para capacitor do motor;
CAP/CAP - Entrada para condensador del motor;
4. R.AX - Saida rele auxiliar;
R.AX - Salida relé auxiliar;
5. BOT/GND/BTA/BTF - Entrada de botoeira: BOT (abre/para/fecha);
BOT/GND/BTA/BTF - Entrada de pulsador: BOT (abre/para/cierra);
6. BOTOES de programacao (TX-) e (CURSO+);
BOTONES de programacién (TX-) y (CURSO+);
7. Antena;
Antena;

8. Mddulo Receptor 433,92MHz - Néo perde calibracao (heterodino);
Médulo Receptor 433,92 MHz - No pierde calibracién (heterodino);

9. Fimde Curso-FCA/FCF - Conectores 3 e 5 vias para o Fim de curso de abertura e fechamento do motor;

Fin de Carrera - FCA/FCF — Conectores de 3y 5 vias para el fin de carrera de apertura y cierre del motor;

10.Entrada para fotocélula - Dispositivo de seguranca;
Entrada para fotocélula - Dispositivo de seguridad;
11.Entrada OP.8F - Mddulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e alarme);
Entrada OP.8F - Médulo opcional 8 funciones (Cerradura, Luz de garaje, Sefalizador y alarma);
12.Entrada para meméria externa (NAO ACOMPANHA A CENTRAL);
Entrada para memoria externa (NO INCLUYE LA CENTRAL);
13.Saida 12V - Alimentacao de periféricos (fotocélula, receptor etc.);
Salida 12V - Alimentacidn de periféricos (fotocélula, receptor, etc.);
14.Fonte de alimentacao 15V/1A;
Fuente de alimentacion 15V/1A;
15.Fusivel de protecao - 5A;
Fusible de proteccion — 5A;
16.Entrada GAREN SETUP® — M6dulo Wi-Fi (LED de indicacdo do status da conexao);
Entrada GAREN SETUP® - Médulo Wi-Fi (LED de indicacidn del estado de la conexién);
17.Entrada para gravador - NAO USAR - uso exclusivo da fabrica;
Entrada para grabador - NO USAR - uso exclusivo de fdbrica;
18.Jumpers de programacao;
Jumpers de programacioén;
19.LED de indicacao de programacao;
LED de indicacién de programacién;

CARACTERISTICAS COMPLEMENTARES

CARACTERISTICAS COMPLEMENTARIAS

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de Ultima geracdo com processamento em 48Mhz;
Microcontrolador ARM®: microcontrolador de tltima generacién de 32 bits con procesamiento de 48Mhz;
- Meméria Interna: Com capacidade de até 512 botdes / controles programados no microcontrolador;
Memoria Interna: Con capacidad de hasta 512 teclas / controles programados en el microcontrolador;
- Principais ajustes por meio dos jumpers em conjunto com os botdes;
Ajustes principales a través de los jumpers junto con los botones;
- Principais ajustes por meio dos jumpers em conjunto com os botdes;
Principales ajustes mediante jumpers en conjunto con los botones:
- PAUSA: Programa tempo para fechamento automatico;
PAUSA: Programa el tiempo para cierre automadtico;

- FORCA: Ajuste da forca do motor;
FUERZA: Ajuste de la fuerza del motor;
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- FREIO: Ajuste do nivel de freio do motor;
FRENO: Ajuste del nivel de freno del motor;

- RAMPA AB: Ajuste da parada suave na abertura do motor;
RAMPA AB: Ajuste de la parada suave en la apertura del motor;
- RAMPA FC: Ajuste da parada suave no fechamento do motor;
RAMPA FC: Ajuste de la parada suave en el cierre del motor;
- Funcoes selecionaveis por jumpers:
Funciones seleccionables por jumpers:
- BV/DZ: Seleciona tipo de motor (aberto: BV/fechado: DZ);
BV/DZ: Selecciona tipo de motor (abierto: BV / cerrado: DZ);
- REV: Habilita reversao (fechado: habilitado/aberto: desabilitado);
REV: Habilita inversion (cerrado: habilitado / abierto: deshabilitado);
- FCD: Habilita funcao lago;
FCD: Habilita funcion lazo;
- R.AX:Selecdo do modo de funcionamento do rele auxiliar;
R.AX: Seleccién del modo de funcionamiento del relé auxiliar;
- JP1:Selecdo do tipo de fotocélula (fechado: fotocélula PWM GAREN/aberto: fotocélula comum);
JP1: Seleccion del tipo de fotocélula (cerrado: fotocélula PWM GAREN / abierto: fotocélula comun);
- Varistor e Fusivel de Protecdo: atua em caso de descarga atmosférica e sobrecarga;
Varistor y Fusible de Proteccidn: actta en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;
- 2botdes de programacao: Programacéo independente de transmissores e curso;
2 botones de programacién: Programacion independiente de transmisores y curso;
- Entrada para Fotocélula com Conector Polarizado: Evita ligaces invertidas;
Entrada para Fotocélula con Conector Polarizado: Evita conexiones invertidas;

- Protecdes nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor risco de danos ao circuito;
Protecciones en Entradas de Fin de Curso y Pulsador: menor riesgo de dano al circuito;

- LEDs de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;
LEDs de Fin de Carrera: SeAaliza el estado de final de carrera;

- Saida para Placa 8F: Agrega as funcdes de luz de garagem, trava magnética, sinaleiro e alarme;
Salida para Placa 8F: Agrega las funciones de luz de garaje, cerradura magnética, semdforoy alarma;

- Func¢ao Condominio: em conjunto com a central de laco disponibiliza um sistema mais seguro de
fechamento e controle de fluxo;
Funcién Condominio: en conjunto con la central de lazo pone a disposicién un sistema mds seguro de cierre y control de
flujo;

- 3 Entradas de Botoeiras Independentes: funcdo de abertura e fechamento separadas.
3 Entradas de Botoneras Independientes: funcién de apertura y cierre separadas.

- Rele Auxiliar: Pode acionar a trava magnética diretamente da central sem o uso de médulo;
Relé Auxiliar: Puede accionar la traba magnética directamente de la central sin el uso de médulo;

FUNCOES
FUNCIONES

Programacao dos Controles Remotos
Programacion del Control Remoto

1. Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscara 3x e permanecera aceso.
Presioney suelte el botén TX (-) de la central. EI LED parpadeard 3 veces y permanecerd encendido.
2. Pressione e solte o botao do controle remoto desejado. O LED piscara por alguns segundos.
Presione y suelte el botén del control remoto deseado. EI LED parpadeard por algunos segundos.
3. Enquanto o LED estd piscando, pressione novamente o botao TX (-) da central para confirmar o cadastro.
Mientras el LED esté parpadeando, presione nuevamente el botén TX (-) de la central para confirmar el registro.
O controle remoto sera descartado caso nao seja feita a confirmacgao, e o LED voltara a ficar aceso.
El control remoto serd descartado en caso de no realizar la confirmacidn, y el LED volverd a quedar encendido.
Para sair da programacao, aguarde 10 segundos ou pressione o botao TX (-) da central enquanto o LED
estiver aceso.
Para salir de la programacion, espere 10 segundos o presione el botén TX (-) de la central mientras el LED esté encendido.
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Procedimento para Apagar a Meméria
Procedimiento para Borrar la Memoria

1. Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscara 3x e permanecera aceso;
Presioney suelte el botén TX (-) de la central. EI LED parpadeard 3 veces y permanecerd encendido;

2. Pressione novamente e mantenha pressionado o botédo TX (-) da central por 5 segundos até que o LED
comece a piscar rapidamente;
Presione nuevamente y mantenga presionado el botén TX (-) de la central durante 5 segundos hasta que el LED comience a
parpadear rdpidamente;

Quando o LED ficar aceso indica que a meméria foi apagada. Pressione o botdo TX (-) enquanto o LED
estiver aceso (ndo piscando) para sair do procedimento ou aguarde o LED apagar.

Cuando el LED quede encendido indica que la memoria ha sido borrada. Presione el botdn TX (-) mientras el LED esté encendido
(no parpadeando) para salir del procedimiento o espere a que el LED se apague.

Apagar somente o Ultimo Controle Cadastrado
Borrar solo el Ultimo Control Registrado

Este procedimento pode ser utilizado quando é cadastrado algum controle indesejado e ndo se pode
apagar a memdria inteira.
Este procedimiento puede utilizarse cuando se registra algtin control no deseado y no se puede borrar toda la memoria.

1. Pressione e solte o botdo TX (-) da central. O LED piscard e permanecer aceso.
Presione y suelte el botén TX (-) de la central. EI LED parpadeard y permanecerd encendido.

2. Pressione e solte o botdao CURSO (+) da central. O LED piscara e permanecer apagado.
Presione y suelte el botén CURSO (+) de la central. EI LED parpadeard y permanecerd apagado.

Neste momento, o ultimo controle/botao cadastrado na memoria externa serd apagado e a central volta
ao estado normal de funcionamento. Ao repetir este procedimento sempre sera apagado o controle/botdo
que estiver na ultima posicdo de memoria.

En este momento, el tltimo control/botdn registrado en la memoria externa serd borrado y la central volverd al estado normal
de funcionamiento. Al repetir este procedimiento siempre se borrard el control/botén que esté en la tiltima posicién de memoria.

OBS.: esta opgao sé é disponivel com o uso da memoria externa.
NOTA: esta opcidn solo estd disponible con el uso de la memoria externa.

Substituir a Central e Preservar os Controles da Memodria Externa
Sustituir la Central y Preservar los Controles de la Memoria Externa

Desligue a central e insira a memoria. Ao ligar a central, os controles cadastrados na meméria externa ja
funcionarédo, porém, os controles cadastrados na memdria interna estarao bloqueados.

Apague la central e inserte la memoria. Al encender la central, los controles registrados en la memoria externa ya funcionardn;
sin embargo, los controles registrados en la memoria interna estardn bloqueados.

OBS.: esta opcao sé é disponivel com o uso da meméria externa.
NOTA: esta opcidn solo estd disponible con el uso de la memoria externa.

Copiar os Controles da Memoria Interna para a Memoéria Externa
Copiar los Controles de la Memoria Interna a la Memoria Externa

Quando é instalada uma memoria externa, a central passa a usar somente os controles ja cadastrados na
memdria externa e ignora os cadastrados na memaria interna. Para copiar todos os controles da memoria
interna para a externa, efetue o procedimento de apagar a memoria somente uma vez, entéo:
Cuando se instala una memoria externa, la central pasa a usar solamente los controles ya registrados en la memoria externa
e ignora los registrados en la memoria interna. Para copiar todos los controles de la memoria interna a la externa, realice el
procedimiento de borrar la memoria una sola vez, entonces:
- Os controles da memdria externa serdo apagados, se existir algum;

Los controles de la memoria externa serdn borrados, si existiera alguno;
- A memoria interna sera copiada na externa;

La memoria interna serd copiada en la externa;
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- Amemodriainterna serd apagada.

La memoria interna serd borrada.
OBS.: este procedimento apaga os controles cadastrados na memdria externa.
NOTA: este procedimiento borra los controles registrados en la memoria externa.

DICA: antes de efetuar o procedimento de cdpia entre memdrias, verifique se algum controle cadastrado
na memodria interna deixou de funcionar quando foi instalada a memdéria externa. Efetue o cadastro de
algum controle na meméria externa e teste para ter certeza que a nova memoria esta funcionando. Apds a
copia, se for executado um novo procedimento de apagar memoria e a memoria interna ja estiver apagada,
a memoria externa serad apagada.

CONSEJO: antes de efectuar el procedimiento de copia entre memorias, verifique si algin control registrado en la memoria
interna dejé de funcionar cuando se instalé la memoria externa. Registre algtin control en la memoria externa y pruébelo para
asegurarse de que la nueva memoria esté funcionando. Después de la copia, si se ejecuta un nuevo procedimiento de borrado
de memoria y la memoria interna ya estd borrada, la memoria externa serd borrada.

Programacao do Tempo de Abertura /Fechamento (leitura do curso)
Programacion del Tiempo de Apertura / Cierre (lectura del recorrido)

1. Pressione o botdao CURSO (+), o LED vai piscar 3x e permanecer aceso.
Presione el botén CURSO (+), el LED parpadeard 3 veces y permanecerd encendido.

2. Pressione novamente e mantenha pressionado o botdo CURSO (+) da central por 5 segundos até que o
portdo comece a se movimentar automaticamente da seguinte forma:

Presione nuevamente y mantenga presionado el botén CURSO (+) de la central durante 5 segundos hasta que el porton

comience a moverse automdticamente de la siguiente forma:

- Caso o portao nao esteja sobre nenhum fim de curso, o portéo vai até o fim de curso FECHADO para
identificar o primeiro fim de curso, depois vai até o fim de curso de ABERTO e volta ao fim de curso
FECHADO para terminar o cadastro de percurso.

Si el porton no estd sobre ninguin fin de carrera, ird hasta el fin de carrera CERRADO para identificarlo, luego ird hasta el
fin de carrera ABIERTO y regresard al fin de carrera CERRADO para finalizar el registro del recorrido.

- Caso o portao esteja sobre o fim de curso ABERTO, o portdo vai até o fim de curso FECHADO e volta
ao fim de curso ABERTO para terminar o cadastro de percurso.

Siel portén estd sobre el fin de carrera ABIERTO, ird hasta el fin de carrera CERRADO y regresard al fin de carrera ABIERTO
para finalizar el registro del recorrido.

- Caso o portao esteja sobre o fim de curso FECHADO, o portéo vai até o fim de curso ABERTO e volta
ao fim de curso FECHADO para terminar o cadastro de percurso. Ao terminar o cadastro de percurso,
o LED piscard 3 vezes.

Siel porton estd sobre el fin de carrera CERRADO, ird hasta el fin de carrera ABIERTO y regresard al fin de carrera CERRADO
para finalizar el registro del recorrido. Al finalizar, el LED parpadeard 3 veces.
Caso o botdo CURSO (+) ou qualquer controle remoto programado seja acionado a programacao de
percurso sera cancelada.
Si se acciona el botén CURSO (+) o cualquier control remoto programado durante el proceso, la programacién del recorrido serd
cancelada.

OBS.: Este procedimento é obrigatério, para que a central aprenda o tamanho do portao
NOTA: Este procedimiento es obligatorio para que la central aprenda el tamario del porton.

MODO CANCELA
MODO BARRERA VEHICULAR

1. Pressione e solte o botdo CURSO (+), o LED vai piscar 3x e permanecer aceso.
Presione y suelte el botén CURSO (+), el LED parpadeard 3 veces y permanecerd encendido.

2. Pressione e solte o botdo TX (-) para selecionar o modo de funcionamento:
Presione y suelte el boton TX (-) para seleccionar el modo de funcionamiento:

- Ao habilitar o modo cancela o led pisca 1x;
Al habilitar el modo barrera, el LED parpadeard 1 vez;
- Ao desabilitar o modo cancela o led pisca 2x.
Al deshabilitar el modo barrera, el LED parpadeard 2 veces.
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3. Pressione novamente e mantenha pressionado o botao CURSO (+) da central por 5 segundos até que o
portdo comece a se movimentar automaticamente conforme a sequéncia descrita no item anterior [veja
Programacéao do Tempo de Abertura /Fechamento (leitura do curso)].

Presione nuevamente y mantenga presionado el botén CURSO (+) de la central durante 5 segundos hasta que el portén
comience a moverse automdticamente, segun la secuencia descrita en el item anterior [ver Programacion del Tiempo de
Apertura/ Cierre (lectura del recorrido)].

Jumper PAUSA (Fechamento Automatico)
Jumper PAUSA (Cierre Automadtico)

Jumper para selecionar o tempo de pausa, o tempo que o portdo ficard aberto antes de comecar a fechar
automaticamente. Ao fechar o jumper, basta pressionar os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o
tempo de pausa. O tempo minimo é 0 (sem pausa) e o tempo maximo é de 120 segundos (2 minutos), cada
toque no botao varia o tempo de 5 em 5 segundos. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas,
quando chega aos limites (minimo = 0 ou maximo = 120), o LED ficara aceso.

Jumper para seleccionar el tiempo de pausa, es decir, el tiempo que el portéon permanecerd abierto antes de comenzar a
cerrarse automdticamente. Al cerrar el jumper, basta con presionar los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el tiempo
de pausa. El tiempo minimo es 0 (sin pausa) y el tiempo mdximo es de 120 segundos (2 minutos); cada pulsacidn de los botones
varia el tiempo en intervalos de 5 segundos. Al presionar los botones, el LED parpadeard una vez, pero al llegar a los limites
(minimo = 0 0o mdximo = 120), el LED quedard encendido.

Padrao de fabrica: 0 (Desabilitado)
Configuracion de fdbrica: 0 (Deshabilitado)

Jumper FORCA
Jumper FUERZA

Ajuste de 0 (5%) a 20 (100%)
Ajuste de 0(5%) a 20 (100%)

Jumper para selecionar a for¢a do motor. Sao 20 niveis de forca de 5% a 100%. Basta fechar o jumper e usar
os botdes CURSO (+) e TX (-). O botao CURSO (+) aumenta em 5% a for¢a do motor e o botdo TX (-) diminui
em 5% a for¢a do motor. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites
(minimo 0 = 5% ou maximo 20 = 100%), o LED ficara aceso.

Jumper para seleccionar la fuerza del motor. Son 20 niveles de fuerza, desde el 5% hasta el 100%. Basta con cerrar el jumper
y usar los botones CURSO (+) y TX (-). El botén CURSO (+) aumenta la fuerza del motor en un 5%. y el boton TX (-) disminuye la
fuerza del motor en un 5%. Al presionar los botones, el LED parpadeard una vez, pero cuando llegue a los limites (minimo 0 = 5%
o mdximo 20 = 100%), el LED quedard encendido.

Padrao de fabrica: 20 (100%)
Configuracién de fdabrica: 20 (100%)

Jumper FREIO
Jumper FRENO

Ajuste de 0 (5%) a 20 (100%)
Ajuste de 0 (5%) a 20 (100%)

Jumper para selecionar o nivel de freio (forca do freio DC). Ao fechar o jumper, basta pressionar os botdes
CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da forca do freio. O botdao CURSO (+) aumenta em 5% a forca do
freio e o botdo TX (-) diminui em 5% a forca do freio. Ao pressionar os botdes o LED pisca uma vez, mas,
quando chega aos limites (minimo 0 = desabilitado ou maximo 20 = 100%), o LED ficara aceso.

Jumper para seleccionar el nivel de freno (fuerza del freno DC). Al cerrar el jumper, basta con presionar los botones CURSO
(+) y TX (-) para seleccionar el valor de la fuerza del freno. El botén CURSO (+) aumenta en 5% la fuerza del freno y el botén TX
(-) disminuye en 5% la fuerza del freno. Al presionar los botones, el LED parpadeard una vez, pero cuando llegue a los limites
(minimo 0 = deshabilitado o mdximo 20 = 100%), el LED quedard encendido.

Padrao de fabrica: 5 (20%)
Configuracién de fdbrica: 5 (20%)
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Jumper RAMPA AB
Jumper RAMPA AB

Ajustede0a 20
Ajustede 0a 20

Jumper para selecionar qual a porcentagem de forca sera entregue ao motor ao executar a rampa de
ABERTURA. Ao fechar o jumper, basta pressionar os botées CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da
forca da rampa. Ao pressionar os botées o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo = 0
ou maximo = 20), o LED ficara aceso.

Jumper para seleccionar qué porcentaje de fuerza serd entregado al motor al ejecutar la rampa de APERTURA. Al cerrar el
jumper, basta con presionar los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el valor de la fuerza de la rampa. Al presionar los
botones, el LED parpadeard una vez, pero cuando llegue a los limites (minimo = 0 o mdximo = 20), el LED quedard encendido.

Padréo de fabrica: 7
Configuracién de fdbrica: 7

Jumper RAMPA FC
Jumper RAMPA FC

Ajustede0a 20
Ajustede 0a 20

Jumper para selecionar qual a porcentagem de forca sera entregue ao motor ao executar a rampa de
FECHAMENTO. Ao fechar o jumper, basta pressionar os botdes CURSO (+) e TX (-) para selecionar o valor da
forca da rampa. Ao pressionar os botées o LED pisca uma vez, mas, quando chega aos limites (minimo =0
ou maximo = 20), o LED ficara aceso.

Jumper para seleccionar qué porcentaje de fuerza serd entregado al motor al ejecutar la rampa de CIERRE. Al cerrar el jumper,
basta con presionar los botones CURSO (+) y TX (-) para seleccionar el valor de la fuerza de la rampa. Al presionar los botones, el
LED parpadeard una vez, pero cuando llegue a los limites (minimo = 0 o mdximo = 20), el LED quedard encendido.

Padréo de fabrica: 7
Configuracién de fdbrica: 7

Jumper BV/DZ
Jumper BV/DZ

Jumper para selecionar o tipo de motor que sera utilizado, uma vez que as rampas sao diferentes para os
tipos de motores (basculante e deslizante).

Jumper para seleccionar el tipo de motor que serd utilizado, ya que las rampas son diferentes para los tipos de motores
(basculantey deslizante).

Com o jumper fechado (DZ), as rampas de abertura e fechamento serdo do mesmo tamanho (motor
deslizante).
Con el jumper cerrado (DZ), las rampas de apertura y cierre serdn del mismo tamario (motor deslizante).

Com o jumper aberto (BV), a rampa serd menor na abertura e maior no fechamento (motor basculante).
Con el jumper abierto (BV), la rampa serd menor en la apertura 'y mayor en el cierre (motor basculante).

OBS.: Para a execu¢ao da rampa, ela deve estar ajustada com a melhor intensidade para o peso do portéo,
assim como o procedimento da programacao do tempo de abertura/fechamento (leitura do curso) deve
ser feito.

NOTA: Para la ejecucidn de la rampa, esta debe estar ajustada con la mejor intensidad para el peso del portén, asi como debe
realizarse el procedimiento de programacion del tiempo de apertura/cierre (lectura del recorrido).

Jumper REV (func¢io REVERSAO)
Jumper REV (funcién INVERSION)

Com o jumper fechado a funcéo reversao é habilitada, e a central ignora comandos enquanto o portao
estd abrindo. Enquanto o portéo estiver fechando basta um comando para parar e reverter o motor para o
sentido de abertura novamente.

Con el jumper cerrado la funcién de inversion estd habilitada, y la central ignora los comandos mientras el porton se estd
abriendo. Mientras el portdn se esté cerrando, basta un comando para detener y revertir el motor al sentido de apertura
nuevamente.
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Com o jumper aberto a fungao reversao é desabilitada, a central aceita comando durante a abertura
do portdo e para a movimentacao do motor, e um novo comando executara o fechamento. Durante o
fechamento um comando parard o motor e sera necessario um novo comando para o portdo abrir
novamente.

Con el jumper abierto la funcion de inversion estd deshabilitada, la central acepta comandos durante la apertura del porton y
detiene el movimiento del motor, y un nuevo comando ejecutard el cierre. Durante el cierre, un comando detendrd el motor y
serd necesario un nuevo comando para que el portén se abra nuevamente.

Jumper FCD - Funcao Condominio (Lago)
Jumper FUERZA

Com o jumper fechado a fungao condominio (lago) é habilitada:
Con el jumper cerrado, la funcién condominio (lazo) estd habilitada:

A central precisa de um comando entre GND e BTA para iniciar a abertura total do portdo e de um comando
entre GND e BTF para executar o fechamento.

La central necesita un comando entre GND y BTA para iniciar la apertura total del portén y un comando entre GND y BTF para
ejecutar el cierre.

O comando entre GND e BTF deve proceder da seguinte forma:

El comando entre GND y BTF debe proceder de la siguiente forma:

- Estado de Laco 1: Fechar GND com BTF = mantém o portao aberto e ignora comandos de controle
remoto e de fechamento automatico (pausa);

Estado de Lazo 1: Cerrar GND con BTF = mantiene el portén abierto e ignora comandos de control remoto y de cierre
automadtico (pausa);

- Estado de Laco 2: Abrir GND com BTF = aguardara 1 segundo e iniciar o fechamento;

Estado de Lazo 2: Abrir GND con BTF = esperard 1 segundo e iniciard el cierre;

- Estado de Laco 3: Se durante a movimentacao de fechamento for fechado GND com BTF = reverterd o

motor para o sentido de abertura. Uma vez aberto, se permanecer o GND fechado com BTF a Iégica de
funcionamento volta ao estado de laco 1. Se durante a abertura e dentro do estado de lagco 3 0o comando
GND e BTF for liberado, a central terminara a abertura e mudar para o estado de lago 2.
Estado de Lazo 3: Si durante el movimiento de cierre se cierra GND con BTF = revertird el motor al sentido de apertura. Una
vez abierto, sipermanece cerrado GND con BTF la Iégica de funcionamiento vuelve al estado de lazo 1. Si durante la apertura
y dentro del estado de lazo 3 el comando GND y BTF es liberado, la central terminard la apertura y cambiard al estado de
lazo 2.

OBS.: Pode ser usado a central de lago indutivo ou uma fotocélula para acionar os comandos entre GND e
BTF por exemplo.
NOTA: se puede usar la central de lazo inductivo o una fotocélula para accionar los comandos entre GND y BTF, por ejemplo.

Jumper R.AX. - Rele Auxiliar
Jumper R.AX. - Relé Auxiliar

Com o jumper R.AX. aberto, a saida R.AX. (que é um contato NA - normalmente aberto) podera atuar

como uma trava magnética, sendo que:

Con el jumper R.AX. abierto, la salida R.AX. (que es un contacto NA — normalmente abierto) podrd actuar como una cerradura

magneética, siendo que:

- Aosairdo estado do fim de curso de fechamento, a trava é acionada para liberar o portéo e solta depois
de quatro (4) segundos;
Al salir del estado de fin de curso de cierre, la cerradura se activa para liberar el portdn y se suelta después de cuatro (4)
segundos;

- Durante o sentido de fechamento do portéo, a trava é acionada quando o portdo se aproximar do
batente de fechamento e solta depois que desligar o motor.
Durante el movimiento de cierre del portén, la cerradura se activa cuando el portén se aproxima al tope de cierre y se suelta
después de que el motor se apague.

Com o jumper R.AX. fechado, o rele auxiliar fica acionado enquanto o portdo estiver aberto. Quando o
portao volta para o estado de fechado, o rele é liberado. Pode ser usado como sinaleiro ou luz de garagem
e temporiza em sessenta (60) segundos apds o fechamento.

Con el jumper R.AX. cerrado, el relé auxiliar permanece activado mientras el portén esté abierto. Cuando el portén vuelve al
estado de cerrado, el relé se libera. Puede usarse como senalizador o luz de garaje y temporiza sesenta (60) segundos después
del cierre.
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Jumper JP1
Jumper JP1

Jumper para selecionar o tipo de fotocélula usada. Com o jumper aberto, utiliza-se a fotocélula normal,
com sinal negativo. Com o jumper fechado, utiliza-se a fotocélula com PWM Garen.

Jumper para seleccionar el tipo de fotocélula utilizada. Con el jumper abierto, se utiliza la fotocélula normal, con senal
negativa. Con el jumper cerrado, se utiliza la fotocélula con PWM Garen.

Entrada BOT
Entrada BOT

Sem o jumper FCD (funcdo condominio desabilitada), a entrada BOT funciona como um controle remoto e
executa todas as funcdes de movimentacdo e parada do motor.

Sin el jumper FCD (funcién condominio deshabilitada), la entrada BOT funciona como un control remoto y ejecuta todas las
funciones de movimiento y parada del motor.

Com o jumper FCD fechado (funcdo condominio habilitada), a entrada BOT atua como uma trava do
sistema, no qual se o portdo estiver fechado e for atuado o BOT (fechado BOT com GND), a central ignora
qualquer comando de abertura.

Con el jumper FCD cerrado (funcién condominio habilitada), la entrada BOT actia como un bloqueo del sistema, en el cual si el
portdn estd cerrado y se acciona el BOT (BOT cerrado con GND), la central ignora cualquier comando de apertura.

Fotocélula
Fotocélula

Se a fotocélula estiver interrompida enquanto o portdo esta aberto, impedira qualquer comando de
fechamento e este permanecera aberto até que a fotocélula ndo detecte nenhum obstaculo. Durante o
fechamento, a deteccao de obstaculo por meio da fotocélula parard o motor e revertera o sentido para a
abertura automaticamente, independente do estado da funcdo reversao (REV).

Si la fotocélula estd interrumpida mientras el portén estd abierto, impedird cualquier comando de cierre y este permanecerd
abierto hasta que la fotocélula no detecte ningtin obstdculo. Durante el cierre, la deteccién de un obstdculo mediante la
fotocélula detendrd el motor y revertird automdticamente el sentido hacia la apertura, independientemente del estado de la
funcidn reversion (REV).

DICA: para verificar o sentido de fechamento, acione a fotocélula, onde somente durante o fechamento o
portao revertera o sentido. Para inverter o sentido inverta o conector do fim de curso e altere as posi¢goes
entre os fios PT e BR do motor.

CONSEJO: para verificar el sentido de cierre, accione la fotocélula, ya que solamente durante el cierre el portdn revertird el
sentido. Para invertir el sentido, invierta el conector del fin de curso y altere las posiciones entre los cables PT y BR del motor.

LEDs de fim de curso
LEDs de fin de curso

A central conta com dois LEDs para cada motor para indicar o fim de curso fechado e aberto. Quando o
portéo esta fechado (fim de curso fechado acionado), o LED FCF (vermelho) estara aceso. Quando o portéo
estiver aberto (fim de curso aberto acionado), o LED FCA (verde) estara aceso.

La central cuenta con dos LEDs para cada motor para indicar el fin de curso cerrado y abierto. Cuando el portdn estd cerrado (fin
de curso cerrado accionado), el LED FCF (rojo) estard encendido. Cuando el portén esté abierto (fin de curso abierto accionado),
el LED FCA (verde) estard encendido.

Opcional 8F—Maddulo opcional 8 funcoes
Opcional 8F — Médulo opcional 8 funciones

Opcao para o modulo com as fungdes de ventilador, alarme, aberto, trava, 3 seg., 15 seg., 30 seg. e 60 seg.
Opcién para el médulo con las funciones de ventilador, alarma, abierto, traba, 3 seg., 15 seg., 30 seg. y 60 seg.
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RESET
RESET

Para voltar os valores de PAUSA, FORCA, FREIO. RAMPA AB e RAMPA FC, basta fechar os jumpers FREIO e
PAUSA e segurar o botéo TX (-) por 5 segundos, até o LED piscar 5 vezes.

Para restablecer los valores de PAUSA, FUERZA, FRENO, RAMPA AB y RAMPA FC, basta con cerrar los jumpers FRENO y PAUSA y
mantener presionado el botdn TX (-) durante 5 segundos, hasta que el LED parpadee 5 veces.

Padroes de fabrica ap6s RESET:

Valores predeterminados de fdbrica después del RESET:

PAUSA (Fechamento Automatico): 0 (Desabilitado)

PAUSA (Cierre Automaitico): 0 (Deshabilitado)

FORCA: 20 (100%)

FUERZA: 20 (100%)

FREIO: 5 (20%)

FRENO: 5 (20%)

RAMPA AB: 7

RAMPA AB: 7

RAMPAFC: 7

RAMPAFC:7

OBSERVACOES
OBSERVACIONES

Quando os jumpers PAUSA, FORCA, FREIO, RAMPA AB, ou RAMPA FC estiverem fechados, o motor nao
funcionara, mesmo se o controle ou a botoeira forem pressionados.

Cuando los jumpers PAUSA, FUERZA, FRENO, RAMPA AB o RAMPA FC estén cerrados, el motor no funcionard, aunque se presione
el control remoto o el pulsador.

CONFIRA O MANUAL DA VERSAO 1.1

CONSULTE EL MANUAL DE LA VERSION 1.1

MODULO SETUP

Confira na pagina 58

(¢, Manual - KDZ 55


https://docs.garen.com.br/manuais/manual_central_wave_connect_v1.1.pdf
https://docs.garen.com.br/manuais/manual_central_wave_connect_v1.1.pdf

MANUAL - MODULO WI-F11 CANAL
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1. Borne de Alimentacao +12V DC (+) e GND(-)
Terminal de alimentacién +12V DC (+) e GND(-)
2. SEN e GND (-) - Sensor de fim de curso Fechado (FCF)
SEN e GND (-) - Sensor de fin de curso Cerrado (FCF)
3. CONTATO SECO (NA) e (CM)
CONTACTO SECO (NA) e (CM)
4. S1 - Chave tactil para configuracdo do modo de pareamento. Pode ser configurado como Smart ou AP e também
desconecta o acesso remoto. Detalhes no item + CONFIGURANDO O APLICATIVO G.MOBILE.
ST - Llave tdctil para configurar el modo de emparejamiento. Se puede configurarse como Smart o AP y también desconecta el acceso remoto.
Detalles en el articulo + CONFIGURANDO LA APLICACION G.MOBILE.
5. LD1 - LED alimentacao elétrica
LD1 - LED alimentacidn eléctrica
6. LD2 - LED de sinalizagao
LD2 - LED de sefializacién
- Piscarapido, a cada 0,2 segundos — Configurado no modo SMART
Parpadeo rdpido 0,2 sequndos - Configurado en modo SMART
- Piscalento, a cada 1,5 segundos — Configurado no modo AP
Parpadea lento 1,5 segundos - Configurado en modo AP
- Led acesso - Conectado a internet
LED encendido - Conectado a Internet

- Pisca a cada 5 segundos - Procurando rede wifi.
Parpadea cada 5 segundos - Sin acceso a Internet
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INTRODUGCAO
INTRODUCCION

O Modulo Wifi 1 Canal é uma placa de acionamento remoto via celular. Pode ser utilizado para qualquer uma das trés
fungbes: acionamento de portéo eletrénico [*], de fechadura elétrica de portao social e equipamento elétrico de uso
geral.

Elmédulo WifiSeg 1 Canales unatarjeta de control remoto para teléfonos méviles. Puede usarse para cualquiera de las tres funciones: accionamiento
de portén automatizado [*], cierre eléctrico del portén social y equipo eléctrico de uso general.

O aplicativo conta com recursos adicionais como, cdmera wifi e também executar a funcdo de acionamento de
equipamento elétrico por geolocalizacdo (Uso de refletor/iluminagao de seguranca por exemplo).

La aplicacién cuenta con recursos adicionales como, cdmara wi fi y también realiza la funcién de activacion del equipo eléctrico por geolocalizacion
(Uso de reflector/iluminacién de seguridad, por ejemplo).

(*) Pulso na botoeira da central do portéo, e entrada para sensor fim de curso fechado FCF.
(*) Pulso en botén de la central del portén y entrada para el sensor de fin de curso cerrado FCF.

FUNCIONALIDADE
FUNCIONALIDAD

1 Canal CONTATO SECO (NA) e (CM)
1 Canal CONTACTO SECO (NA) y (CM)

Sensor de fim de curso fechado (FCF)
Sensor de fin de curso cerrado (FCF)

Compartilhamento de acesso
Compartimiento de acceso

Acionamento por geolocalizacdo (usado para acionamento de refletor)
Accionamiento por geolocalizacién (usado para el accionamiento del reflector)

Aplicativo que permite uso de camera de video Wi-Fi.
Aplicacion que permite el uso de cdmara de video Wi-Fi.

REQUISITOS DE REDE WI-FI
REQUISITOS DE RED WI-FI

Rede wifi 802.11 B/G/N20 (2.4GHz, 5G néo esta disponivel) com sinal de Internet [1].
Red wifi 802.11 B/G/N20 2.4 GHZ con sefial de Internet [1].

Permite Modos de Seguranca WEP/WPA/WPA2/WPA2 PSK/AES).
Permite Modos de Seguridad WEP/WPA/WPA2/WPA2 PSK/AES).

[1] - Depois de feito o pareamento inicial entre a placa e o aplicativo, o equipamento pode funcionar sem acesso a
internet, mas usando a rede wifi, desde que o dispositivo onde o aplicativo esteja instalado e a placa estejam usando a
mesma rede configurada no médulo.

[1] - Después del emparejamiento inicial entre la tarjeta y la aplicacion, el equipo puede funcionar sin acceso a internet, pero usando la red wifi,
siempre que el dispositivo donde estd instalada la aplicacion y la tarjeta estén usando la misma red configurada en el médulo.

ACIONAMENTO POR GEOLOCALIZAGAO
ACCIONAMIENTO POR GEOLOCALIZACION

Ver detalhes no item 6.
Ver detalles en el punto 6.

ATENGAO: Esta funcao deve ser bloqueada se estiver usando o contato para acionamento de portdo eletrénico ou
fechadura elétrica de portéo social.
ATENCION: Esta funcién debe bloquearse si se usa el contacto para accionar un portdn electrénico o una cerradura eléctrica de portén social.

USO FOTOCELULA
FOTOCELULA

ATENGAO: O equipamento conectado a uma rede com sinal ruim pode funcionar com atrasos no envio dos comandos.
Por questdes de seguranca, se utilizar o produto para abertura de portéo eletrénico, ¢ OBRIGATORIO o uso de sensor
fotocélula. Verifique no manual da sua central do portao, como instalar este item de seguranca.

ATENCION: Si hay una falla o lentitud en la red, el equipo puede operar con demoras en el envio de comandos. Por razones de seguridad, el uso de
un sensor de fotocélula es OBLIGATORIO.
Consulte el manual de su central automatizadora para saber cémo instalar este elemento de seguridad.
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MODULO SETUP

MODULO DE CONFIGURACION WiI-FI SETUP

LED STATUS: Algumas centrais contém um LED de status para indicar a conexao com médulo SETUP*:
LED STATUS apagado - desconectado;

LED STATUS piscando - tentando conexao;

LED STATUS aceso - conectado.

LED DE ESTADO: Algunas centrales contienen un LED de estado para indicar la conexién con el médulo SETUP*:

LED DE ESTADO apagado - desconectado;

LED DE ESTADO parpadeando: intentando conectarse;

LED DE ESTADO encendido - conectado.

Reset: caso o usudrio perca o smartphone, é possivel exclui-lo por meio dos jumpers FORCA e RAMPA AB. Ao fechar os
jumpers, basta manter pressionado o botdo CURSO (+) por 5 segundos, até o LED piscar 3x.

Reset: si el usuario pierde el smartphone, es posible borrarlo mediante los jumpers FORCA y RAMPA AB. Al cerrar los puentes, simplemente
mantenga presionado el botén CURSO (+) durante 5 segundos, hasta que el LED parpadee 3 veces.

Modo Usuario/Instalador: para trocar entre o modo usuério e o modo instalador, basta fechar os jumpers FORCA e
RAMPA AB e pressionar o botdo TX (-) por 5 segundos. Caso o LED pisque 1x, 0 modo selecionado é o Instalador. Se O LED
piscar 2x, ¢ modo usuario.

Modo Usuario/Instalador: para cambiar entre modo usuario y modo instalador, simplemente cierre los puentes FORCA y AB RAMP y presione
el boton TX (-) durante 5 sequndos. Si el LED parpadea 1 vez, el modo seleccionado es Instalador. Si el LED parpadea 2 veces, es modo de usuario.

Requisitos de rede Wi-Fi Internet: rede Wi-Fi 802.11 B/G/N20 2.4 GHZ com sinal de Internet [1]. Permite Modos de
Seguranca (WEP/WPA/WPA2/WPA?2 PSK/AES).

Requisitos de red de Internet Wi-Fi: Red Wi-Fi 802.11 B/G/N20 2.4 GHZ con sefial de Internet [1]. Permite modos de seguridad (WEP/WPA/WPA2/
WPA2 PSK/AES).

Depois de ser feito o pareamento inicial da central com o aplicativo, o equipamento pode funcionar sem sinal de internet,
desde que o dispositivo onde o aplicativo esteja instalado e a placa usem a mesma rede Wi-Fi.

Tras el emparejamiento inicial del centro con la aplicacion, el equipo puede funcionar sin sefial de internet, siempre y cuando el dispositivo donde
estd instalada la aplicacién y la tarjeta utilicen la misma red Wi-Fi.

Configurando o aplicativo G. Smart 4.0
Configuracion de la aplicaciéon G. Smart 4.0

Instale o aplicativo G. Smart 4.0 para smartphone/tablet (disponivel para Android e iOS).
Instale la aplicacion para teléfono inteligente/tableta G. Smart 4.0 (disponible para Android e iOS).
1. Verifique se no local de instalagao ha sinal de Wi-Fi de qualidade;
Verifique que haya sefial Wi-Fi de calidad en el lugar de instalacién;
2. Faca o cadastro no aplicativo;
Registrese en la solicitud;
3. Conecte-se a uma rede Wi-Fi se ainda nao estiver conectado em alguma;
Conéctese a una red Wi-Fi si aun no estd conectado a una;
4. Ligue a localizacdo do aparelho e o Bluetooth para facilitar na procura do aparelho;
Active la ubicacién del dispositivo y Bluetooth para facilitar la busqueda del dispositivo;
5. Clique em adicionar dispositivo no canto superior direito;
Haga clic en agregar dispositivo en la esquina superior derecha;

*Modo disponivel somente para alguns modelos, consulte.
*Modo disponible solo para algunos modelos, consulte.
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6. Se o Bluetooth e a localizagdo estiverem ligados, o app localizara o dispositivo. Ap6s aparecer o modelo de seu

dispositivo, clique em adicionar;

Si Bluetooth y la ubicacion estdn activados, la aplicacion localizard el dispositivo. Después de que aparezca el modelo de su dispositivo, haga

clicen agregar;
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7. Coloque a senha do Wi-Fi em que seu celular esta conectado;
Ingresa la contrasenia del Wi-Fi al que estd conectado tu celular;

Selecione o Wi-Fi e digite a senha

F AmbsenteDeTeste

8. Aguarde o dispositivo se conectar na rede Wi-Fi;
Espere a que el dispositivo se conecte a la red Wi-Fi;

9. Com o dispositivo adicionado, ele aparecera na lista principal de dispositivos e estard pronto para uso;
Con el dispositivo agregado, aparecerd en la lista principal de dispositivos y estard listo para usar;

o -
- o
Todos o Dispositivos

Autematizsdor Garen...
# [ ]
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10. Caso o aplicativo ndo detecte o dispositivo, procure por “Dispositivo de abertura de porta de Garagem
BLE+Wi-Fi”;

10. Sila aplicacién no detecta el dispositivo, busque “Dispositivo de apertura de puerta de garaje BLE+Wi-Fi”;

]
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11. Serd pedido a senha da rede Wi-Fi, digite e clique em “préximo”. Aguarde até que o equipamento
conecte ao servidor e registre o dispositivo, que podera ser utilizado para aceso remoto

;11. Se le pedird la contrasefia de la red Wi-Fi, ingrésela y haga clic en “siguiente”. Espere hasta que el equipo se
conecte al servidor y registre el dispositivo, que se puede utilizar para el acceso remoto;

12. Com o dispositivo adicionado a lista principal, pode ser feito o acionamento do portao pela tela inicial
doicone a direita e, ainda, verificar o status do portdo por meio do texto ao lado do nome do dispositivo;
12. Con el dispositivo agregado a la lista principal, el portén puede activarse a través de la pantalla inicial del
icono ala derechay, aun, verificar el estado del portdn a través del texto al lado del nombre del dispositivo;

< \ Automatizador Garen...

o @Close
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13. Dentro do dispositivo, tem-se a tela principal com o botao de acionamento remoto localizado na parte
central inferior e aimagem do portao que mostra se ele esta aberto ou fechado. No canto inferior esquerdo,
ha um icone chamado “Manual”, o qual redireciona diretamente ao nosso site para fazer o download do
manual da central com todas as configuragoes;

13. Dentro del dispositivo, se encuentra la pantalla principal con el botdn de activacion remota ubicado en la
parte inferior centraly laimagen del portén que muestra si estd abierto o cerrado. En la esquina inferior izquierda,
hay un icono llamado “Manual”, que redirige directamente a nuestro sitio web para descargar el manual de la
central con todas las configuraciones;

< AUTOMATIZADOR z < AUTOMATIZADOR zZ

CENTRAL CENTRAL

14. No canto superior esquerdo, ha algumas configuracdes gerais adicionais como, por exemplo,
informacobes do dispositivo, habilitar ou desabilitar notificagdes PUSH e realizar o compartilhamento para

outros celulares.
14. En la esquina superior izquierda, hay algunas configuraciones generales adicionales, como la informacién

del dispositivo, habilitar o deshabilitar las notificaciones PUSH y compartir con otros teléfonos.

< AUTOMATIZADOR z
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COMPARTILHANDO DISPOSITIVO: Na aba “outros” temos a op¢ao “Compartilhar Dispositivos”. Clique em
Adicionar Compartilhamento. Para realizar o compartilhamento, temos algumas op¢des como copiar um
link, onde pode ser mandado para outro celular via mensagem por exemplo. Vocé pode estar selecionando
para quantas pessoas deseja fazer o compartilhamento ou partilhar com outra conta do aplicativo G. Smart
4.0 colocando o e-mail do remetente.

COMPARTIENDO DISPOSITIVO: En la pestaina “otros” tenemos la opcion “Compartir dispositivos”. Haga clic en
Agregar compartir. Para compartir tenemos algunas opciones como copiar un enlace, que se puede enviar a otro
celular via mensaje, por ejemplo. Puede seleccionar con cudntas personas desea compartir o compartir con otra
cuenta de la aplicacion G. Smart 4.0 ingresando el correo electronico del remitente.

< Adicionar partilhamento

Automatizador Garen Usuario...

Partdhar com a comla G.Smart 4.0

Partdhar com oulros 1

TROCANDO O NOME DO ICONE: E possivel também realizar a troca do nome do dispositivo e icone que

aparecera na lista principal de dispositivos. Coloque o nome de sua preferéncia e clique em salvar.
CAMBIANDO EL NOMBRE DEL ICONO: También es posible cambiar el nombre del dispositivo y el icono que
aparecerd en la lista principal de dispositivos. Ingrese su nombre preferido y haga clic en guardar.

<
icone >
Nome Automatizador Garen... >
Localizagao >
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CERTIFICADO DE GARANTIA
CERTIFICADO DE GARANTIA

0 equipamento de fabricagdo GAREN AUTOMAGAO S/A, localizada na rua S&o Paulo, 760, Vila Araceli, Garca-SP, CNPJ: 13.246.724/0001-
61, IE: 315.029.838-119 adquirido por Vs., foi testado e aprovado pelos departamentos de Engenharia e Qualidade. Garantimos
este produto contra defeito funcionamento e/ou solidariamente em decorréncia de vicios de qualidade do material que o torne
inadequado ou imprdprio ao consumo a que se destinam pelo prazo legal de 90 (noventa) dias a contar da data de aquisicao, desde que
observadas as orientagdes de instalagao, utilizagéo e cuidados descritos no manual. Em caso de defeito, no periodo de garantia, nossa
responsabilidade é restrita ao conserto ou substituicao do aparelho.

Por respeito ao consumidor e consequéncia da credibilidade e da confianca depositada em nossos produtos, acrescemos ao prazo
legal 275 dias, totalizando 1 (um) ano contado a partir da data de aquisicdo comprovada. Neste periodo adicional de 275 dias, somente
serdo cobradas as visitas e o transporte. Em localidades onde nao existe assisténcia técnica autorizada, as despesas de transporte do
aparelho e/ou técnico sao de responsabilidade do consumidor. A substituicao ou conserto do equipamento, néo torna o prazo de
garantia prorrogado.

Esta garantia perde seu efeito caso o produto ndo seja utilizado em condi¢ées normais; ndo seja empregado ao que se destina; sofra
quaisquer danos provocados por acidentes ou agentes da natureza como raios, inundacoes, desabamentos, etc,; seja instalado em rede
elétrica inadequada ou em desacordo com as instrugbes do manual técnico; sofra danos provocados por acessorios ou equipamentos
Instalados no produto.

RECOMENDAGCOES

Recomendamos a instalagcdo e manutencao do equipamento através de servico técnico autorizado. Apenas ele esta habilitado a abrir,
remover, substituir pecas ou componentes, bem como reparar defeitos cobertos pela garantia.

A instalacao e reparos executados por pessoas nao autorizadas implicarao na exclusao automatica da garantia.

El equipamiento de fabricacién de GAREN AUTOMAGAO S/A, ubicada en Rua Sdo Paulo, 760, Vila Aracelli, Garga-SP, CNPJ: 13.246.724/0001-61,

|E: 315.029.838-119 adquirido por Usted, ha sido probado y aprobado por los departamentos de Ingenieria, Calidad y Produccién. Garantizamos

este producto contra defecto de proyeto, fabricacion y montaje y/o solidariamente debido a fallos de calidad del material que vuelvan el producto
inadecuado o impropio al consumo al que se destina por el plazo de 90 (noventa) dias desde la fecha de adquisicién, siempre que observadas las
instrucciones de instalacion, uso y atencion descritos en el manual. En caso de defecto, en el periodo de garantia, nuestra responsabilidad es restringida
a la reparacién o sustitucion del aparato.

Por respeto al consumidor y en consecuencia de la credibilidad y de la confianza depositada en nuestros productos, ahadimos al plazo legal 275
(doscientos setenta y cinco) dias, totalizando 1 (un) afio desde la fecha de adquisicién comprobada. En este periodo adicional de 275 dias, solamente
serdn cobradas las visitas y el transporte. En localidades donde no exista asistencia técnica autorizada, los costos de transporte del aparato y/o del
técnico son de responsabilidad del consumidor. La sustitucion o reparacién del equipamiento no prorroga el plazo de garantia.

Esta garantia pierde su efecto, cuando el producto no se utiliza en condiciones normales; no sea utilizado al fin que se destina; sufra cualquier darios
causados por accidentes o agentes de la naturaleza como rayos, inundaciones, deslizamientos, etc.; sea instalado en red eléctrica inadecuada o en
desacuerdo con las instrucciones del manual técnico; sufra darios causados por accesorios o equipamientos instalados en el producto.

RECOMENDACIONES

Recomendamos la instalacion y mantenimiento del equipamiento a través de servicio técnico autorizado. Solamente ellos estd habilitados a abrir,
remover, sustituir piezas o componentes, asi como reparar defectos cubiertos por la garantia.

Las instalaciones y reparaciones tendrdn que ser realizadas por personal autorizado, caso contrario, la garantia serd excluida automdticamente.

Comprador:
Endereco/Direccion:
Cidade/Ciudad: CEP:
Revendedor/Comerciante:

Data da compra/Fecha de compra: Fone/ Teléfona:

Identificagdo do produto/Identificacion del producto:

Garen Automacdo S/A IND. BRASILEIRA

CNPJ:13.246.724,/0001-61

Rua S30 Paulo, 760 - Vila Araceli FEITONO BRASIL

CEP: 17404-414 - Garga - S0 Paulo - Brasil [ ] HECHO EN BRASIL
garen.com.br MADE IN BRAZIL
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